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MSA Workman Tripod User Instructions
A WARNING

The user must be trained before using this product. Use this manual as part of a user safety training program that is appropriate for the
user’s occupation. These instructions must be provided to users before use of the product and retained for ready reference by the user.
The user must read, understand (or have explained), and heed all instructions, labels, markings and warnings supplied with this product
and with those products intended for use in association with it. FAILURE TO DO SO MAY RESULT IN SERIOUS INJURY OR DEATH.

MSA Workman Tripod Kullanici Talimatlari
A UYARILAR

Kullanici bu iiriinii kullanmadan 6nce egitilmelidir. Bu kitapg¢igi kullanicinin meslegine uygun olarak kullanici giivenlik egitim programinin
bir béliimii seklinde kullanin. Uriin kullaniimadan énce bu talimatlar kullaniciya verilmeli ve kullanici tarafindan hazir halde tutulmalidir.
Kullanici, bu iiriiniin ve bu iiriinle baglantili olan tiim pargalarin kullanimi hakkinda tiim kurallara, etiketlere, isaretlere ve uyarilara dikkat
etmelidir. BOYLE YAPMAMAK CIDDI YARALANMA VE OLUMLERLE SONUCLANABILIR.

TURKCE

Gebrauchsanleitungen-MSA Workman-Dreibein

A WARNUNGEN

Der Benutzer muss vor der Benutzung des Produkts unterwiesen werden. Benutzen Sie diese Anleitung als Teil eines Benutzer-
Sicherheitstrainingsprogrammes, das fiir die Tatigkeit des Benutzers geeignet ist. Diese Anweisungen miissen den Benutzern vor der
Nutzung des Produkts zur Verfiigung gestellt werden und zum Nachschlagen aufbewahrt werden. Der Benutzer muss alle mit diesem
Produkt und jenen Produkten, die er damit benutzen méchte, mitgelieferten Anweisungen, Etiketten, Markierungen und Warnungen
gelesen, verstanden haben (oder erkldrt bekommen) und beachten. NICHTBEFOLGUNG KONNTE ZU ERNSTHAFTEN VERLETZUNGEN
ODER ZUM TOD FUHREN.

DEUTSCH

MSA Workman-stativets brugsanvisninger

A ADVARSLER

Inden dette produkt anvendes, skal brugeren veere treenet. Brug denne manuel som en del af en brugerens sikkerhedstreeningsprogram,
som er relevant i forhold til brugerens erhverv. Disse instruktioner skal gives til brugeren, inden produktet tages i anvendelse, og
opbevares for fremtidig brug af brugeren. Brugeren skal laese, forsta (eller modtage en forklaring), og vaere opmaerksom pa alle
instruktioner, meerkater og advarsler, som leveres med dette produkt og med de produkter, som skal bruges i forbindelse hermed.

HVIS DETTE IKKE OVERHOLDES, KAN DET MEDF@RE ALVORLIGE SKADER ELLER D@DSFALD.
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Instrucciones para el usuario del tripode Workman de MSA

A ADVERTENCIAS

El usuario debe estar capacitado antes de utilizar este producto. Utilice este manual como parte de un programa de entrenamiento

de seguridad, que sea apropiado para la ocupacion del usuario. Estas instrucciones se deben facilitar al usuario antes de utilizar el
producto, y se deben conservar para que éstos las consulten. El usuario debe leer, entender (o disponer de las aclaraciones pertinentes)
y prestar atencién a todas las instrucciones, etiquetas, marcas y advertencias que se proporcionan con este producto, y con aquellos
productos disefiados para su uso, en conjunto con éste. S| NO SE REALIZA ESTE PROCEDIMIENTO, SE PUEDEN PRODUCIR LESIONES
GRAVES O LA MUERTE.

ESPANOL

MSA Workman-kolmijalan kayttoohjeet

A VAROITUKSET

Kéyttdjan on saatava koulutus ennen tamén tuotteen kadyttod. Kayta téita kdyttoohjetta osana kdyttdjan tyotehtéaviin soveltuvaa kéyttajan
turvallisuuskoulutusohjelmaa. Ndmé ohjeet on toimitettava kayttdjille ennen tuotteen kdyttéonottoa ja ne on sdilytettidva paikassa, misséa
ne ovat helposti kdyttdjan saatavissa. Kayttdjan on luettava, ymmarrettava (tai hdnelle on selitettédva) ja noudatettava kaikkia timéan
tuotteen ja sen yhteydessé kdytettdvien osien mukana toimitettuja ohjeita, arvokilpid, merkintojé ja varoituksia. NAIDEN OHJEIDEN
LAIMINLYONTI VOI AIHEUTTAA VAKAVAN LOUKKAANTUMISEN TAI KUOLEMAN.

Suowmi

Consignes d’utilisation pour le tréepied MSA Workman

A MISES EN GARDE

L’utilisateur doit étre formé avant d’utiliser ce produit. Utiliser ce manuel dans le cadre d’un programme de formation sur la sécurité
correspondant a la profession de I'utilisateur. Ces instructions doivent étre fournies aux utilisateurs avant qu’ils ne commencent a
utiliser le produit, et laissées a leur disposition pour consultation future. L’utilisateur doit lire ou se faire expliquer les instructions, les
étiquettes, les notations et les avertissements relatifs a ce produit et aux produits associés; il doit bien les comprendre et s’y conformer.
LE NON-RESPECT DE CES CONSIGNES PEUT ENGENDRER DES BLESSURES GRAVES OU LA MORT.

FRANCAIS

OOnyieg XpRong Tpimodou Workman tng MSA

A NMPOEIAOMOIHZEIZ

O xproTng mMPETEl va EKTTAISEUTEI TIPIV TN XPI)ON AUTOU TOU TTPOIiOVTOog. XpnOIlOTTOIOTE AUTO TO EYXEIPISIO WS UEPOS EVOS
TTPOYPAUMATOC EKTTAIOEUTNS aoPalsiag Tou xprioTn 1o omoio gival kardAAnAo yia 1o €idog epyaaiag Tou xpriorn. O1 odnyieg autég
TTPETTEI va TTAPEXOVTAI OTOUS XPIIOTES TIPIV TN XPIjO1 TOU TTPOIiOVTOC KAl va QUAGOOTOVTAI WOTE vd UTTOPEI O XPROTNS va avaTpéxEl avd
mdoa oniyun og aurég. O xprorng mpémel va diadosl, va karavoroel (i va tou €§nynéouv) kai va tnpei OAeS TIS 0OnYiES, ETIKETEG,
EMONUAVOEIS Kal TIPOEISOTTOINTEIS TTOU TTAPEXOVTAI [IE TO TTPOIOV AQUTO Kal € TA TTPOIOVTA TTOU Tpoopidovral yia xprion o€ cuvduaouo
pe auré. AN AEN THPHOEI AYTO, MIOPEI NA [TIPOKAHOEI XOBAPOZX TPAYMATIZXMOZ 'H ©ANATOZ.

EAAHNIKA

Page 2 © 2019 MSA
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Istruzioni per Putente del treppiede Workman MSA

A AVVERTENZE

L’utilizzatore deve essere istruito prima di utilizzare il prodotto. Usare questo manuale come parte del programma di formazione per la
sicurezza dell’utilizzatore appropriato al tipo di occupazione dell’utilizzatore. Queste istruzioni devono essere fornite agli utilizzatori prima
di usare il prodotto e conservate per una consultazione immediata da parte dell’utilizzatore. L’utilizzatore deve leggere, comprendere

(o farsi spiegare) e rispettare tutte le istruzioni, le etichette, tutti i contrassegni e tutte le avvertenze in dotazione con questo prodotto e

con quei prodotti che saranno usati in associazione con esso. LA MANCATA OSSERVANZA DI CIO PUO PROVOCARE GRAVI LESIONI O
LA MORTE.

ITALIANO

Gebruiksaanwijzing MSA Workman driepootstatief

A WAARSCHUWINGEN

De gebruiker moet een training hebben gevolgd voordat hij dit product mag gebruiken. Gebruik deze gebruiksaanwijzing als onderdeel
van een gebruikerstrainingsprogramma dat geschikt is voor het werk van de gebruiker. Deze gebruiksaanwijzing moeten worden
verstrekt aan de gebruikers voordat het product gebruikt wordt en bewaard worden als gebruiksklaar naslagwerk door de gebruiker.

De gebruiker moet alle instructies, etiketten, markeringen en waarschuwingen die met dit product zijn bijgeleverd, en met de producten
die hiermee worden gebruikt, lezen (of uitgelegd krijgen) en deze opvolgen. INDIEN DIT NIET WORDT OPGEVOLGD KAN DIT ERNSTIGE
VERWONDINGEN OF DE DOOD TEN GEVOLGE HEBBEN.

NEDERLANDS

Brukerveiledning MSA Workman Stativet

A ADVARSLER

Brukeren ma fa opplzering for bruk av dette produktet. Bruk denne veiledningen som en del av en brukers sikkerhets treningsprogram
som passer for brukeren okkupasjon. Disse instruksjonene skal gis til brukere for bruk av produktet og beholdes som referanse av
brukeren. Brukeren ma lese, forsta (eller ha forklart), og gi akt pa alle instruksjoner, etiketter, merking og advarsler som felger med dette
produktet, og med produktene ment for bruk i forbindelse med det. UNNLATELSE A FOLGE DETTE KAN FORE TIL ALVORLIG SKADE
ELLER D@D.

NORSK

Instrucoes de Uso do Tripé Workman da MSA

A ADVERTENCIAS

O usuadrio deve receber treinamento antes de utilizar este produto. Utilize este manual como parte de um programa de treinamento sobre
seguranga do usudrio, apropriado para a ocupacgao do usudrio. Estas instru¢6es devem ser fornecidas aos usudrios antes do uso do
produto e mantidas com eles para consulta rapida. O usuario deve ler, compreender (ou receber explicacao) e prestar atencao a todas as
instrugées, etiquetas, marcagoes e adverténcias fornecidas com este produto e com outros produtos com uso previsto em conjunto com
ele. 0 NAO CUMPRIMENTO DESTAS ADVERTENCIAS PODERA RESULTAR EM FERIMENTOS GRAVES OU MORTE.

PORTUGUES

© 2019 MSA Page 3
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MSA Workman Tripod Bruksanvisning

A VARNINGAR

Anvédndaren maste vara utbildad innan produkten kan anvdndas. Anvdnd denna handbok som en del av anvdndarnas sédkerhet
utbildningsprogram med hénsyn till anvandarens yrke eller sysselséttning. Dessa instruktioner maste ldmnas till anvdndare innan
anvéndning av produkten sker och bevaras som referens av anvdndaren. Anvdndaren maste ldsa, forsta (eller har forklarat), och
beaktat alla instruktioner, etiketter, mdrken och varningar som medféljer denna produkt och med de produkter avsedda fér anvdndning
i samband med den. ANNARS KAN DETTA RESULTERA | ALLVARLIG PERSON SKADA ELLER DOD.

SVENSKA

UHcTpykuum 3a notpeburena Ha ctatue Workman Ha MSA

A BHUMAHME

lMompe6bumensim mpsibea 0a 6b0e 06y4eH, npedu Ga usnosizea mo3u nPodykm. M3nonsealime moea pLKO8OACMEO Kamo Yyacm om
npozpama 3a oby4eHue no 6ezonacHocm Ha nompeb6umerisi, kKosIMo e Nodxodswia 3a npoghecusima Ha nompebumerns. Teau UHcMpyKyuu
mpsibea da ce npedocmaessm Ha nompebumesiume, npedu Oa ce usnosizea NPodykmbm, u 0a ce 3ana3sim 3a crpaska om nompebumerisi
npu Hyxda. lompe6umenssm mpsibea da npoyeme, pasbepe (unu Aa ca My 06siCHeHU) u 0a 83uma Mol eHUMaHUe 8CUYKU UHCMPYKUUU,
emukemu, MapKupoeKu u rnpeodynpexaoeHus, npedocmageHu ¢ mo3u npoodyKm, Kakmo u ¢ npodykmume, npedHa3Ha4yeHuU 3a ynompeba
3aedHo ¢ Hezo. HECITABBAHETO HA TrOPHOTO MOXXE A OOBEAE 4O CEPUO3HO HAPAHSIBAHE UITU CMBPT.

BBJITAPCKU

Navod k pouziti MSA Workman trojnozky

A VAROVANI

Uzivatel musi byt pred pouZitim tohoto zafizeni vyskolen. Vyuzijte tento manual jako soucast Skoleni uzivatelské bezpecnosti, nezbytného
pro zaméstnani uZivatele. Tyto instrukce musi byt uZivateliim poskytnuty pred pouZitim zarizeni a ponechany uZivatelim k pozdéjsimu
nahlizeni. VSechny instrukce, informacni Stitky, znacky a varovani doddvané s timto zafizenim a se zarizenimi, které jsou urcené k uzivani
s nim, si uzivatel musi preéist, porozumét jim (nebo mu musi byt vysvétleny) a musi se jimi fidit. POKUD TAK NEUCINITE, MUZE TO MIT
ZA NASLEDEK VAZNE ZRANENI NEBO SMRT.

CESKY

MSA Workman haromlabu allvany Felhasznaloi kezikonyv

/\ FIGYELMEZTETESEK

A termék hasznalatanak engedélyezése el6tt a felhasznalénak megfelel6 kiképzésben kell részestilnie. Hasznélja ezt a kézikényvet a felhasznalo
foglalkozasanak megfelel6 felhasznaloi biztonsagi kiképzéprogram keretén beliil. Ezeket az utasitasokat a felhasznalok rendelkezésére a
termék hasznalata el6tt kell bocsatani, és a felhasznal6knak meg kell ériznilik 6ket ahhoz, hogy sziikség esetén barmikor azonnal
tanulmanyozhatok legyenek. A felhasznalonak el kell olvasnia, meg kell értenie (illetve el kell magyaraztatnia), és be kell tartania valamennyi
olyan utasitdst, cimkét, jelzést és figyelmeztetést, mely a jelen termékkel €s a vele rendeltetésszeriien tarsitva miikodé termékekkel
egyetemben keriil leszéllitisra. ELLENKEZO ESETBEN ENNEK KIMENETELE SULYOS TESTI SERULES VAGY HALAL LEHET.

MAGYAR
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MSA Workman LWUTaTuBiHiH KonaaHy Epexenepi

A CAKTAH[bIPY

KonpgaHap anaeiHga, KongaHyWwbl COUKeC AasprbIKTaH eTyi KaxeT. Ocbl epexeHi KongaHyLWwbIHbIH MaAMaHAbIFbIHA COUKeC Kayincisgik
caKray AaspnblK bargapnamacbiHbIH 6esiri peTiHge naviganaHbiHbI3. KongaHywel 6epinreH epexeMeH eHiMAi KongaHap angbiHga
TaHbICbIM, AavibIH KOMEK KiTarnwacbklH e3iHge cakraybl Tvic. KongaHywbl eHiMre KaTbICTbl XXdHe OHIMMEH bipre KongaHblnaTbiH 6apribik
epexernepai, 6enrinepai xoHe eckepTyriepai OKbiMN, TyCiHIN (Hemece e3re agaMHaH MasliMgemMe asny apkbiibl) KongaHybl MiHAET.
EPEXEJIEPIE BAFbIHBAY AYbIP XXAPAKATKA HEMECE OJIIMIE OKEJTYl MYMKIH.

KA3AKLLA

Instrukcja uzytkownika Trojnogu MSA Workman

A OSTRZEZENIA

Uzytkownik musi zosta¢ przeszkolony przed zastosowaniem niniejszego urzadzenia. Niniejsza instrukcja powinna by¢ wykorzystana jako
element szkolenia bezpieczenstwa uzytkownika, wiasciwego do stanowiska zajmowanego przez uzytkownika. Niniejsza instrukcje musza
by¢ dostarczone uzytkownikowi zanim zacznie on korzysta¢ z urzadzenia oraz musza by¢ zachowane przez uzytkownika do wykorzystania
w przysztosci. Uzytkownik musi przeczytac, zrozumie¢ oraz bra¢ pod uwage wszystkie instrukcje (lub powinny zosta¢ mu wyjasnione),
etykiety, oznaczenia oraz ostrzezenia dostarczone wraz z produktem oraz z produktami, ktére majg z nim by¢ wykorzystywane.
NIEZASTOSOWANIE SIE DO POWYZSZYCH ZASAD MOZE SPOWODOWAC POWAZNE USZKODZENIE CIAtA LUB SMIERC.

POLSKI

Instructiuni de utilizare a trepiedului MSA Workman

A AVERTIZARI

Utilizatorii trebuie instruiti de catre o persoana competenta inainte de a utiliza acest produs. Utilizati acest manual ca si componenta

a unui program complex de instruire cu privire la masurile de siguranta adecvat ocupatiei utilizatorului. Aceste instructiuni trebuie sa

fie oferite utilizatorilor inainte de utilizarea produsului si trebuie pastrate de catre utilizator in vederea consultarii ulterioare. Utilizatorii
trebuie sa citeasca, sa inteleaga (sau sa le fie explicate) si sa tina cont de toate instructiunile, etichetele, marcajele si avertizarile furnizate
impreund cu produsul si cu toate produsele destinate s fie utilizate impreuna cu acesta. NERESPECTAREA ACESTOR AVERTIZARI
POATE DUCE LA VATAMARI CORPORALE GRAVE SAU LA MOARTE.

ROMANA

UHcTpykuua no akcnnyatauum TpeHoru MSA Workman Tripod

A NPEAYNPEXOEHUA

lMeped ucnonb308aHueM cucmemsi Mosib308amesiu AO/DKHbI MPolimu coomeemcmeayrouyto no02omoexy. Bknrodume
coomeemcmeyrouwjue Mamepuasbl 3mMo2o pykoeodcmea e npozpammy obyyeHusi mexHuke 6e3onacHocmu rnosib3oeameriel.
lMonb308amesniu A0/MKHBI 03HAKOMUMbCSI C UHCMPYKYUSIMU reped UCrosib308aHUeM cucmemMbl U ece20a uMems Ux Moo pyKou.
lMonb30eamesib AomKeH MPoYecms, MOHSIMb (UU MOJIyHUMb Pa3bsiCHeHUs) U o6pamumpe 6 HUMaHUe Ha 8ce UHCMPYKYUU, 3muKemkxu,
mMemku u npedynpexoeHusi Oy 3mo20 u3desusi, a makxe 01s1 acex Opyaux u3desnul, ucnosb3yembix coemecmHo. HECOBJIOQEHUE
STUX [TPABUIT MOXXET INMPUBECTU K CEPbE3HbBIM NMOBPEXOEHUSIM UITN JIETAJIbHOMY UCXOAY.

PYCCKUn
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Pokyny pre pouzivatel'ov trojnozky MSA Workman

A UPOZORNENIA

Pouzivatel’ musi byt pred pouZitim tohto vyrobku zaskoleny. Tuto priruc¢ku pouzZivajte ako ¢ast bezpe¢nostného skoliaceho programu,
ktory je vhodny pre profesiu pouZivatela. Tieto pokyny musia byt poskytnuté pouzivatelom pred pouzitim tohto produktu a musia sa
uchovat’ pre d'alSie pouZitie pouzivatelom. Pouzivatel’ musi vSetky pokyny, oznacenia, znacky a varovania dodadvané s tymto produktom
a s tymi produktmi, ktoré st uréené na spoloéné pouZitie, preéitat, pochopit’ (alebo si nechat’ vysvetlit) a dodrziavat’ ich. NEDODRZANIE
TOHTO POKYNU MOZE SPOSOBIT VAZNE PORANENIA ALEBO SMRT.

SLOVENSKY

IHCcTpyKUii kopucTtyBaua TpuHorn Workman komnanii «MSA»

A 3ACTEPEXEHHS

Kopucmyeay nosuHeH npolimu iHcCmpykmax, nepw Hix aukopucmosgygamu uyel eupi6. Bukopucmosytime yi iHcmpyKuyii sk yacmuHy
npozpamMu HagYaHHsS1 Kopucmyeaya mexHiyi 6esneku. KopuctyBayi MaroTb 0O3HaOMUTUCS 3 IHCTPYKLisSIMU Q0 8UKOPUCMaHHS 8Upoby
U 3BepTaTucs 4o Hux 0ns1 0oeioku. Kopucmyeay nosuHeH npo4yumamu, 3po3yMimu (abo oTpumaTu NosICHEHHs1), i paxosyeamu 8ci
iHCMpyKUil, emukemku, MapKyeaHHs ma nornepeo)eHHs1, siKi mocmaenisstomscs 3 YuM supobom i 3 supobamu, NpusHayeHUMU Oisi
euKopucmaHHsi y noedHaHHi 3 Hum. HEBUKOHAHHSI LiNX BUMOI™ MOXXE MTPU3BECTU JO CEPUO3HUX TPABM AEO CMEPTI.

YKPAIHCBKA

Upute za uporabu MSA Workman tronosca

A UPOZORENJE

Korisnik mora pro¢i obuku za uporabu ovog proizvoda. Upotrijebite ovaj priru¢nik kao dio programa sigurnosne obuke koji odgovara
aktivnosti korisnika. Ove upute moraju se omoguciti korisnicima prije njihove uporabe proizvoda kako bi ih mogli pregledati kada god
to bude potrebno. Korisnik mora procitati, razumjeti (ili dobiti objasnjenje) te uzeti u obzir sve upute, naljepnice, oznake i upozorenja
isporuéene s ovim proizvodom te onim proizvodima koji su namijenjeni uporabi u kombinaciji s njime. AKO TO NE UCINI, IZLAZE SE
OPASNOSTI OD OZBILJNE OZLJEDE ILI CAK SMRTI.

HRVATSKI

Navodila za uporabo stativa MSA Workman Tripod

A OPOZORILO

Uporabnik mora biti usposobljen pred uporabo izdelka. Ta navodila naj bodo vklju¢ena v program za varnostno usposabljanje
uporabnikov, primeren za delo, ki ga uporabnik opravija. Ta navodila morajo biti uporabnikom na voljo pred uporabo izdelka in tudi
za poznejsi ogled. Uporabnik mora prebrati, razumeti (ali mu to pojasni druga oseba) in upostevati vsa navodila, oznake, oznacbe in
opozorila v povezavi s tem izdelkom in tistimi, ki so namenjeni za uporabo skupaj z njim. OPUSTITEV TEGA LAHKO POVZROCI HUDO
POSKODBO ALI SMRT.

SLOVENSCINA

Page 6 © 2019 MSA
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FORMAL INSPECTION GRID
CARTILLA DE INSPECCION FORMAL
GRILLE D'INSPECTION FORMELLE

MSA Workman® Tripod

.—— Model P/N[ MODEL P/N ﬁ"ﬂﬂ
—Serial Number [ SERIAL NUMBER
Date Made [ DATE MADE
Meets[ MEETS STANDARDS
PUNCH GRID ON MONTH OF FIRST USE
PERFORE LA CARTILLA EN EL PRIMER MES DE USO
POINCONNER LA GRILLE LE PREMIER MOIS D'UTILISATION

907 Rev. 0 10105544

C€0194 ¢ M

MADE IN COUNTRY

10117331

DO NOT REMOVE LABELS 516 Rev 3

C(€0194

MSA WORKMAN TRIPOD

Remove the tripod from service ifithas been subjected to afall arrest until it passes a formal inspection. Do not
use nearenergized wires. #D (i sme nlemeye maruz kaldiysa tripodu uygun controller yapilana kadar
kullanimdan ¢ikarin. Enerjiy Uikl iikablolarin yakininda kullanmayin. mEntziehen Sie das Dreibein, wenn es
einemAuffangvorgang ausgesetzt war, solange der Benutzung, bis eine formale Uberpr ii fung durchgef i
hrtwurde. Nutzen Sie es nichtin der Nahe von stromf (i hrenden Leitungen. mStativet skal tages ud af
brug, hvis deterblevet udsatfor etfald gindti detharbestaeten formelinspektion. Maikke brugesi
naerheden af stramferende ledninger i el tripode se sido expuestoaunadetenciénde caida,
retirelo de servicio hasta que pase unainspecci 6 nformal. Nolo utilice cerca de cables
s kolmijalkaan on kohdjstunut to

poista se kaytosta, kunnes
issytvirallisen tarkastuksen Alakay!

nnitteisten johtojen Iahella
=N'utilisez pasletrépieds'ilaétésoumis aunarrétde chute etce jusqu' ace qu'il passe
une inspection formelle. Ne pas utiliser aproximit éde fils € lectriques. mAmoo U peTeToTp
iTroSoar 6 TNXp i on , avé XeIUTTORANOE | TEDIABIKAT | ATTPOOTAT [ A AT O TIT W ONE W G
() TouTIER a TEIETITUX WGET i anUNEMBE W pnon . NapnXpnaIUOTIOIE i TAIKOVT & GENAEK
TPOP 6 paa U ppata . Non utilizzare il treppled\ se éstato soggetto aunarresto
dopo una caduta, finch énon supera un'ispezione formale. Non utilizzare vicinoa
cavienergizzati. MNeem de driepoot uit gebruik als er een valbeveiliging is
gewees ttotdatereen officiéle inspectie is uitgevoerd. Niet gebruiken in de buurt
van elektrische bedrading. ®Unngé bruk av stativet hvis det har veert utsatt for
etfallstoppinntildet har bestatt en formellinspeksjon. Ma ikke brukes nzer
stremfgrendeledninger. mRetire o trip éde servigo se este tiver sido sujeitoa
umadetengaode queda, at éque este passe por umainspegao formal. Nao
utilize perto de fios el é tricos. mTa stativet ur driftom det har utsatts for ett
fallskydd tills det geomgatt en formellinspektion. Anvand detinte nara
stromforande ledningar. m/13e a geteTpuHorataotynotpe6ba , akoebunano
[AnoxeHaHacamo6rokvipaHenpunagaKe , AokaToHenpemmuHeotmumanta
nposepka . Heusnonasaiitesbnusoctaoenekrpuyeckukabeny . mVyradte

stojanz provozu, pokud bylvystavennamahan \pn paduazdodoby, nez
projde formaln iprohl i dkou. NepouZ i vejte pobl iZ dr & td pod proudem. ®
Haaharomlabuallvanyzuhanasgaticel
ljaami gamemeslkegyte]es el

nek voltkité ve, ne haszr
irasszerintiellenérzé sen. Ne
hasznaljafeszllts é galattl é vé k a belek kdzel € ben . mTasybiTbIKY Na
yAbIG yF aTTay F aTapThifiMa F aHxa £ Aaiiaa , OmKoCnapsibiTekcepyaeHs T
neiiiHwek onaaHba Hbi3 . KyaTThiTo K chiMaapbIHaxa K bikepaek onga
HGa Hbi3 . mJeZeli statyw poddany zostat. dziataniu sit spadania, nalezy
wylgczyégoz uzycwa do momentu przeprowadzenia formalnej kontroli
Nie nalezy uzywac¢ systemu w poblizu przewod6w energetycznych. &
Scoatetitrepiedul din uz dacé acesta a fost supus unei opriri fortate pana
cand afrecutcu succes oinspectie formala. Nu il utilizatiin apropierea
firelor sub tensiune. ®Ecnv naaenue 6b1110 nogBepxxeHo BO3RencTemnio
Harpy3Kki CUCTEMbI 3aLLNTBI OT NaJEHNS, HE UCTIOMNb3YIATE €0 10
npoBeieHs NPOBEPKM. He Mcnonb3ayitTe u3aenue BOnN13u NpoBo/Ios,
HaxofsLWMXCSA NoA HanpshkeHneM. ® Trojnozku vyradte z pouzivania, ak
bola vystavena zachyteniu padu, az kym nebude podrobena formainej
kontrole. Nepouzivajte blizko vodi¢ov pod napatim. mfAkuuo Bupi6
noTpanuB nia Ailo CUNM CUCTEMI 3aXUCTY Bif NAZiHHA, He
BUKOPUCTOBYWTE /AOT0 10 POBEAEHHS NaHOBOI NepeBipKu.
3a60pOHSIETHCS BUKOPUCTOBYBATH Birlsi APOTIB iy HAMpyrolo.
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MSA WORKMAN TRIPOD

Specifications: Maximum working load: 1 person, 181 kg (including tools); Weight: 19.5 kg; Maximum interior
height: 2.3 m; Overall height: 2.4 m. m Ozellikler: Maksimum i yiiki: 1 kisi, 181 kg (aletler dahil); Agirlik: 19,5 kg;
Maksimum dahili yiikseklik: 2,3 m; Tam yiiksekli

m. m Spezifikationen: Maximale Arbeitslast: eine Person,
181 kg (inklusive Werkzeuge); Gewicht: 19,5 kg; Maximale Innenraumhdhe: 2,3 m; Gesamthohe: 2,4 m
m Specifikationer: Maksimal arbejdsbelastning: 1 person pa 181 kg (inklusive veerktgjer); Veegt: 19,5 kg
Maksimal indvendig hejde: 2,3 meter; Samlet hgjde: 2,4 meter. m Especificaciones: Carga maxima de
trabajo: 1 persona, 181 kg (incluyendo herramientas); Peso: 19.5 Kg; Altura interior maxima: 2.3 m;
Aaltura total: 2.4 m. m Tiedot: Enimmaiskuormitus: 1 henkild, 181 kg (tyokalut mukaan lukiel
19,5 kg; Sisakorkeus enintdan: 2,3 m; Kokonaiskorkeus enintdan: 2,4 m. m Caractéristiques :
Charge de service maximale : 1 personne, 181 kg (outils compris) ; Poids : 19,5 kg ; Hauteur
interne maximale : 2,3 m ; Hauteur globale : 2,4 m. m Mpodiaypagég: Méyioto optio
epyaaiag: 1 dropo, 181 kg (repidapBavopévwy epyaAeiwv), Bapog: 19,5 kg, Méyioto
E0WTEPIKG UYOG: 2,3 m, ZuvoAikG Uyog: 2,4 m. m Specifiche: Carico massimo di lavoro:
1 persona, 181 kg (comprese le attrezzature); Peso: 19,5 kg; Altezza massima interna:

n); Paino:

2,3 m; Altezza complessiva: 2,4 m. m Specificaties: maximale werklading: 1 persoon,
181 kg (inclusief werktuigen); Gewicht: 19,5 kg maximum binnenruimte hoogte 2,3 m
Totale hoogte 2,4 m. m Spesifikasjon: Makslmal arbeidsbelastning: 1 person,

181 kg (inkludert verktay); Vekt: 19,5 laksimal innvendig heyde: 2,3 m

Total hoyde: 2,4 m. m Especificacde: Carga maxima de trabalho: 1 pessoa

1 kg (pessoas mais ferramentas); Peso: 19,50 kg; Altura interior maxima:

2,30 mt; Altura geral: 2,40 mt. m Specmkahoner maxlast: 1 person, 181 kg
(inklusive verktyg), Vikt: lax invandig hojd: 2,3 m,Generell hjd:

2,4 m. = CneuvdmkaLmmn: MachManHo paboTHo HaToBapBaHe: 1 4YoBek,

181 Kr (BKNKOYNTENHO MHCTPYMeHTW); Terno: 19,5 kr; MakcumanHa sbTpeluHa

Buco4YMHa: 2,3 m; ObLua BucoumHa: 2,4 M. m Specifikace: Maximalni pracovni
zatiZeni: 1 osoba, 181 kg (véetné naradi); Hmotnost: 19,5 kg; Maximalni
vnitni vysk:

a: 2,3 m; Celkova vyska: 2,4 m. m Specifikaciok: Maximalis
munkaterhelés: 1 személy, 181 kg (szerszamokat is ideértve); Tt 8
19,5 kg; Maximalis belsé magassag: 2,3 m; Telies magassag: 2.4 m.
= Crneuudmkaumsnapbl: EH ken xymbic xykTemeci: 1 anam, 181 kr
(kypanbiMeH koca); Canmarbl: 19,5 kr; EH ken iLuki Guiki
Bwikriri: 2,4 m. ® Specyfikac

2,3 m; XKanns!
181 kg (wiaczajac narzedzia);

Maksymalne obcigzenie robocze: 1 osoba

= TeXHUIECKIIE XapaKTEPUCTUKIL. MakcimansHas paboqas HarpysKa:

1 nonb3oearens, 181 kr (Bkno4as MHCTPyMeHThI); Bec: 19,5 kr;
MakcumanbHas BHYTpeHHsis! BbicoTa: 2,3 M; ObLuas Bbicota: 2,4 M.

= Technické udaje: Maximalna pracovna za 1 osoba, 181 kg
(vratane nastrojov); Hmotnost: 19,5 kg; Maximélna vnatorna vyska:
2,3 m; Celkova vyska: 2,4 m. ® TexHiuHi xapakTepucTuku: MakcumansHe
KOPUCHE HaBaHTaXeHHs: 1 ocoGa

1 kr (3 iHCTpymMeHTamu); Bara:
19,5 kr; MakcumarnbHa BucoTa npumitlieHHs: 2,3 M; 3AranbHa
MakcumarnbHa BucoTa: 2,4 M.

DO NOT REMOVE LABELS
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MSA WORKMAN TRIPOD

To take down: for each leg, tilt the tripod slightly, pull down on the leg and hinge inward. ® Sékmek: her bir bacak igin
tripodu yavasca yana yatirin, bacaktan asagi dogru cekin ve ige dogru biikiin. ® Abbau: kippen Sie das Dreibein
leicht und ziehen Sie an jedem Bein und klappen Sie sie nach innen. ® Nedstigning: vip stativet en smule for
hvert ben, for benet nedad og haengslet indad. ® Para desplegar: Cada pata, incline el tripode levemente,
despliegue la pata y la bisagra hacia dentro. ® Purkaminen: Kallista jokaisen jalan kolmijalkaa hiukan, veds
jalka alas ja ké&nna sisa&npain saranan varassa. ® Démontage : pour chaque pied, inclinez Iégérement
le trépied, tirez le pied vers le bas et la charniére vers l'intérieur. ® MNa va amoouvappoAoyHOETE: yia
KGBe okéAoG, yeipeTe To TpiTTOS0 eEAa@pd, TPABrETE TO OKEAOG TIPOG Ta KATW Kal SITAWGTE TIPOG Ta
péoca. ® Per abbassare: per ciascuna gamba, inclinare leggermente il treppiedi, abbassare la
gamba e fare perno verso l'interno. ® Demontage: kantel de driepoot voor elke poot een
beetje, trek de poot naar beneden en klap deze naar binnen. ® A ta ned: for hvert ben, vipp
stativet litt, dra ned pa benet og hengsle innover. ® Para descer: para cada perna, incline
um pouco o tripé, puxe para baixo da perna e deixe as dobradicas para dentro. ® F&r att
ta ner: fér varje ben, luta stativet nagot, dra ner ifran benet med gangjarnen inat. » 3a
CrycKaHe: 3a BCeKU kpak HaBe/eTe Neko TPUHOrATa, U3TbpNaiiTe HAAoNy No KPaKa 1
ro okayeTte HaBbTpe. ® Sundavani: pro kazdou nohu lehce naklorite stojan, nasurite
na nohu a zavéste dovnitf. ® Leszerelés: mindegyik labnal déntse meg egy kissé
az allvanyt, hizza meg a Iabat és forditsa befelé. ® Llewy ywiH: op6ip asibl
VLM, TASyBILUTBI CON KUCANTBIM, AFbIHAH TAPTLIHBI3 A4, iLLiHE Kapail
anHanabIpbiHbI3. ® Aby zejs Z

la kazdej nogi, przechyli¢ lekko statyw, zestawi¢
jedna noge oraz obréci¢ do wewnatrz. ® Pentru coborare: pentru fiecare picior,

inclinati usor trepiedul, trageti in jos pe picior si agatati spre interior. ® Cnyck:
ANS KaXAOW HOMW, CRIErka HakMOHMTE TPEHOTY, ONyCTUTE HOTY 11 NOBEPHUTE
BHYTPb. ® Ako ho stiahnut': pre kazdu nohu trochu naklorite trojnozku,
stiahnite na nohe a zaveste dovnutra. ® [ina cnycky: Ana KOXHOI HOrM —
3nerka BiAXUnNiTb TPMHOTY, ONYCTITb HOTY Ta NOBEPHITH BCEPeAVIHY.
Inspect before each use Her kullanimdan 6nce kontrol edin
Vor jedem Einsatz tberpriifen Inspicér fgr brug X
Inspeccione antes de cada uso Tarkasta ennen J0|§3‘$|3 kayttoa
Inspecter avant chaque utilisation EA£YSTE TTpIv at6 kaBe xprion
Ispezionare prima di ogni utilizzo  INspecteer voor elk gebruik
Inspiser far hver bruk Inspecionar antes de cada uso
Kontrollera fore varje anvandning [poBepete npeay ynotpea
Kontrola pfed kazdym pouzitim ~ Az eszkdzt minden hasznalat elstt vizsgalja at
Op KongaHap angbikaa Tekcepy kaxer  Sprawdzi¢ przed kazdym uzyciem
Inspectati nainte de fiecare utilizare HpOBepﬂTb nepen Kax/abiM NpUMEHEeHeM
Kontrola pred kazdym pouzitim MepesipsiTu nepen M BUKOPUCTAHHAM
MSA Europe GmbH
Schlisselstrasse 12
8645 Rapperswil-Jona
CH - Switzerland
www.MSAsafety.com
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ENGLISH TURKGE DEUTSCH
1. Legs at minimum and maximum extensions 1. Minimum ve maksimum genisliklerdeki bacaklar 1. Beine mit minimaler und maximaler Verlangerung
2. Size when compacted for transport or storage 2. Tasima ya da depolama igin toplandiginda ortaya 2 GroRe des kompakt zusammengelegten Systems
3. Workman Tripod and compatible accessories clkan ebat fir Transport oder Lagerung
4, Hoist 3. Workman Tripod ve gegmeli aksesuarlar 3. Workman-Dreibein und kompatible Zubehérteile
5. Rescue RTFA (Retractable type fall arrester) 4. Kaldirma Tertibat 4. Winde
6. Side-Mount swivel eyes 5. Kurtarma RTFA'si (Toplanir gekilir tip dismeyi 5. Rettungs-RTFA (Hohensicherungsgerat)
7. Central swivel eye onleme tertibati) 6. Seitlich montierte Wirbelaugen
8. Positive-Lock Pin 6. Yana Monteli déner goz 7. Zentrales Wirbelauge
9. Carrying strap conversion 7. Merkezi doner g6z 8. Formschluss-Rastbolzen
10. Tote bag 8. Pozitif Kilit Pimi 9. Umwandlung zum Tragegurt
1. Leg base clearance (Inside and outside) 9. Kordon degistirmeyi tagima 10. Tragetasche
12. Keeping work area free from obstructions 10. Tasima gantasi 1. Abstand an Beinbasis (innen und aulen)
13-18. Erecting and adjusting the tripod 1. Ayak temelli agiklik (igeride ve disarida) 12. Arbeitsflache frei von Hindernissen halten
19. Compacting the Tripod 12. Calisma alanini engellerden uzak tutmak 13-18. Aufstellen und Anpassen des Dreibeins
20. Pull legs outward, then lock into position 13-18. Tripd'u dik duruma getirip ayarlama 19. Zusammenlegen des Dreibeins
21. Attach pulleys for accessories 19. Tripodu Sikistirma 20. Die Beine nach aufen ziehen und diese einrasten
22. Raise tripod to desired height 20. Ayaklar disari dogru gekin ve kilitli duruma getirme 21. Umlenkrollen fiir Zubehorteile anfligen
24. Attach rescuer 21. Aksesuar olarak makaralari ilistirme 22. Dreibein auf gewiinschte Héhe bringen
25. Attach hoist 22. Tripod'u istenilen ylkseklige getirme 24. Befestigung der Rettungseinrichtung
30. Final adjustments 24. Kurtariciyi ilistirme 25. Winde anbringen
32. Typical applications of Tripod 25. Vinci ilistirme 30. AbschlieRende Anpassungen
33. Clearance in fall path 30. Son ayarlar 32. Typische Anwendungen des Dreibeins
34. Fall arrester 32. Tripodun tipik uygulamalari 33. Lichte H6he nach einem Fall
35. Tripod anchorage connector 33. Diisme yolunda agikhk 34. Auffanggerat
36. Anchorage surface 34. Diisme onleyici 35. Dreibein-Verankerungsanschluss
37. Before fall 35. Tripod sabitleme konektori 36. Verankerungsoberflache
38. Free fall 36. Sabitleme yiizeyi 37. Vor dem Fall
39. Clearance 37. Diismeden énce 38. Freier Fall
40. Suspension after fall arrest 38. Serbest disme 39. Abstand
41. Closest object in fall path 39. Acikhk 40. Hangen nach dem Auffangen
42. Tags 40. Disme engelinden sonraki stispansiyon 41. Das am nachsten gelegene Objekt auf der Fallstrecke
43. Model number 41. Diisme yoluna en yakin nesne 42. Etiketten
44. Serial number 42. Etiketler 43. Modellnummer
45. Date of manufacture 43. Model numarasi 44. Seriennummer
46. Made in country 44. Seri numarasi 45. Herstellungsdatum
47. European standards 45, Uretim tarihi 46. Herstellungsland
49. Caution: read the manual 46. Yerli mah 47. Europaische Normen
50. Notified body number 47. Avrupa standartlari 49. Vorsicht: Anleitung lesen
51. Inspection grid 49. Uyarilar: kilavuzu okuyun 50. Kennnummer der benannten Stelle
52. Leg base strap 50. Kayith alet numarasi 51. Dokumentation der regelméRigen Uberpriifung
51. Muayene agi 52. Unten verbindet ein Gurt die Standbeine
52. Bacak taban askisi (Gurtabspannung)
DANSK ESPANOL SUoMi
1. Ben med minimale og maksimale forlzengere 1. Soportes a extensiones minimas y maximas 1. Jalkojen enimmais-ja vahimmaispidennykset
2 Sterrelse nar pakket sammen for transport eller 2 Tamafio cuando se pliega para el transporte o 2. Koko, kun koottu kuljetusta tai varastointia varten
opbevaring almacenamiento 3. Workman-kolmijalka ja yhteensopivat lisdvarusteet
3. Workman-stativ og kompatibelt ekstraudsyr 3. Tripode Workman y accesorios compatibles 4. Nostolaite
4. Hejs 4. Cabestrante 5. Pelastus-RTFA (Kelautuva liukutarrain)
5. Redning RTFA (Tilbagetraekkelig type faldsikring) 5. RTFA (Dispositivo anticaidas retractil) de rescate 6. Sivuun asennetut nivelsilmukat
6. Sidemonterede drejeringe 6. Anillos giratorios de montaje lateral 7. Keskinivelsilmukka
7. Central drejering 7. Anillo giratorio central 8. Varmuussokka
8. Positiv lasetap 8. Pasador de bloqueo positivo 9. Kantohihnan muunnos
9. Omstilling af baeresele 9. Transformacion de la correa para el transporte 10. Kantolaukku
10. Beeretaske 10. Bolsa 1. Jalkojen alaosan vapaa valys (sisé-ja ulkopuolella)
1. Benbasens frihgjde (indvendigt og udvendigt) 1. Distancia en el suelo de la base de los soportes (en 12. Tyoskentelyalueen esteettomyys
12. Hold arbejdsomradet fri fra forhindringer el interior y exterior) 13-18. Kolmijalan pystytys ja s&ato
13-18. Opstilling og justering af stativet 12. Mantenga el area de trabajo libre de obstrucciones 19. Kolmijalan kokoonpano
19. Teet sammenpakning af stativet 13-18. Levantamiento y ajuste del tripode 20. Veda jalkoja ulospain ja lukitse ne tdman jalkeen
20. Treek benene udad, og las dem derefter i position 19. Compactacion del tripode asentoon
21. Pasaet taljernes ekstraudstyr 20. Tire los soportes hacia fuera, y después trabelos en 21. Kiinnita lisavarusteiden taljapyorat
22. Loft stativet til den gnskede hgjde la posicion 22. Nosta kolmijalka halutulle korkeudelle
24. Tilslut redderen 21. Fije las poleas para los accesorios 24. Kiinnité pelastuslaite
25. Tilslut hejseveerket 22. Levante el tripode para la altura deseada 25. Kiinnita vinssi
30. Endelige justeringer 24. Fije el sistema de salvamento 30. Lopulliset saadot
32. Stativets typiske anvendelsesomrader 25. Fije el elevador 32. Kolmijalan tyypilliset kayttokohteet
33. Faldbanens frihgjde 30. Ajustes finales 33. Vapaa korkeus pudotuksessa
34. Faldsikring 32. Aplicaciones tipicas del Tripode 34. Putoamissuojain
35. Stativets forankringskonnektor 33. Distancia al suelo en la trayectoria de la caida 35. Kolmijalan ankkurointiliitanta
36. Forankringsoverflade 34. Dispositivo anticaida 36. Ankkurointipinta
37. Inden fald 35. Conector del anclaje del tripode 37. Ennen putoamista
38. Frifald 36. Superficie del anclaje 38. Vapaa pudotustila
39. Frihgjde 37. Antes de la caida 39. Vapaa korkeus
40. Ophaengning efter faldsikring 38. Caida libre 40. Putoamissuojauksen jalkeinen ripustus
41. Naermeste genstand i faldbanen 39. Distancia al suelo 41. Lahin este pudotusmatkalla
42. Meerkater 40. Suspension después detener la caida 42. Tarrat
43. Modelnummer 41. Objeto mas cercano en la trayectoria de la caida 43. Mallinumero
44, Serienummer 42. Etiquetas 44, Sarjanumero
45. Fremstillingsdato 43. Referencia del modelo 45. Valmistuspaiva
46. Fremstillingsland 44. Numero de serie 46. Valmistusmaa
47. Europzeiske standarder 45, Fecha de fabricacion 47. Eurooppalaiset standardit
49. Advarsel: Lees manualen 46. Pais de fabricacion 49. Huomio: Lue kayttoohje lapi
50. Bemyndiget organ nummer 47. Normas europeas 50. limoitettu laitosnumero
51. Inspektionsgitter 49, Atencion: lea el manual 51. Tarkastusruudukko
52. Rem til nederste ben 50. Numero del organismo notificado 52. Jalkojen alahihna
51. Tabla de inspeccion
52. Correa de base del soporte
© 2019 MSA Page 13
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FRANCAIS EAAHNIKA ITALIANO
1. Pieds en extensions maximale et minimale 1. k€A o€ eAGXIOTN Kal PéyioTn éKTaon 1. Gambe in estensione minima e massima
2. Dimensions lorsque replié pour le transport ou 'entreposage 2. MéyeBog 61av oupTITUXBET Yia pETaopd 1) @UAagn 2. Dimensione compatta per trasporto e conservazione
3. Trépied Workman et accessoires compatibles 3. Tpimodo Workman kai oupBata e§aptipata 3. Treppiede Workman e accessori compatibili
4. Treuil 4. Z0oTnUa aviywaong 4. Sollevamento
5. Antichute a rappel automatique pour le sauvetage 5. RTFA Aidowaong (AVaKOTITNG TITWong 5. RTFA di salvataggio (anticaduta di tipo retrattile)
6. Emerillons latéraux eTTavagepduevou TUTTOU) 6. Occhielli girevoli laterali
7. Emerillon central 6. MAEUPIKG EYKATEOTNUEVOI TTEPIOTPEPOUEVOI KPIKOI 7. Occhiello girevole centrale
8. Goupille a verrouillage positif 7. KevTpIKOG TTEPIOTPEPOPEVOG KPIKOG 8. Perno di bloccaggio positivo
9. Transformation de la sangle de maintien des pieds 8. Meipog ouykpdTtnong 9. Conversione cinghia di trasporto

du trépied en sangle de transport 9. MeTarpothj o€ IHavTa JETaPopag 10. Borsa per il trasporto
10. Sac fourre-tout 10. TodvTa peTagopdasg 1. Distanza base della gamba (interna ed esterna)
1. Dégagement de base de pied (intérieur et extérieur) 1. AméoTaon BAONG OKEAWY (ECWTEPIKT KAl EEWTEPIKN) 12. Tenere 'area di lavoro libera da ostruzioni
12. Garder I'aire de travail libre de toute obstruction 12. Alatipnon Tng TepIoxng epyaciag amaAAaypévng 13-18. Innalzamento e regolazione del treppiede
13-18. Montage et ajustement du trépied aTré euTTédia 19. Compattazione del treppiedi
19. Pliage du trépied 13-18. ZtAoIPo kal pUBUIoN Tou TpiTTodou 20. Tirare le gambe verso I'esterno, poi bloccarle in
20. Tirer les pieds vers I'extérieur, puis verrouiller en position 19. Z0uTrTUgn Tou TpiTodou posizione
21. Attacher des poulies pour les accessoires 20. TpaBAgTe Ta OKEAN TTPOG Ta £§W Kol HETA ao@OAioTE 21. Montare le pulegge per gli accessori
22. Régler le trépied a la hauteur désirée Ta 0T B€0M TOUG 22. Sollevare il treppiede all’altezza desiderata
24. Attacher le dispositif de sauvetage 21. MpocapTrioTe TPOXOAIES YIa EEapTANATA 24. Montare il dispositivo di salvataggio
25. Attacher le treuil 22. AvuywaoTe T0 TpiTTOd0 0TO £MOUUNTS UYOG 25. Montare il paranco
30. Derniers réglages 24. MpooaptoTe T0 oUCTNUA Sidowaong 30. Regolazioni finali
32. Applications typiques du trépied 25. MpooapTioTe To CUCTNHA aVUPWong 32. Applicazioni tipiche del treppiedi
33. Dégagement dans la trajectoire de chute 30. TeAikég puBpioelg 33. Distanza nel percorso della caduta
34. Antichute 32. TuTTikég epappoyég Tou TpiTTodou 34. Dispositivo di protezione anticaduta
35. Connecteur d’ancrage du trépied 33. AméoTtaon otn dladpopr TITWong 35. Connettore ancoraggio treppiede
36. Surface d’ancrage 34. AvakdTTng TTWoNng 36. Superficie ancoraggio
37. Avant la chute 35. Z0vdeoHO0G ayKupwong TpiTodou 37. Prima della caduta
38. Chute libre 36. Emgaveia aykipwong 38. Caduta libera
39. Dégagement (tirant d’air) 37. Mpiv TNV TITwon 39. Distanza
40. Suspension aprés arrét de la chute 38. EAe0Bepn TrTwoon 40. Sospensione dopo arresto della caduta
41. Objet le plus pres de la trajectoire de chute 39. AtméoTtaon aogaleiag 41. Oggetto piu vicino nel percorso di caduta
42. Etiquettes 40. Alwpnon YETE aTré TTPOoTaCia ATTd TITWON 42. Etichette
43. Numéro de modéle 41. MAnoiéoTepo avTikeipevo aTn dladpopr| TITwong 43. Numero di modello
44. Numéro de série 42. ETikéteg 44. Numero di serie
45. Date de fabrication 43. Ap1Bpo6g povTéAou 45. Data di produzione
46. Pays de fabrication 44. ZeIplokdg apiBuog 46. Paese di produzione
47. Normes européennes 45. Huepounvia kataokeung 47. Standard europei
49. Attention : lisez le mode d’emploi 46. Xwpa KATAoKEUNG 49. Attenzione: leggere il manuale
50. Numéro de I'organisme notifié 47. Eupwtraiké Mpdruma 50. Numero Organismo Notificato
51. Grille d’inspection 49. Mpoagoyxn: diaBdoTe To eyXEIPidIo 51. Griglia di ispezione
52. Sangle de soutien pour sécuriser les pieds 50. ApIBpOG KOIVOTTOINPEVOU POPET 52. Cinghia di base della gamba
51. MAaiolo emBewprioewv
52. lpavrag Bdong okeAwv
NEDERLANDS NORSK PORTUGUES
1. Minimum en maximum uitschuifbaarheid van de 1. Ben pa minimum og maksimum utvidelser 1. Pernas na extensdo minima e maxima
poten 2. Starrelse nar komprimert for transport eller lagring 2 Dimensé&o quando compactado para transporte ou

2. Afmeting wanneer ingeklapt voor transport of opslag 3. Workman Stativet og kompatibelt tilbehar armazenamento
3. Workman driepoot en gelijkwaardige accessoires 4. Vinsj 3. Tripé Workman e acessorios compativeis
4. Takel 5. Redning RFS (retraktilt fallsikringssystem) 4. Guincho resgatador
5. Redding RTFA (terugtrekbaar type valbescherming) 6. Side monterte svivelgyne 5. RTFA (detengao de quedas retractil) de salvamento
6. Zijkant gemonteerde scharnierogen 7. Sentralt svivelgye 6. Olhal giratério montado na lateral
7. Middelste scharnieroog 8. Positiv Iasepinne 7. Olhal giratério central
8. Positieve vergrendelpen 9. Bzerestropp konvertering 8. Pino de bloqueio positivo
9. Draagriem omzetting 10. Beere bag 9. Conversao da Cinta de Carregamento
10. Draagzak 1. Ben base klaring (Innenfor og utenfor) 10. Bolsa de transporte
1. Ruimte voor poten (binnen-en buitenkant) 12. Hold arbeidsomradet fritt for hindringer 1. Espaco livre na base das pernas (Dentro e fora)
12. Het werkgebied vrijhouden van obstructies 13-18. Montering og justering av stativ 12. Mantenha a area de trabalho livre de obstaculos
13-18. Het driepootstatief opzetten en aanpassen 19. Komprimering av Stativet 13-18. Levantar e ajustar o tripé
19. De driepoot inklappen 20. Trekk bena utover, og sa las i posisjon 19. Compactar o tripé
20. De poten uittrekken en in positie vergrendelen 21. Fest wiretrekk for tilbehar 20. Puxe as pernas para fora, depois bloqueie na posigao
21. Bevestigingskatrollen voor accessoires 22. Hev stativ til ensket hoyde 21. Fixe polias para acessorios
22. De driepoot op gewenste hoogte brengen 24. Fest redningsenhet 22. Eleve o tripé a altura desejada
24. Redder aanbrengen 25. Fest taljen 24. Fixe o resgatador
25. Takel aanbrengen 30. Siste justeringer 25. Fixe o guincho
30. De laatste aanpassingen uitvoeren 32. Typiske anvendelser for Stativet 30. Ajustes finais
32. Typische toepassingen van een driepoot 33. Klaring i fall banen 32. Aplicagdes tipicas do tripé
33. Ruimte in het valpad 34. Fallsikring 33. Espaco livre na diregdo da queda
34. Valbeveiliger 35. Stativets forankrings kobling 34. Travaquedas
35. Driepoot-ankerverbinding 36. Forankringsoverflaten 35. Conector de ancoragem do Tripé
36. Verankeringsoppervlakte 37. For fallet 36. Superficie de Ancoragem
37. Voor de val 38. Fritt fall 37. Antes da queda
38.  Vrijeval 39. Klaring 38. Queda livre
39. Ruimte 40. Suspensjon etter fallsikring 39. Espaco livre
40. Nivellering na valbeveiliging 41. Neermeste objektet i fallbanen 40. Suspenséo apds detengdo da queda
41. Dichtstbijzijnde object in het valpad 42. Merkelapper 41. Objeto mais préximo na diregao da queda
42. Etiketten 43. Modellnummer 42. Etiquetas
43. Modelnummer 44. Serienummer 43. Numero do modelo
44. Serienummer 45. Produksjonsdato 44. Numero de série
45. Productiedatum 46. Hvilket land den er laget i 45. Data de fabricagéo
46. Land van fabricage 47. Europeiske standarder 46. Pais de fabricagéo
47. Europese normen 49. Advarsel: les brukerveiledningen 47. Normas Europeias
49. Let op: lees de gebruiksaanwijzing 50. Godkjennende myndighet 49. Aviso: leia o manual
50. Nummer aangemelde instantie 51. Inspeksjonsskjema 50. Numero do 6rgéo notificador
51. Inspectie rooster 52. Ben basestropp 51. Grade de inspegao
52. Band pootsteun 52. Tira da base da perna
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SVENSKA BBbJIFAPCKU CESKY
1. Ben vid minsta och stérsta férlangningar 1. Kpakata npy MUHMMAIrHO 1 MakcMMariHo yabrxaBaHe 1. Nohy ve stavu minimalniho a maximalniho vysunuti
2. Storlek ifall komprimerad for transport eller lagring 2. Pa3mep B npubpaHo cbCTosHMNE 3a 2. Velikost ve sloZzeném stavu pro pfepravu nebo
3. Workman Tripod och tillbehér TpaHcnopTupaHe Unn cbxpaHeHne uskladnéni
4, Vinsch 3. Cratns Workman v CbBMECTUMU NPUHAANEKRHOCTN 3. Workman trojnozka a kompatibilni doplriky
5. Raddnings-RTFA (fallskyddsanordning av indragbar typ) 4. TNeGenka 4. Kladkostroj
6. Sidmonterad svangtaps 6ga 5. RTFA cvcTema 3a ocBoboxaaBaHe (CrbBaem Tun 5. Zachranny RTFA (vysuvny typ zafizeni na zachytavani
7. Central svangtaps 6ga paspenHuk) padu osob)
8. Positivt lasstift 6. BbpTaLmM ce yLm 3a CTpaHUYeH MOHTaX 6. Postranni oto¢na oka
9. Barremens konvertering 7. LleHTpanHo BLPTALLO Ce yXo 7. Centralni oto¢né oko
10. Bar vaska 8. LWndpT 3a HagexaHo 3aknioyBaHe 8. Pojistny kolik
1. Benstativets spel (invandigt och utvandigt) 9. MpeobpasyBaHe B konaH 3a HoceHe 9. Konverze péasu na nosny femen
12. Hallarbetsplatsen fri fran hinder 10. YaHTa 3a HoceHe 10. Transportni vak
13-18. Montering och justering av trefoten 1. Pa3scTosiHue oT ocHoBaTa Ha kpakaTta (BbTPELLHO 1 1. Rozestupy noh (vnitfni a vnéjsi)
19. Ihopfallning av Tripod BBHLLHO) 12. UdrZovani pracovni oblasti bez pfekazek
20. Dra benen utat, sedan i last lage 12. PasuncTeaHe Ha npensATCTBUA OT paboTHaTa 3oHa 13-18. VztyGovani a Upravy trojnozky
21. Fast remskivor for tillbehor 13-18. ManpaBsHe n perynupaxe Ha ctatuea 19. Poskladani trojnozky
22. Hoj trefoten till dnskad hojd 19. KomnakTHO npubupaHe Ha TPUHOXHUKA 20. Vytahnéte nohy ven a uzamknéte je v jejich
24. Fast raddare 20. [pbrnHeTe KpakaTa HaBbH, crej KoeTo duvKcupanTe pozicich
25. Fast vinsch Ha MsACTO 21. Pripojte kladky pro dopliiky
30. Slutliga justeringar 21. MpukpeneTe MakapuTe KbM NPUHAANEXHOCTUTE 22. Zvednéte trojnozku do pozadované vysky
32. Typtilldmpningar av Tripod 22. MoBaurHeTe cTatBa Ao XenaHaTta BUCOYMHA 24. Pripojte zachranné zafizeni
33. Fritt omrade i fall vag 24. MpvKkpeneTe cnacuTenHoTo YCTPOMCTBO 25. Pfipojte zdvihadlo
34. Fallskydd 25. MpvkpeneTe nogemHaTa cuctema 30. Zavérecné Upravy
35. Tripod kopplingsanordning 30. MocneaHu Kopekumn 32. Typické pouziti trojnozky
36. Forankningsyta 32. CTtaHaapTHU NPUINOXEHUS Ha TPUHOXKHUKa 33. Svétla vyska v trajektorii padu
37. Innan fall 33. Pa3scTosiHue Ha MbTs Ha NajaHe 34. Zachycovac padu
38. Fritt fall 34. OrpaHun4nTen Ha nagaHeTo 35. Kotevni spojka trojnozky
39. Fritt omrade 35. KoHekTop Ha onopata Ha cTtatvsa 36. Povrch kotvisté
40. Sankning efter fallskydd 36. OnopHa NoBbPXHOCT 37. Pred padem
41. Narmaste objekt i faller vag 37. Mpean napaHe 38. Volny pad
42. Etiketter 38. Co6ogHo nagaHe 39. Svétla vyska
43. Modellnummer 39. PascTosiHue 40. Zastaveni po zachyceni padu
44. Serienummer 40. MpoBecBaHe cnep npeanassaHe oT nNagaHe 41. Nejbliz§i objekt ve sméru padu
45. Tillverkningsdatum 41. Han-6nuskvisi 06ekT no NbTs Ha NagaHeTo 42. Stitky
46. Tillverkad i landet 42. ETvkeTV C AaHHn 43. Cislo modelu
47. Europeiska standarder 43. Homep Ha mopen 44. Vyrobni &islo
49. Varning: Lés manualen 44. CepuieH Homep 45. Datum vyroby
50. Anmalt organ nummer 45. [lata Ha npoun3BoACTBO 46. Vyrobeno v
51. Inspektionsnat 46. [bpxxaBa Ha NPON3BOACTBO 47. Evropské standardy
52. Benband 47. EBponeiicku ctangapti 49. Upozornéni: prostudujte si navod k obsluze
49. BHumaHue: MNpoyeteTe pbKOBOACTBOTO 50. Cislo notifikované osoby
50. Homep Ha HoTudMUMpaH opraH 51. Tabulka prohlidky
51. Tabnuua 3a npoBepka 52. Zakladnovy popruh pro nohy
52. Pembk B OCHOBaTa Ha kpaka
MAGYAR KA3AKLLUA POLSKI
1. Alabak minimalis és maximalis prolongalasa 1. AsiKTapablH MUHUMYM X8He MakCUMyM aLlbiny 1. Nogi w minimalnej i maksymalnej rozpietosci
2. Méret szallitdshoz vagy tarolashoz téméritve KanbinTapbl 2 Rozmiar po ztozeniu do przetransportowania lub
3. Workman haromlabu allvany és kompatibilis 2. TacbiMan Hemece cakTay yLuiH By3binFaH kyniHaeri przechowywania
tartozékok ayKbIMbl 3. Statyw Workman oraz akcesoria kompatybilne
4. Csorl6 3. Workman LUTaT1Bi MeH OFaH KerneTiH Kocarkbl acnantap 4. Urzadzenie wyciggowo- podnoszace
5. Mentési RTFA (Visszahtizhatd tipusti zuhanasmegallitd) 4. Kykapba 5. Ratunkowe urzadzenie samohamowne
6. Oldalszerelésii forgo kapocsszemek 5. KyTkapywbl XXYKLL (XKbimkeiMans! ynrigeri Kynayabi 6. Kretliki do konfiguracji bocznej (typu Side-Mount)
7. Koézponti forgé kapocsszemek LueKTeyLwi) 7. Kretlik centralny
8. Zarol6 csapszeg 6. YKakTaH GekiTineTiH eki-xaKTbl aiHanmarnb! Kysbin 8. Kotek blokujacy
9. Tartépant atalakitas 7. OprTanblk eki-kakTbl aiHanmarbl Kynbin 9. Konfiguracja nosidetka
10. Hordoz6zsak 8. OH GekiTkiLu 10. Torba na ramig
1. Lab alap tavolsag (beldl és kivil) 9. 2Kyk apkaHbl ©TKi3riLi 1. Wolna przestrzen pod podstawg nog (wewnatrz i na
12. A munkaterilet akadalymentesitése 10. [op6a zewnatrz)
13-18. A haromlabu allvany felallitasa és igazitasa 1. AsiK Heriai yLLiH apHariFaH OpblIH (iLUTEH JKaHe CbIpTTaH) 12. Zachowanie obszaru roboczego z dala od przeszkod
19. A haromlabu allvany ésszecsukasa 12. YKyMbIC OpHbIH KeaeprinepaeH 6oc yctay 13-18. Wznoszenie oraz regulowanie statywu
20. Huzza a labakat kifele, majd zarolja helyzetbe 13-18. LTaTuBTi OpHATy MeEH Kyiire KenTipy 19. Sktadanie statywu
21. Régzitse a tartozékokat szolgalé csigakat 19. LLTaTmBiH Kbicy 20. Nalezy pociggna¢ nogi na zewnatrz, a nastepnie
22. Emelje a haromlabu allvanyt az 6hajtott magassagba 20. AsiKTapabl CbipTka TapTbiM, KyJbinka canbiHbI3 zablokowac ich pozycje
24. Régzitse a mentbrendszert 21. KocbimMiia acnanTtap YLUiH LUKMBTEPAi BekiTiHi3 21. Nalezy przymocowac bloczki na akcesoria
25. Régzitse a csorl6t 22. LLTaTnBTI KaxeT BUIKTIKKe KeTepiHi3 22. Nalezy unies¢ statyw do zadanej wysokosci
30. Végs6 igazitasok 24. KyTKapy KypbInfbICbIH GeKiTiHi3 24. Nalezy przymocowac ratownika
32. A haromlabu allvany tipikus alkalmazasai 25. KeTepriluTi GekiTiHi3 25. Nalezy przymocowac¢ podnos$nik
33. Tavolsag a zuhanas utvonalahoz képest 30. CoHfbl peTTeynep 30. Koricowa regulacja
34. Zuhanasgatlas 32. LLitaTuBiHiH aaeTTeri konaaH6anaps! 32. Typowe zastosowania statywu
35. Haromlabu allvany horgonyozasi csatlakoztatasa 33. Kynay 6arbiTbiHAaFbI XETKINIKTi xep 33. Wolna przestrzen pod uzytkownikiem w drodze
36. Horgonyozasi fellilet 34. KynaynaH kopray yieci upadku
37. Zuhanas el6tt 35. LLiTaTne GekiTy HyKTeciHiH GainaHbicbl 34. Urzadzenie ograniczajace upadek
38. Szabadesés 36. BekiTy HyKTeci opHaTaTbIH TEriC Xep 35. tacznik mocowania statywu
39. Tavolsag 37. TeHkepinin kynay 36. Ptaszczyzna mocowania
40. Felfiggesztés zuhanasgatlas utan 38. TemeH kynay 37. Przed upadkiem
41. Alegkozelebbi targy a zuhanas utvonalan 39. ALbIK xep 38. Spadek swobodny
42. Cimkék 40. Kynayapl ToKTaTyaaH KewiHri >KyMbICTbl TOKTaTy 39. Wolna przestrzen pod uzytkownikiem
43. Modellszam 41. Kynay GarbITbiHAaFbI €H XaKblH 3aTTap 40. Zawieszenie po zatrzymaniu upadku
44. Gyartasi szam 42. TaH6anap 41. Obiekty najblizej drogi upadku
45. Gyartas id6épontja 43. MogenbaiH Homepi 42. Etykiety
46. Gyartasi orszaga 44. Cepusinblk HeMipi 43. Numer modelu
47. Eurdpai szabvanyok 45. LblFapbinFan KyHi 44. Numer seryjny
49. Figyelem: olvassa el a kézikdnyvet 46. MewmnekeTinae xacanfaH 45. Data produkcji
50. lletékes testiilet szama 47. Eyponarnbik ctaHgapTTap 46. Kraj produkcji
51. Felllvizsgalati racs 49. EckepTy: HyckayrbIKNeH TaHbIChIN LWbIFbIHbI3 47. Standardy europejskie
52. Labszij 50. ©KineTTi MyLe Hemipi 49. Uwaga: nalezy przeczytac instrukcje
51. TexHvkanblk 6akbinayaplH kecteci 50. Numer jednostki notyfikowanej
52. AsiKTapFa apHanfaH bay 51. Siatka kontroli
52. Pasek podstawy na nogi
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ROMANA PYCCKUMN SLOVENSKY
1. Picioarele extinse in pozitia maxima si minima 1. MakcumanbHas 1 MUHUMarnbHas ANMHa HOXeK 1. Nohy v minimalnom a maximalnom predizeni
2. Dimensiuni in timpul compactérii in vederea transportului 2. Pa3mep B CrOXeHHOM COCTOSIHUN 2. Velkost v kompaktnom stave na prepravu alebo
sau a depozitarii 3. O6opynosaHue, coBmecTuMoe ¢ TpeHoron Workman uchovavanie
3. Trepiedul Workman si accesoriile compatibile 4. Jle6enka 3. Workman trojnozka a kompatibilné doplnky
4. Dispozitiv de ridicare 5. CpepcTBo 3aluThl BTArmsatoLero tuna (C3BT) 4. Kladkostroj
5. Sistemul de salvare RTFA (Sistem de oprire al 6. Bokosble yLku 5. Zachranny RTFA (Vysuvny typ zariadenia na
caderii, tip retractabil) 7. LleHTpanbHoe yLko zachytavanie padu osob)
6. Nituri pivotante montate lateral 8. CTonopHbIi WTndT 6. Postranne namontované oto¢né oka
7. Nit pivotant central 9. PerynvpoBka pemHsi Ansi nepeHocku 7. Stredové otocné oko
8. Stift de blocare 10. Xo3sncTBeHHas cymka 8. Poistny kolik
9. Conversiunea in chinga pentru transport 1. PaccTosiHne Mexay HoXKaMu y OCHOBaHWS (BHYTpU 9. Obratenie nosného popruhu
10. Husa de transport N CHapyxw) 10. Velky vak
1. Spatjul minim necesar de la baza picioarelor (interior 12. MoppepxaHve paboyeit obnactu B YncToTe 1. Priestor pre zakladriu néh (vnatorny a vonkajsi)
si exterior) 13-18. YcTaHoBKa 1 HacTpoWka TpeHorn 12. Pracovny priestor bez prekazok
12. Specificatii privind indepartarea obstructiilor din 19. CknapblBaHue TpeHorn 13-18. Postavenie a nastavenie trojnozky
zona de lucru 20. BblABMHBLTE HOXKN HapyXy, a 3aTeM 3admkcupyiTe 19. Poskladanie trojnozky
13-18. Instalarea si reglarea trepiedului 21. BakpenuTte MexaHu3Mbl 060pyAOBaHUS 20. Tahaijte nohy smerom von, potom ich zaistite na
19. Compactarea trepiedului 22. MogHWMKTe TpeHory A0 HeOBXOANMON BbICOTbI mieste
20. Trageti usor picioarele spre exterior, apoi blocati in 24. Bakpenute CTpaxoBOYHbI MexaHU3m 21. Pripojte kladky pre prislu§enstvo
pozitia adecvata 25. Bakpenute nebeaky 22. Trojnozku zdvihnite do poZadovanej vysky
21. Fixati scripetii pentru accesorii 30. MocnenHue perynuposku 24. Pripojte zachranny systém
22. Ridicati trepiedul la inaltimea dorita 32. TuNUYHbIE CNOCOBbI NPUMEHEHNS TPEHOTU 25. Pripojte zdvihak
24. Fixati sistemul de salvare 33. PaccTosiHune npu cnycke 30. Kone¢né nastavenia
25. Fixati troliul 34. CucTema 3almnThl OT NageHus 32. Typické pouzitia trojnozky
30. Reglajele finale 35. AHKepHbIN coeanHUTENb TPEHOTU 33. Volny priestor v drahe padu
32. Utilizarile specifice ale trepiedului 36. [MoBepXHOCTb ANs KpenneHus aHkepa 34. Zachytavac padu
33. Spatiul minim necesar in traiectoria caderii libere 37. Mepen nagexviem 35. Kotviaci spojovaci diel trojnozky
34. Sistem de oprire a caderii 38. CBob6ogHoe nagexvie 36. Kotviaci povrch
35. Conectorul de ancorare al trepiedului 39. PaccrtosHne 37. Pred padom
36. Suprafata de ancorare 40. MprocTaHoBKa NageHusi Nocne UCnonb30BaHNs 38. Volny pad
37. Tnainte de cédere cpefcTBa 3alunTbl OT NageHns 39. Volny priestor
38. Caderea libera 41. Brivkanwmnii 06bekT Ha NyTu naaeHns 40. Zavesenie po zachyteni padu
39. Spatiul minim necesar 42. MapkupoBku 41. Najbliz&i predmet v drahe padu
40. Pozitia suspendata dupa declansarea sistemului de 43. Homep mogenu 42. Stitky
oprirea a caderii 44. CepuiiHblii HoMep 43. Cislo modelu
41. Cel mai apropiat obiect in caderea libera 45. [ata n3rotoBneHus 44 Sériové Cislo
42. Marcari 46. CTpaHa usrotoButenb 45. Datum vyroby
43. Numar model 47. Esponeiickue ctaHaapThl 46. Vyrobené v krajine
44. Seria 49. BHumanwue! Mpoutute pykosoacTso 47. Eurépske normy
45. Data de fabricatie 50. Homep opraHa no ceptudukaummn 49. Upozornenie: precitajte si manual
46. Tara de provenienta 51. Certka nposepku 50. Cislo oboznameného uradu
47. Standarde europene 52. PemeHb OCHOBaHUWS HOXeK 51. Kontrolna mriezka
49. Atentie: cititi manualul 52. Zakladriovy popruh pre nohy
50. Numarul organismului notificat
51. Grila de inspectie
52. Chinga de la baza piciorului
YKPAIHCbKA HRVATSKI SLOVENSCINA
1. MiHimanbHa i MakcmanbHa JOBXUHA HIKOK 1. Minimalno i maksimalno izvucene noZice 1. Noge z najmanjSim in najvecjim podaljSskom
2. Poamipu y cknagieHoMy s TpaHcnopTyBaHHs abo 2. Veli¢ina u skloplijenom stanju spremnom za 2. Kompaktna velikost zloZzenega stativa za transport
36epiraHHa Burnsaai transport ili skladistenje ali skladiS¢enje
3. TpuHora Workman Ta cymicHe 3 Heto npunaaas 3. Workman tronozac i kompatibilan pribor 3. Workman Tripod in zdruzljivi dodatki
4. Nebigka 4. Vitlo 4. Dvigalnik
5. MpucTpiit 3axucTy Bif NafliHHS 3 CAMOYTSHXKHUM 5. Spasilacki RTFA (uvlaéni mehanizam za blokadu 5. Resevalna naprava RTFA (samonavijalna
ctpornom (3MNCC) pada) zaustavitvena naprava)
6. BiuHi ByLKka BepTnora 6. Boc¢ne zakretne usice 6. Stransko names$céena vrtljiva uSesa
7. LleHTpanbHe ByLLKO BepTniora 7. Sredi$nja zakretna usica 7. Sredinsko vrtljivo uho
8. dikcyBanbHUM LWTUDT 8. Zatik za pozitivnu blokadu 8. Blokirni zati¢
9. PeMiHb Ans nepeHeceHHs TpUHoru 9. Prenamjena trake za no$enje 9. Sprememba v nosilni pas
10. Cymka-4oxon 10. Torba 10. Nosilna torba
1. BigcTaHi Mix To4kamm onopu HiKOK (BHYTPILLHi i 1. Razmak baze nozice (unutarnji i vanjski) 1. Razdalja do podnozja (znotraj in zunaj)
30BHILLHI) 12. Uklanjanje prepreka iz radnog podruéja 12. Na delovnem obmocgju naj ne bo ovir.
12. Po6oya 30Ha noBuHHa 6yTu BiNbHOIO BiA NepeLukos 13-18 Uspravljanje i prilagodavanje trono$ca 13.-18. Postavitev in nastavitev stativa
13-18. BcTaHoBNeHHs Ta perynioBaHHA TpUHOMU 19. Sklapanje tronoSca 19. Zlaganje stativa
19. CknagaHHs TpUHOTK 20. Izvucite noZice prema van, a zatim ih uglavite 20. Izvlecite noge navzven in jih zaklenite.
20. BiaTArHiTe HXXKv Ha30BHI | 3adpikcynTe 21. Spojite koloture za pribor 21. Namestite Skripce za dodatke.
21. MpunapHaiiTe GNOK-PONMKN ANs akcecyapis 22. Podignite tronozac na Zeljenu visinu 22. Dvignite stativ na Zeleno visino.
22. MigHiMiTe TPMHOrY Ha NOTPIGHY BUCOTY 24. Spojite sigurnosni element 24. Namestite reSevalni sistem.
24. MpukpiniTe 3anobixHUK 25. Spojite vitlo 25. Namestite dvigalnik.
25. MpukpiniTe neGiaky 30. Zavrsne prilagodbe 30. Konéne nastavitve
30. 3aBepLuanbHe perynoBaHHs 32. Standardne primjene tronoSca 32. Obicajna uporaba stativa
32. Tunosi cnocobum 3acTocyBaHHs TPUHOTU 33. Razmak na putanji pada 33. Svetla visina po padcu
33. Mpoxia cnycky 34. Mehanizam za blokadu pada 34. Sistem za zaustavitev padca
34. CucTema 3axucTy Bif nagiHHsA 35. Spojnik za pri¢vrséenje trono$ca 35. Sidrna povezava stativa
35. AHKepHe KpinneHHs TpuHoru 36. Povrsina sidrenja 36. Sidrna povrsina
36. [MoBEpXHS KOPCTKOrO KpinneHHs 37. Prije pada 37. Pred padcem
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ENGLISH
INSTRUCTIONS FOR USE

The MSA Workman Tripod is a component of personal fall arrest system, protecting against falling from heights. It is an mobile anchor device for systems of the personal
fall protection equipment. The product complies with European Regulation (EU) 2016/425. The Declaration of Conformity can be found under the following link:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Function and Application: The MSA Workman Tripod head is aluminum alloy and legs are high-tensile, aluminum alloy. The Tripod conforms to standard EN 795-
2012 class B and meets requirements of Customs Union Technical Regulation “Safety of Personal Protective Equipment” TP TC 019/2011, the Ukrainian “Technical
Regulation for Personal Protective Equipment” and DSTU EN 795:2006 Standard. The Tripod is a transportable temporary anchor device of a personal fall arrest
and rescue system. It may be used for fall arrest, rescue, retrieval, evacuation, depending on which attachment elements are included. The MSA Workman Tripod
is designed for use by one person with a combined total weight no greater than181 kg, including clothing, tools, and other user-borne objects. This capacity is in
conformity with EN795. When the MSA Workman Winch is assembled on the MSA Workman Tripod as described in the next section, this configuration is suitable for
lifting, lowering, and positioning either personnel with a maximum weight of 140 kg., or materials with a maximum weight of 225 kg. These applications and capacities
are in conformity with the Directive 2006/42/EC on machinery. When the tripod is used as part of a fall arrest system, the user shall be equipped with a means of limiting
the maximum dynamic forces exerted on the user during the arrest of a fall to a maximum of 6 kN. Never use the Workman Tripod to lift, lower, or position personnel
and materials at the same time. Figure 32 show configurations of optional accessories and typical applications of these systems.

2. Use of MSA Workman Tripod attachments: (1) The side-mount swivel eyes (FIG 6) are to be used for personal fall arrest systems, such as a flexible anchor line
(EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), an RTFA (Retractable Type Fall Arrester), or a Rescue RTFA. Refer to the separate user instructions included with
these products for installation and use of each of these optional components. (2) The center swivel eye is used to attach accessories such as the MSA Split-Mount
pulley, P/N 506222, for MSA Workman Winch (FIGS 4&7). If the center swivel eye is not used for the MSA Workman Winch, then the center swivel eye can be used
to attach a flexible anchor line, RTFA, or Rescue RTFA. (3) The MSA Rescue RTFA and Workman Winch are mounted to the Tripod in conjunction with the MSA Split-
Mount pulleys, P/N 506222, and carabiners, P/N 10129888. (4) The MSA Rescue RTFA and Workman Winch attach to the Tripod by means of integral leg mounting
brackets. (5) There is one positive-lock pin in each extension leg. Each pin is inserted through the selected holes in the upper and lower legs when the desired leg
extension is achieved. The button on the end of the pin must be depressed and held while the positive-lock pin is inserted or removed from the tripod (FIG 8). The
MSA RTFA or Rescue RTFA can also be mounted directly to a side-mount swivel eye using a carabiner certified to EN 362. The load capacity of a Rescue RTFA when
mounted directly to the side swivel eye of the MSA Workman Tripod is 140 kg. (6) The leg base strap is necessary to maintain the position of the Tripod legs and to
distribute the applied loads during system use (FIG 52).Tripods have attachments at the base of each lower leg, through which the leg base strap is threaded. It is fully
assembled when the end is passed through all three attachments, connected through the cam buckle, and tightened. (7) The leg strap may also be connected to the
head of the tripod using a carabiner, and used as a carrying strap (FIG 9). (8) The nylon tote bag is used to protect the Tripod during transport and storage (FIG 10).
(9) Carabiner, P/N 10129888, is used to mount the optional MSA Split-Mount pulley P/N 506222 to the side attachment points on the Tripod head. (10) The Split-Mount
pulley is designed to work in conjunction with a Rescue RTFA or MSA Workman Winch, where the cable of the Rescue RTFA or MSA Workman Winch would pass
through the Split-Mount Pulley and descend into the center of the work access (FIG 3). (12) Contact MSA for information about connection of optional components to
the Tripod or refer to the separate user instructions provided with each component.

3. Operating Instructions: It is the responsibility of the user of MSA Workman Tripod to assure that they are made familiar with these user instructions and trained by
a competent person. Ensure that you have been adequately trained in the use of this MSA Workman Tripod and make sure that you fully understand how it works.

4. Operating Procedure: Do not open the confined space access cover before completing installation of the Tripod and all other system components. Erecting and
adjusting the tripod (FIGS 13-18): Step 1: Tilt the Tripod into an upright, feet-down position. Step 2: Hinge each leg, one at a time, into the outward and locked position.
Note that each leg automatically snaps upward when the hinge locks. Check to be certain of hinge locking. Step 3: Position the feet about the hatch cover in accordance
with work area geometry and surface conditions. Refer to 6. Design Statements: section 4 for clearance requirement. Step 4: Optional components to be attached to the
Tripod head, such as the Split-Mount pulley, should be assembled to the Tripod head at this time. Follow the appropriate user instructions for each optional component
that is to be connected to the Tripod. Step 5: Raise the Tripod one leg at a time by pulling the pin (attached to the upper leg section), incrementally sliding out the lower
leg section, and repinning. Repeat for each leg until the Tripod head is at the desired height. The Tripod head should be level when installation is complete. Be careful
not to extend each leg too far in each increment so as to cause the Tripod to topple. The Tripod legs must not be pulled out more until the maximum mark, see FIG 8.
Step 6: Once at the proper height, check to be sure the Tripod is stabilized and plumb. Feed the leg base strap through the feet at the bottom of the Tripod legs. Check
all leg pins to assure secure fastening and set the feet in the tread-down position. Tighten the strap through all connectors by pulling the loose end of the web through
the cam buckle. When all equipment is in place on the Tripod, make a last check for plumbness and stability. Make final adjustments. Then, remove the hatch and
manhole cover. To compact the Tripod for transport or storage, reverse the setup procedure. To disengage the leg hinge locks, pull down on the leg and hinge it inward.
Attach Tripod legs together securely with lower strap as shown (FIG 18).

5. Inspection Guidelines: Step 1: Inspect the Tripod labels to verify that they are present and legible. Check the formal inspection grid to be sure a formal inspection
has been performed within the last 12 months. If the grid does not indicate that a formal Inspection has been performed within the last 12 months (by being punched),
or if any labels are missing or illegible, remove the Tripod from use and mark it as “UNUSABLE” until a formal inspection is performed by a competent person. Step 2:
Inspect head assembly for corrosion, cracks, deformation, fractures, altered or missing elements, burns, and heat and chemical exposures. Step 3: Inspect all metallic
parts (i.e. head, legs, leg pins, attachment pins, feet) for deformation, fractures, cracks, corrosion, deep pitting, burrs, sharp edges, cuts, deep nicks, missing or loose
parts, improper function, and evidence of excessive heat or chemical exposures. Step 4: Inspect all non-metallic parts (i.e. skid-resistant foot pads, labels, and leg
base strap) for cut, broken, excessively worn, missing and loose parts. Inspect for evidence of burns and excessive heat and chemical exposures. Step 5: Check
the function of the Tripod legs. Legs should move smoothly in the leg pockets and should seat firmly when moved to the fully open position. The lower legs should
slide smoothly within the upper legs along their entire length. Tripod feet should pivot easily and remain flat on the ground when the Tripod is erected. Step 6: Inspect
each component and subsystem of the complete system in accordance with the associated manufacturer’s instructions. Detailed inspections must be recorded in the
inspection checklist. After inspection, mark or punch out the inspection tag to indicate a complete formal inspection was completed.

6. Design Statements: (1) The surface (anchorage) where a Tripod is installed should be inclined by no more than 152 mm over a distance of 3 m. Any incline greater
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than this amount 2.8° could allow the Tripod to slide or tip over.
(2) The strength of the ground (base, floor) when the Tripod will be placed shall be not less 10 KN. The Tripod is intended for use by a single person. Other personnel
working in this immediate area as part of a support team will require separate and independent safety systems depending on their purpose and work function.
(3) Consideration MUST be given to the necessary minimum clearance below the user to prevent a collision with the structure or the ground. The amount of clearance
needed depends upon the type of connecting subsystem used, and the location of the anchorage or anchorage connector. Prevent swing falls and impact with objects
in or adjacent to the fall path. Work directly under the anchorage/anchorage connector at all times. Failure to follow this warning can result in serious injury or death.
(4) Clearance between the position of the Tripod feet when erected and in working position and the access through which the worker will be lowered shall be such that
none of the Tripod legs will be positioned above the access or be placed too close to the edge of a hole and be allowed to fall into the opening. Clearance between the
working position of each of the Tripod feet and the outside of the anchorage shall be a minimum of 0.9 m and shall allow unrestricted movement of support personnel
above during erection, use and compaction (FIGS 11-12). Keep work area free from obstructions, trip hazards and spills which could impair the safe operation of the
Fall-Rescue Work System.
(5) There must be sufficient exterior clearance above the anchorage to fully erect the Tripod. This clearance is given in figure 1. Interior headroom depends upon the
system components (optional accessories) that may be attached to the Tripod head. Refer to the User Instructions supplied with each system component to determine
the effect on overhead clearance due to such installation.
(6) Acidic, alkaline, or other environments with harsh substances may damage the hardware elements of this Tripod. If working in a chemically aggressive environment,
consult MSA to determine acceptable system components for your specific conditions. Chemical hazards, heat and corrosion may damage the Tripod. More frequent
formal inspections are required in environments with chemical hazards, heat and corrosion. Do not use in environments with temperatures greater than 85 °C. Do
not expose to corrosive environments for prolonged periods. Use extreme caution when working near energized electrical sources. Maintain a safe working distance
(preferably at least 3 m) from electrical hazards. When working near moving machinery parts (e.g. conveyors, rotating shafts, presses, etc.), make sure that there are
no loose elements in any part of the system.
(7) The user must have a rescue plan and the means at hand to implement it; and that plan must take into account the equipment and special training necessary to
effect prompt rescue under all foreseeable conditions.
(8) All components (e.g. full body harness, self retractable lanyard, carabiner, snap hook, etc.) connected to this MSA Workman Tripod MUST be compatible. MSA
Workman Tripod is designed to be used with MSA approved components and connecting subsystems. Use of the MSA Workman Tripod subassembly with products
made by others that are not approved in writing by MSA may adversely affect the functional capability between system components and reliability of the complete
system. Contact MSA with any questions or for further information.
(9) Good medical fitness of the user is necessary in order to carry out work at a height. Certain medical conditions can threaten the users’ safety during normal use
of MSA Workman Tripod and in emergencies (taking medications, cardiovascular problem, etc.). In any case of doubt, consult your physician before using. Pregnant
women and minors MUST NEVER use the MSA Workman Tripod.

WARNINGS

Afull body harness certified to EN 361 (TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) is the only acceptable body holding device that can be used in a fall arrest system.
Afall arrest system, MUST ONLY be connected to the harness back D-ring or front D-ring only with the fall arrest attachment tag “A”. These points can also be used
for connecting a rescue system. Never use the hip D-ring for fall arrest or climbing protection. The hip D-ring of a harness MUST ONLY be used for connecting a work
positioning system (EN358, TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) and NEVER a fall arrest system or climbing protection.
The MSA Workman Tripod MUST be fully inspected before each use to verify that it is in serviceable condition. Examine every inch of the Tripod for severe wear,
missing or broken elements, corrosion, or other damage. Examine if label is missing or illegible; if there is evidence of improper function, improper fit, or alteration of
any component. Do not use MSA Workman Tripod until confirmed in writing by a competent person if inspection reveals an unsafe condition. Additionally, the MSA
Workman Tripod MUST be inspected by a competent person at least annually, or more frequently if subjected to harsh conditions or excessive use. The competent
person must be authorized by current legislation in the country of use. See inspection guidelines.
DO NOT modify or attempt repairs on the MSA Workman Tripod. Only MSA or parties with written authorization from MSA may repair an MSA Workman Tripod. The
system shall not be used outside its limitations, or for any purpose other than that for which it is tended.
Any Tripod which has been subjected to the forces of arresting a fall must be immediately removed from service and marked as “UNUSABLE” until submitted to, and
released from, the formal inspection procedures.
It is essential for the safety of the user that if the MSA Workman Tripod is re-sold outside the original country of destination the reseller shall provide instructions and
additional relevant information for use, for maintenance, for periodic examination and for repair in the language of the country in which the MSA Workman Tripod is to
be used. Failure to follow these warnings or misuse can cause serious personal injuries or death.

MAINTENANCE AND STORAGE

Strictly adhere to the cleaning instructions in this section to prevent adverse effects on the materials used in the MSA Workman Tripod. Clean the Tripod with a solution
of water and mild laundry detergent. Dry hardware with a clean cloth. Do not speed dry with heat. Excessive accumulation of dirt, paint or other foreign matter may
prevent proper function of the components, and, in severe cases can weaken them. Questions concerning component conditions and cleaning should be directed to
MSA.

Equipment which is damaged or in need of maintenance must be tagged as “UNUSABLE” and removed from service. Corrective maintenance (other than cleaning)
and repair, such as replacement of elements, must be performed by the MSA factory. Do not attempt field repairs.

Store the MSA Workman Tripod in a cool, dry and clean place out of direct sunlight. Avoid areas where heat, moisture, light, oil, and chemicals or their vapours or
other degrading elements may be present. Equipment which is damaged or in need of maintenance should not be stored in the same area as usable equipment.
Heavily soiled, wet, or otherwise contaminated equipment should be properly maintained (e.g. dried and cleaned) prior to storage. Prior to using equipment which has
been stored for long periods of time, a Formal Inspection should be performed by a competent person. Tripod shall be protected from any mechanical deformation
or mechanical stress (or impact). Typical case — the people just leave it on material stock and put heavy items on it rapidly. Transport the MSA Workman Tripod in a
package to protect it from cuts, moisture, chemicals and their vapours, extreme temperatures, and ultraviolet rays. Dispose in accordance with local regulations.
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TURKGE
KULLANMA TALIMATI

MSA Workman Tripod, yliksekten diismeye karsi koruyan diismeye kars! kisisel koruma sisteminin bir bilesenidir. Dlismeye karsi kisisel koruma ekipmaninin sistemleri
i¢in mobil bir baglama cihazidir. Bu irtin, Avrupa Yonetmeligi (AB) 2016/425 ile uyumludur. Uygunluk beyani asagidaki linkte bulunabilir: https://MSAsafety.com/DoC
1. Islev ve Uygulama: MSA Workman Tripod kafasi aliiminyum alasimdir ve bacaklar yiiksek cekme gerilimli, aliiminyum alagimdir. Tripod, EN 795-2012 sinif B
standardi uyumludur ve Giimruk Birligi Teknik Diizenlemesi “Kisisel Koruyucu Ekipmanlarin Givenligi” TP TC 019/2011’e, Ukrayna’nin “Kisisel Koruyucu Ekipmanlara
Yonelik Teknik Diizenleme™sine ve DSTU EN 795:2006 standardina ait gereksinimleri karsilamaktadir. Tripod, kisisel dlisme 6nleme ve kurtarma sisteminin taginabilir
bir gegici ankraj aletidir. Hangi aksesuarlari igerdigine bagl olarak diisme 6nleme, kurtarma, gekme, tahliye igin kullanilabilir. MSA Workman Tripod, giysi, aletler ve
tasidigi diger nesneler dahil olmak Uzere beraber toplam agirhigi 181 kg'dan fazla olmayan bir kisinin kullanimi igin tasarlanmistir. Bu kapasite EN795 uyumludur.
MSA Workman Winch, bir sonraki bélimde tarif edildigi gibi MSA Workman Tripod (izerine monte edilmistir, bu yapilandirma maksimum agirligi 140 kg olan her kisi
veya maksimum agirligi 225 kg olan her materyal ile kaldirma, algaltma ve konumlandirma igin uygundur. Bu uygulamalar ve kapasiteler 2006/42/EC Makine Direkifi
ile uyumludur. Tripod bir digsme énleyici sisteminin pargasi olarak kullanildiginda, kullanici maksimum 6 kN'lik bir disme dnleme sirasinda kullanicinin Gzerinde
uygulanmis maksimum dinamik kuvveti sinilama amaciyla donatiimalidir. Workman Tripod'u higbir zaman kisiyi ve materyalleri ayni anda kaldirma, algaltma veya
konumlandirma igin kullanmayin. Sekil 32, bu sistemlerin tipik uygulamalarinin ve opsiyonel aksesuarlarinin yapilandirmalarini gosterir.

2. MSA Workman Tripod eklentilerinin kullanimi: (1) Yan montajli mafsalli gozler (SEK 6), bir esnek capa hatti (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011),
bir RTFA (Katlanir Tip Diisme Onleyici) veya bir Rescue RTFA gibi kisisel diisme énleme sistemleri kullanimi igindir. Bu opsiyonel bilesenlerin her birinin kurulumu ve
kullanimi igin bu Griinler igindeki ayri kullanici talimatlarina bagvurun. (2) Merkez mafsalli goz, MSA Workman Winch icin MSA Ayirici Montajli makara, P/N 506222,
gibi aksesuarlari baglamak icin kullanilir (SEK 4&7). Merkez mafsalli g6z MSA Workman Winch igin kullaniimiyorsa, 0 zaman merkez mafsalli gz bir esnek capa hatti,
RTFAveya Rescue RTFAyI baglamak igin kullanilabilir. (3) MSA Rescue RTFA ve Workman Winch, Tripod’a MSAAyirici Montajli makaralar, P/N 506222 ve karabinalari,
P/N 10129888 ile baglantili olarak montajlanir. (4) MSA Rescue RTFA ve Workman Winch, bacak montaj destekleri vasitasiyla Tripod’a takilir. (5) Her uzanti bacaginda
bir pozitif kilit pimi vardir. Her pim, istenilen bacak uzunluguna erisildiginde (st ve alt bacaklarda segilen deliklere yerlestirilir. Pozitif kilit pimi Tripod'a yerlestirilirken veya
Tripod'dan cikartilirken pimin sonundaki buton basili tutulmalidir (SEK 8). Ayrica MSA RTFA veya Rescue RTFA, EN 362 onayli bir karabina kullanilarak yan montajli
mafsalli géze dogrudan monte edilebilir. MSA Workman Tripod'un yan mafsalli géziine dogrudan monte edildiginde Rescue RTFANnIn yik kapasitesi 140 kg'dir. (6)
Tripod bacaklarinin konumunu sabitlemek ve sistemin kullanimi esnasinda uygulanan yiikleri dagitmak igin bacak taban kayisi gerekir (SEK 52). Tripodlarin her alt
bacaginin tabaninda vidalanmis kayis (izerine eklentileri vardir. Sonu tiim (¢ eklentiyi gegip kopgayla tutturuldugunda tamamen birlestirilir. (7) Ayrica bacak kayis! bir
karabina kullanilarak tripodun kafasina baglanabilir ve tagima kayisi olarak kullanilir (SEK 9). (8) Naylon tagima cantalari tasima ve saklama sirasinda tripodu korumak
icin kullanilir (SEK 10). (9) Karabina, P/N 10129888, opsiyonel MSA Ayirici Montajli makaray1, P/N 506222, Tripod kafasindaki yan eklenti noktalarina baglamak icin
kullanilir. (10) Ayirici Montajli makara bir Rescue RTFA veya MSA Workman Winch ile baglantili olarak calisacak sekilde tasarlanmistir. Rescue RTFA veya MSA
Workman Winch kablolari Ayirict Montajli Makara'dan geger ve galisma alaninin ortasinda algalir (SEK 3). (12) Tripodun opsiyonel bilesenlerinin baglantisi hakkinda
daha fazla bilgi icin MSA ile irtibat kurun veya her bilesenle birlikte sunulan ayri kullanici talimatlarina bagvurun.

3. Calistirma Talimatlari: Kullanim talimatlarinin okundugundan ve yetkin bir kisi tarafindan egitildiginden emin olmak MSA Workman Tripodu kullanicisinin
sorumlulugudur. MSA Workman Tripod hakkinda yeterince bilgilendiginden ve nasil calistigini tam olarak anladigindan emin olun.

4. Islem Kurallari: Tripodunu ve diger sistem bilesenlerinin kurulumunu tamamlamadan énce sinirli bosluk erisim kapadini agmayin. Tripodun insa edilmesi ve
diizeltimesi (RESIM 13-18): Adim 1: Tripodunu yukari ve asa§i dogrultusunda egin. Adim 2: Her bacagi bir seferde disa dogru kilitli pozisyonda dayayin. Dayanak
kilitlendiginde her bir bacagin otomatik olarak yukari dogru ¢arpmasini dikkate alin. Dayanagin kilitlendiginden kontrol ederek emin olun. Adim 3: Kaporta kapagini is
alaninin geometrisi ve yiizey durumuna gére ayarlayin. Agiklik gerekliligi icin bkz. 6. Tasarim Agiklamalari: b6lim 4. Adim 4: Ayri Monte Edilmis makara gibi opsiyonel
baglantilar Tripod bagligina eklenir, ve ayni anda Tripod basligina monte edilir. Tripoduna baglanmasi gereken opsiyonel baglantilarin her biri igin uygun kullanici
talimatlarini okuyun. Adim 5: Tripodunun her seferde bir bacagini (yukari bacak boliimine ekli) mili gekerek yukari kaldirin, asagidaki bacak bdlimini adim adim
kaydirarak yeniden mile gegirin. Tripod bagligi istenilen ylikseklige gelene kadar her bir bacak icin bunu tekrarlayin. Donanim tamamlandiginda Tripod bashgi ideal
seviyede olmalidir. Tripodunun devrilmemesi icin her bacagi ayirirken birbirinden ¢ok uzak olmamasina dikkat edin. Tripodun bacaklari maksimum isaretinden daha
fazla yukari gekilmemelidir, bkz. SEK 8. Adim 6: Tripodunun istenilen yikseklige geldiginde dengeli ve dik durdugundan emin olun. Tripod bacaklarinin altindaki ayaklar
araciligiyla bacaga bagl kayisi destekleyin. Tim bacak millerini emniyet hizi igin kontrol edin ve ayaklari yere sabit durumda kurun. Kopganin iizerindeki agin bostaki
ucunu gekerek tim baglayicilar tizerinden kayisi sikin. Tripodunda tiim ekipman tam yerli yerindeyken tesisat ve dengenin son kontrolinii yapin. Son ayarlamalari
yapin. Sonra, kaportayi ve kapagi kaldirin.

Tripodunu tagimak ve depolamak Uzere toplamak icin kurma strecini tersine uygulayin. Bacak dayanak kilidini sékmek icin, bacadi ve dayanagi iceri dogru cekin.
Tripod bacaklarini giivenli bir bigimde alt kayigla birlestirin (RESIM 18).

5. Inceleme Klavuzlari: Adim 1: Tripod etiketlerini varligini ve uygunlugunu dogrulamak icin inceleyin. Son 12 ay igerisinde resmi bir incelemenin gergeklestirildiginden
emin olmak igin resmi inceleme kilavuzunu kontrol edin. Kilavuz, son 12 ay igerisinde resmi bir incelemenin gergeklestirildigini géstermiyorsa veya bir etiket eksik ya
da okunaksiz ise, Tripod'u kullanimdan gekin ve uzman bir kisi tarafindan resmi bir inceleme yapilana kadar “KULLANILAMAZ" olarak isaretleyin. Adim 2: Oncelikle
asinma, catlak, deformasyon, kirllma, degismis ve kaybolmus elementler, yaniklar, 1si ve kimyasal tepkimeler olup olmadigini inceleyin. Adim 3: Tum metalik pargalari
(baslik, bacaklar, bacak milleri, ekleme milleri, ayaklar vb.) deformasyon, kirik, catlak, asinma, derin gukurlar, yaniklar, keskin kdseler, kesikler, tirtiklar, kayip veya
gevsek pargalar, fonksiyon bozuklugu ve asiri isi veya kimyasal tepkime agisindan inceleyin. Adim 4: Biitiin metal olmayan pargalari (kaymayan ayakliklar, etiketler ve
bacak kayisi vb.) kesik, kirik, asiri derecede asinmig, kayip ve gevsek pargalar agisindan inceleyin. Yaniklar, 1si ve kimyasal tepkimelere dair bulgularin olup olmadigini
inceleyin. Adim 5: Tripod bacaklarinin fonksiyonunu kontrol edin. Bacaklar yumusakca hareket etmeli ve tamamen acik vaziyette hareket ettirilirken tam oturtulmalidir.
Alt bacaklar en son uzunluguna kadar, Ust bacakla kaydiriimalidir. Tripod monte edildiginde, Tripod ayaklari kolayca yerlestiriimeli ya da yiizeyde diiz olarak kalabilmeli.
Adim 6: Her baglantiyi ve tiim sistemin alt sistemlerini Greticinin talimatlarina bagli olarak inceleyin. Detayli inceleme, inceleme Kontrol Formuna kaydedilmelidir.
incelemeden sonra, tam bir incelemenin yapildigini géstermek icin inceleme etiketine isaret koyun.

6. Tasarim Konulari: (1) Tripodunun yerlestirildigi yiizey (ankoraj) 3 m’lik mesafe (izerinden 152 mm’den gok egimli olmamalidir. 2,8 dereceden biiyiik egim tripodunun
kaymasina ya da devrilmesine sebep olur.
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(2) Zeminin (taban, doseme) dayanimi Tripod yerlestirilecegi sirada 10KN'den az olmamalidir. Tripodu bir kisi tarafindan kullaniimalidir. Diger kisisel kullanimlar
amacina ve islevselligine bagl olarak farkli ve bagimsiz giivenlik énlemleri gerektirir.
(3) Yapiya ya da yere carpmayi dnlemek icin kullancinin altindaki zorunlu asgari acikligi géz éntine aliniz. Baglanti altyapi sistem tipine ve ankoraj baglantisinin
yerlesim yerine bagli olarak bir miktar acikliga gereksinim duyulur. Sallanarak digmeye ve nesnelere ¢arpmaya karsi dnlem alin. Her zaman direk olarak ankoraj/
ankoraj baglantisinin altinda galisin. Bu uyariyi dikkate almamak, ciddi yaralar veya 6limle sonuglanabilir.
(4) Monte edilirken ve galisma konumunda Tripod bacaklarinin konumu arasindaki aciklik ve personelin egilerek iginden gegecedi erisim noktasi su sekilde
olmalidir: Tripod bacaklarindan hicbiri erigsim noktasindan yukarida olmamali veya bir deligin kenarina gok yakin olacak sekilde yerlestirilerek agikliga dismesine
izin verilmemelidir. Tripodun ayaginin ¢alisma pozisyonu ile ankorajin digi arasindaki agiklik minimum 0,9 m olmali ve kuruima sikistirma ve kullanim alaninda
kisisel hareketi sinirlamamalidir (RESIM 11-12). Calisma alanini Diisiis-Kurtarma Calisma Sistemi'nin giivenli galismasini bozabilecek giivenlik sistemini azaltacak
tehlikelerden ve engellerden uzak tutun.
(5) Ankorajin izerinde tripodunu kurmak igin yeterli aciklik olmalidir. Agiklik resim 1'de verilmistir. Tripod basligina eklenen ic taraftaki bosluk payi sistem bilesenlerine
(opsiyonel aksesuarlar) baglidir. Her sistem bileseni ile temin edilen Kullanici Talimatlarini bu tip kurulumlarin bas tstu agikigi Uzerindeki etkisini kararlagtirmak icin
kullanin.
(6) Asidik, Alkali veya Diger sert maddelerin oldugu ortamlar Tripodunun donanim elementlerine zarar verebilir. Kimyasal tepkimelerin yogun oldugu ortamlarda
calisilacaksa, size ézel ¢alisma ortamlarina uyabilecek sistem baglantilarini kararlastirmak igin MSAya danisin. Kimyasal tehlikeler, isi ve aginma Tripoduna zarar
verebilir. Kimyasal tehlikelerin, sicakligin ve asinmalarin oldugu ortamlarda daha sik resmi arastirma gerekir. 85 dereceden ylksek sicakliklardaki ortamlarda
kullanmayin. Asindirici ortamlara uzun siire maruz birakmayin. Elekirik kaynaklarinin yakininda calisiyorsaniz maksimum énlem alin. Glvenli galisma uzakligini
(tercihen en az 3 m) koruyun. Hareket halindeki makine pargalarinin yaninda calisirken (taslyici, dénen saft, pres vb), sistemin diger parcalarinda gevsek element
olmadigindan emin olun.
(7) Kullanicinin bir kurtarma plani ve bu planin uygulanabilmesini saglayacak yollar olmalidir ve bu plan, éngérilebilir tim kosullar altinda kisa stirede kurtarmaya
olanak taniyacak sekilde gerekli tim ekipman ve 6zel egitim géz 6ntinde bulundurulmalidir.
(8) Bu MSA Workman Tripoduna bagl tlim bilesenler (tim gévdenin islerligi, geri ileri hareket ettirilen kordon, karabiner, cengel vb.) uyumlu OLMALIDIR. MSA
Workman Tripodu MSA onali bilesenler ve baglanti alt sistemleriyle kullanilacak sekilde tasarlanmistir. Bagkalari tarafindan yapiimig ve MSA Workman Tripodunun
yazili bir sekilde onaylanmamis trtnlerin kullanimi sistem bilesenleri arasindaki isleyis kapasitesine ve tim sistemin givenilirligine ters diisebilir. Daha fazla bilgi igin
MSAYyla baglantiya gegin.
(9) MSA Workman Tripodu giysiler, aletler ve kullanicinin (izerindeki diger nesneler dahil toplam agiri§i 181 kg'nin izerinde olmayan bir kisi tarafindan kullaniimak
Uzere tasarlanmistir. Yuksekte calismak igin kullanicinin fiziksel saghginin iyi durumda olmasi gereklidir. MSA Workman Tripodunun normal kullaniminda ve acil
durumlarda kisi bazi saglik problemleri nedeniyle tehdit altinda olabilir (ilag kullanan ve damar tikanikligi yasayanlar). Herhangi bir saglik probleminiz varsa lanyard
kullanmadan once doktorunuza daniginiz. Workman Tripod hamile kadinlar ve madenciler tarafindan KESINLIKLE KULLANILMAMALI.

UYARILAR

EN 361 uyumlu bir paraslit tipi emniyet kemeri, bir diisiis dnleme sisteminde kullanilabilen kabul edilebilir tek viicut tutucu cihazdir.
Disiis engelleme sistemi SADECE “A” diisiis engelleme baglamas! etiketi olan giivenlik kusag sirt D-halkasina veya gogiis D-halkasina BAGLANMALIDIR. Bu
noktalar kurtarma sistemini baglamasi igin de kullanilabilir. Kalga D-halkasi diistis engelleme veya yliksek cisimlere tirmanmasi igin hi¢ kullaniimamalidir. Bir
guvenlik kusaginin kalga D-halkalari SADECE bir galisma konumu sistemine (EN 358) baglamak icin kullaniimali ve ASLA diismeyi 6nleme sistemine baglamak igin
KULLANILMAMALIDIR.
MSA Workman Tripodu kullanilabilirliginin dogrulanmast igin her kullanimdan énce tam olarak INCELENMELIDIR. Tripodunun her noktasini yipranma, kayip, kirk
parcalar, agsinma ya da baska hasar agisindan kontrol edin. Etiketin kayip ya da okunaksiz olup olmadigini kontrol edin, herhangi bir baglantida uygunsuzluk ve
degisiklikten emin olun. incelemede giivenli olmayan bir durum ortaya gikmigsa, MSA Workman Tripodunu yetkili biri yazili bir sekilde onaylamadikga kullanmayin.
Ayrica, MSA Workman Tripod en az yillik olarak veya sert kosullara ya da agiri kullanima maruz kalirsa daha sik olarak uzman bir kisi tarafindan INCELENMELIDIR.
Uzman kisi, Tripod’un kullanildig iilkedeki mevcut kanunlar tarafindan yetkilendirilmis olmalidir. inceleme kilavuzuna bakin.
MSA Workman Tripodu Uzerinde herhangi bir onarim ve degisiklik YAPMAYIN. Sadece MSA veya MSA tarafindan yetkilendirilmis Gglinci taraflar bir MSA Workman
Tripodu onarabilir. Strtinmedeki artisi 6nlemek icin halati daima temiz ve kuru tutmaya calisin.
Herhangi bir Tripod diismeye sebep oldugu takdirde resmi inceleme prosediirlerinden gikarilana acilen kullanimdan kaldiriimali ve “KULLANILAMAZ” olarak
isaretlenmelidir.
Kullanicinin giivenligi icin MSA Workman Tripod gidecegi Ulkenin disinda tekrar satilirsa MSA Workman Tripod'un kullanilacagi tilkenin dilinde ynergeler, ilgili kullanim
yonergesi bakim ve periyodik muayene ydnergesinin satici tarafindan veriimesi 6nemlidir.
Bu kurallarin ihlal edilmesi veya yanlis kullanim agir yaralanmalara veya 6liime yol agabilir.

BAKIM VE SAKLAMA

MSA Workman Tripod'da kullanilan malzemeler iizerinde olumsuz etkileri 6nlemek igin bu bélimdeki temizlik talimatlarina kesinlikle uyun. Tripod'u su ve yumusak
camasir deterjani ile temizleyin. Donanimi temiz bir bezle kurulayin. Isi ile hizli kurutma uygulamayiniz. Asiri kir, boya ya da yabanci madde birikimi pargalarin
fonksiyonlarinin dogru islemesini engelleyebilir ve agir sartlar bunlari zayiflatabilir. Pargalarin emniyetli kullanim sartlari ve temizligiyle ilgili sorular MSA'ya yoneltimelidir.
Hasarli veya bakim gerektiren ekipman “KULLANILMAZ” olarak etiketlenmeli ve servis disi birakilmalidir. Temizlik disinda diizeltici bakim ve elemanlarin degistirimesi
gibi tamir igleri MSA fabrikas tarafindan yapiimalidir. Kendiniz tamir etmeye calismayiniz.

MSA Workman Tripod'u dogrudan glines 1si§ina maruz birakmadan serin, kuru ve temiz bir yerde saklayin. Isi, nem, isik, yag, kimyasallar veya buharlari ya da diger
asindirici unsurlarin bulunabilecedi yerlerden uzak tutunuz. Hasarli veya bakim gerektiren ekipman kullanilabilir durumdaki ekipmanla ayni yerde saklanmamalidir.
Asiri kirli, 1slak veya baska sekilde kontamine ekipmana, saklamadan 6nce uygun sekilde bakim yapilmalidir (6rnegin kuruma ve temizleme). Uzun stire depoda
saklanmis olan ekipman kullanilmadan dnce vasifli bir kisi tarafindan kontrol edilmelidir. Tripod mekanik bir deformasyondan ya da mekanik bir gerilimden (veya darbe)
korunmalidir. Tipik érnek: personel tripodu malzeme stogu tzerine birakmis ve Uzerine hizlica agir egyalar koymustur.

MSA Workman Tripod'u darbelerden, nemden, kimyasallardan ve buharindan, asir sicakliklardan ve ultraviyole isiklarindan korumak igin paketinde tasiyin.

Page 20 © 2019 MSA



DEUTSCH P/N 10112828

DEUTSCH
GEBRAUCHSANLEITUNG

Das MSA Workman-Dreibein ist Bestandteil eines personlichen Auffangsystems und schiitzt vor Abstiirzen aus der Hohe. Es ist eine mobile Anschlageinrichtung fir persénliche
Absturzsicherungssysteme. Das Produkt entspricht der Europaischen Verordnung (EU) 2016/425. Die Konformitatserklarung ist unter folgendem Link abrufbar:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Funktion und Anwendung: Der Kopf des MSA Workman Tripod besteht aus Aluminiumlegierung, die Beine aus hochfester Aluminiumlegierung. Das Dreibein entspricht der Norm
EN 795-2012, Klasse B, und erfiillt die Anforderungen der technischen Vorschrift der Zollunion zur ,Sicherheit von personlichen Schutzausriistungen“ TP TC 019/2011 sowie der
ukrainischen ,Technischen Vorschrift fiir personliche Schutzausriistung* und der Norm DSTU EN 795:2006. Das Dreibein ist eine tragbare temporare Anschlageinrichtung eines
personlichen Auffang- und Rettungssystems. Je nach dazugehdrigen Befestigungselementen kann es zum Auffangen, zur Rettung, zur Bergung und zur Evakuierung verwendet
werden. Das MSA Workman Tripod ist fiir die Nutzung durch eine Person mit einem Gesamtgewicht von maximal 181 kg vorgesehen (einschlieRlich Kleidung, Werkzeuge und
anderer getragener Gegenstande). Diese Tragfahigkeit entspricht EN795. Wenn die MSA Workman Winch am MSA Workman Tripod montiert ist (wie im nachsten Abschnitt
beschrieben), kann diese Konfiguration zum Heben, Absenken und Positionieren von Personen mit einem Maximalgewicht von 140 kg oder Material mit einem Maximalgewicht
von 225 kg verwendet werden. Diese Anwendungen und Tragfahigkeitswerte entsprechen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG. Wenn das Dreibein als Teil eines Auffangsystems
verwendet wird, ist der Nutzer mit etwas auszustatten, das die auf ihn wahrend des Auffangens wirkenden dynamischen Krafte auf maximal 6 kN begrenzt. Das Workman Tripod
darf niemals dazu verwendet werden, gleichzeitig Personen und Material anzuheben, abzusenken und zu positionieren. Abbildung 32 zeigt Konfigurationen optionaler Zubehérteile
und typische Anwendungen dieser Systeme.

2. Nutzung der MSA Workman Tripod-Befestigungsmdglichkeiten: (1) Die seitlich montierten Wirbelaugen (Abb. 6) sind fiir personliche Auffangsysteme zu verwenden, beispielsweise
eine bewegliche Fiihrung (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), ein Hohensicherungsgerat oder ein Hohensicherungsgerat fiir Rettungen. Berticksichtigen Sie beim
Installieren sowie bei der Nutzung einer dieser optionalen Komponenten die gesondert mit diesen Produkten gelieferten Gebrauchsanweisungen. (2) Das zentrale Wirbelauge
wird fiir die Befestigung von Zubehdr wie beispielsweise der getrennt montierbaren MSA Umlenkrolle, Art.-Nr. 506222, fiir die MSA Workman Winch verwendet (Abb. 4 und 7).
Wenn das zentrale Wirbelauge nicht fir die MSA Workman Winch verwendet wird, kann es fiir die Befestigung einer beweglichen Fiihrung, eines Hohensicherungsgerats oder
eines Hohensicherungsgerats fiir Rettungen verwendet werden. (3) Das MSA Hohensicherungsgerét fiir Rettungen und die Workman Winch werden zusammen mit den auch
getrennt montierbaren MSA Umlenkrollen, Art.-Nr. 506222, und Karabinern, Art.-Nr. 10129888, am Dreibein befestigt. (4) Das MSA Héhensicherungsgerat und die Workman
Winch werden mit in die Beine integrierten Montagebligeln am Dreibein befestigt. (5) In jedem der verlangerbaren Standbeine gibt es einen Formschluss-Rastbolzen. Wenn die
gewiinschte Beinverlangerung erreicht wurde, wird der jeweilige Bolzen durch die ausgewahliten Locher im oberen oder unteren Bereich der Beine hineingesteckt. Wéhrend der
Formschluss-Rastbolzen in das Dreibein gesteckt oder entfernt wird, muss der Knopf am Ende des Bolzens gedriickt gehalten werden (Abb. 8). Das MSA Hohensicherungsgeréat
oder Hohensicherungsgerét fiir Rettungen kann auch mit einem Karabiner, der nach EN 362 zertifiziert ist, direkt an einem seitlich montierten Wirbelauge befestigt werden. Die
Tragfahigkeit eines Hohensicherungsgerats fiir Rettungen, das direkt an einem seitlich montierten Wirbelauge des MSA Workman Tripod befestigt ist, betragt 140 kg. (6) Die
Gurtabspannung der Standbeine im Bodenbereich ist fiir die Positionierung der Beine des Dreibeins und der Lastverteilung wahrend der Nutzung des Systems notwendig (Abb.
52). Dreibeine haben am FuB des unteren Bereichs der Standbeine einen Aufsatz, durch den der Gurt durchlduft. Es ist vollstandig zusammengebaut, wenn das Ende durch alle
drei durchgefiihrt, mit der Klemmschnalle verbunden und festgezogen wurde. (7) Der Beingurt kann auch mit einem Karabiner mit dem Kopf des Dreibeins verbunden und als
Trageband genutzt werden (Abb. 9). (8) Die Nylon-Tragetasche wird als Schutz fiir das Dreibein wéahrend des Transports und der Lagerung verwendet (Abb. 10). (9) Karabiner,
Art.-Nr. 10129888, werden fiir das Anbringen der optionalen getrennt montierbaren MSA Umlenkrolle, Art.-Nr. 506222, an die seitlichen Anschlusspunkte am Dreibeinkopf benutzt.
(10) Die getrennt montierbare Umlenkrolle ist fiir die Benutzung mit dem Hohensicherungsgerét fiir die Rettung oder mit der MSA Workman Winch vorgesehen, wobei das Kabel des
Hohensicherungsgerats fiir die Rettung oder der MSA Workman Winch durch die getrennt montierbare Umlenkrolle und in der Mitte des Arbeitszugangs herunterlauft (Abb. 3). (12)
Kontaktieren Sie MSA, um Informationen ber das Anbringen optionaler Komponenten an das Dreibein zu erhalten, oder schlagen Sie in der mit jeder Komponente mitgelieferten
Gebrauchsanweisung nach.

3. Bedienungsanweisungen: Es ist die Verpflichtung des Anwenders eines MSA Workman-Dreibeins, sicherzustellen, dass der Benutzer den Inhalt der Gebrauchsanleitung kennt
und von einer entsprechend qualifizierten Person unterwiesen wurde. Vergewissern Sie sich, dass Sie in der Benutzung dieses Workman-Dreibeins angemessen unterwiesen
wurden und stellen Sie sicher, dass Sie dessen Funktionsweise vollstandig verstanden haben.

4. Betriebsablauf: Offnen Sie keinesfalls die Abdeckung des engen Raums, bevor Sie die Installation des Dreibeins und der anderen Systemkomponenten abgeschlossen haben.
Aufstellen und Anpassen des Dreibeins (ABB. 13-18): Schritt 1: Bringen Sie das Dreibein in eine aufrechte und mit den FiiRen nach unten gerichtete Position.

Schritt 2: Klappen Sie jedes Bein, eines nach dem anderen, in die nach auflen gerichtete und eingerastete Position. Beachten Sie bitte, dass jedes Bein automatisch oben
einrastet, wenn das Gelenk arretiert. Uberpriifen Sie zur Sicherstellung, ob das Gelenk arretiert ist. Schritt 3: Positionieren Sie die Beine in Ubereinstimmung mit der Anordnung des
Arbeitsbereichs und den Oberflachenbedingungen iber dem Lukendeckel. Beachten Sie Abschnitt 6 mit den Angaben zum Aufbau und Abschnitt 4 bzgl. Der Abstandsvorgaben.
Schritt 4: Optionale Komponenten, die an dem Dreibeinkopf angebracht werden, wie beispielsweise die getrennt montierte Umlenkrolle, sollten zum jetzigen Zeitpunkt am
Dreibeinkopf montiert werden. Befolgen Sie fiir jede optionale Komponente, die an dem Dreibein befestigt werden soll, die entsprechende Gebrauchsanweisung. Schritt 5: Zum
Hoherstellen des Dreibeins gehen Sie Standbein fir Standbein vor: Ziehen Sie zunachst bei einem Bein den Bolzen heraus (im oberen Beinbereich angefiigt), lassen Sie schrittweise
den unteren Beinbereich herausgleiten und fixieren Sie dann das Bein erneut mit dem Bolzen. Wiederholen Sie das fiir jedes Bein, bis der Dreibeinkopf die gewlinschte Hohe hat.
Der Dreibeinkopf sollte nach vollstandigem Einrichten gerade ausgerichtet sein. Achten Sie darauf, jedes Bein beim schrittweisen Herausziehen nicht zu weit zu verlangern, damit
das Dreibein nicht kippt. Die Dreibein-Beine diirfe nur bis zur maximalen Markierung herausgezogen werden, siehe Abb. 8. Schritt 6: Sobald das Dreibein die gewilinschte Hohe hat,
uberprifen Sie es bitte, um sicherzustellen, dass es stabil und lotrecht ausgerichtet ist. Fiihren Sie den Gurt fiir die Abspannung im Bodenbereich durch die Beine im unteren Bereich
des Dreibeins. Uberpriifen Sie alle Beinbolzen, um sicherzustellen, dass sie angezogen sind und stellen Sie die Beine in einer festen Position auf. Ziehen Sie den Gurt durch alle
Verbindungsteile, indem Sie das lose Ende durch die Klemmschnalle fiihren. Wenn die Ausriistung am Dreibein an der vorgesehenen Stelle angebracht ist, tiberpriifen Sie bitte noch
ein letztes Mal die lotrechte Ausrichtung und Stabilitat. Nehmen Sie noch abschlieRende Anpassungen vor. Entfernen Sie dann die Luke und Schachtabdeckung.

Um das Dreibein fiir den Transport oder die Lagerung wieder zusammenzulegen, kehren Sie die Aufbauprozedur bitte um. Um die Gelenksperren der Beine zu l6sen, ziehen Sie das
Bein nach unten und schwenken Sie es nach innen. Befestigen Sie mit dem unteren Gurt die Standbeine des Dreibeins sicher miteinander wie in der Abbildung dargestellt (ABB. 18).
5. Richtlinien zur Uberpriifung: Schritt 1: Uberpriifen Sie die Etiketten des Dreibeins, um sicherzustellen, dass diese vorhanden und leserlich sind. Priifen Sie das formliche
Priifraster und vergewissern Sie sich, dass in den letzten zwdlf Monaten eine formliche Uberpriifung stattgefunden hat. Wenn aus dem Raster nicht (durch Lochung) hervorgeht,
dass in den letzten zwdlf Monaten eine férmliche Uberpriifung stattgefunden hat, oder wenn Etiketten fehlen oder unleserlich sind, nehmen Sie das Dreibein aufer Gebrauch und
kennzeichnen Sie es als ,UNBRAUCHBAR?, bis eine fachkundige Person eine formliche Uberpriifung vorgenommen hat. Schritt 2: Uberpriifen Sie das Kopfbauteil auf Korrosion,
Risse, Verformungen, Bruchstellen, veranderte oder fehlende Teile, Brandstellen und die Einwirkung von Hitze oder chemischer Substanzen. Schritt 3: Uberpriifen Sie alle
Metallteile (d. h. Kopf, Beine, Beinbolzen, Befestigungsbolzen, FuBteil) auf Formveranderung, Risse, Bruchstellen, Korrosion, tiefe Lochkorrosion, Schnittgrate, scharfe Kanten,
Schnitte, tiefe Einkerbungen, fehlende oder lose Teile, unsachgeméRe Funktionsweise und Spuren iibermaRiger Hitze-oder chemischer Einwirkungen. Schritt 4: Uberpriifen Sie
alle nichtmetallischen Teile (d. h. rutschfeste FuRunterlagen, Etiketten und Gurtabspannung im Bodenbereich) auf Schnitte, gebrochene, iibermaRig abgenutzte, fehlende oder lose
Teile. Uberpriifen Sie auf Spuren von Brandstellen, {ibermaRiger Hitze-oder chemischer Einwirkungen. Schritt 5: Uberpriifen Sie die Funktionsweise der Beine des Dreibeins. Die
Beine sollten sich problemlos in der Beinvorrichtung bewegen lassen und sollten auch fest fixiert sein, wenn sie vollstandig in die gedffnete Position gebracht werden. Die unteren
Beine sollten sich auf der gesamten Lange problemlos innerhalb der oberen Beine bewegen lassen. Die DreibeinfiiRe sollten sich leicht schwenken lassen und flach auf dem Boden
stehen bleiben, wenn das Dreibein aufgestellt wird. Schritt 6: Uberpriifen Sie alle Komponenten und Teilsysteme des vollsténdigen Systems gemaR den dazugehdrigen Anweisungen
des Herstellers. Detaillierte Uberpriifungen miissen in der Checkliste fiir Uberpriifungen aufgezeichnet werden. Nach der Uberpriifung zeichnen oder stanzen Sie diese bitte im
Inspektionsraster an/ein, um die Durchfilhrung einer vollstandigen, offiziellen Uberpriifung anzuzeigen.
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6. Angaben zum Aufbau: (1) Die Oberflache (Verankerung), auf der ein Dreibein installiert wird, sollte keine groRere Neigung als 152 mm auf einer Strecke von 3 m aufweisen. Jede
groRere Neigung als 2,8° kdnnte verursachen, dass das Dreibein rutscht oder umkippt.
(2) Die Beanspruchbarkeit des Untergrundes (Grundflache, Boden) auf welchem das Dreibein aufgestellt wird, darf nicht weniger als 10 kN betragen. Das Dreibein ist fiir die Nutzung
einer einzelnen Person vorgesehen. Weitere Personen, die in unmittelbarer Nahe als Teil eines Hilfsteams arbeiten, benétigen je nach Zweck und Arbeitsfunktion ein eigenes,
unabhangiges Sicherheitssystem.
(3) Der notwendige Mindestabstand unterhalb der FiiRe des des Benutzers MUSS beachtet werden, um ein Zusammenstoen mit der baulichen Einrichtung oder dem Boden zu
vermeiden. Der benétigte Abstand hangt von der Art des benutzten Anschluss-Teilsystems sowie vom Standort der Verankerung oder der Verankerungsverbindung ab. Vermeiden
Sie einen Pendelfall und einen Zusammenstot mit Objekten auf oder neben der Fallstrecke. Arbeiten Sie stets direkt unter der Verankerung/dem Verankerungsanschluss.
Nichtbefolgung dieser Warnung kann zu ernsthaften Verletzungen oder zum Tod flihren.
(4) Der Abstand zwischen der Position der aufgestellten und in Arbeitsposition befindlichen Dreibeinfiie und dem Zugang, durch den der Arbeiter herabgesenkt wird, sollte so
sein, dass keines der Beine des Dreibeins iiber dem Zugang oder zu nahe am Rande positioniert wird und in die Offnung fallen kann. Der Abstand zwischen der Arbeitsposition der
DreibeinfiiRe und der AuBenseite der Verankerung sollte mindestens 0,9 m betragen und sollte wahrend der Errichtung, Benutzung und dem Zusammenlegen ein uneingeschranktes
Bewegen des Unterstiitzungsteams oben ermdglichen (ABB. 11-12). Halten Sie die Arbeitsflache von Hindernissen, Stolperfallen und Verschiittetem frei, da dies den sicheren
Betrieb des Auffang- und Rettungs-Arbeitssystems gefahrden konnte.
(5) Es muss uber der Verankerung ein ausreichend groRer Aulenabstand vorhanden sein, um das Dreibein vollstandig aufstellen zu kénnen. Der Abstand ist in Abb. 1 angegeben.
Die Kopffreiheit unter dem Dreibaum hangt von den Systemkomponenten (optionales Zubehor) ab, die méglicherweise am Dreibeinkopf angebracht wurden. Beachten Sie bitte die
Gebrauchsanweisung, die mit jeder Systemkomponente mitgeliefert wird, um festzustellen, welche Auswirkung die Installation auf den Abstand Uber den Kopf hat.
(6) Saurehaltige, alkalische oder andere Umgebungen mit scharfen Substanzen kénnen die Metallteile des Dreibeins schadigen. Wenn Sie in einem chemisch aggressiven Umfeld
arbeiten, sollten Sie MSA kontaktieren, um fiir Ihre speziellen Bedingungen brauchbare Systemkomponenten festzulegen. Chemische Gefahren sowie thermische und korrosive
Einflisse kénnen das Dreibein beschadigen. In einem Umfeld mit chemischen Gefahren und thermischer und korrosiver Einwirkung sind haufigere offizielle Uberpriifungen
erforderlich. Nutzen Sie das System nicht bei Temperaturen, die hoher als 85 °C sind. Setzen Sie das System nicht (iber langere Zeit einem korrosiven Umfeld aus. Seien Sie duRerst
vorsichtig, wenn Sie in der Nahe aktiver elektrischer Quellen arbeiten. Halten Sie einen sicheren Arbeitsabstand (vorzugsweise mindestens 3 m) zu elektrischen Gefahrenquellen.
Achten Sie darauf, dass es in keinem Teil des Systems lose Elemente gibt, wenn Sie in der Nahe von sich bewegenden Maschinenteilen (z. B. Forderanlagen, rotierenden Wellen,
Pressen etc.) arbeiten.
(7) Der Benutzer muss einen Rettungsplan vorbereitet und die Mittel zu dessen Durchfiihrung bereitstehen haben. Ein solcher Plan muss die Ausriistung und die jeweils notwendige
Schulung fiir Sofortrettungsmafinahmen unter allen vorhersehbaren Bedingungen beriicksichtigen.
(8) Alle Komponenten (z. B. Auffanggurt, selbsteinziehendes Verbindungsmittel, Karabiner, Karabinerhaken etc.), die an dieses MSA Workman-Dreibein angeschlossen sind,
MUSSEN kompatibel sein. Das MSA Workman-Dreibein ist fiir eine Benutzung mit von MSA zugelassenen Komponenten und Anschiuss-Teilsystemen vorgesehen. Die Benutzung
von Teilerzeugnissen des MSA Workman-Dreibeins mit Produkten anderer Hersteller, die nicht schriftlich von MSA zugelassen wurden, konnte die Funktionsfahigkeit zwischen
Komponenten des Systems und die Zuverlassigkeit des gesamten Systems nachteilig beeinflussen. Kontaktieren Sie MSA bei moglichen Fragen oder um néhere Informationen zu
erhalten.
(9) Das MSA Workman-Dreibein ist fir den Gebrauch durch eine Person mit einem Gesamtgewicht von maximal 181 kg vorgesehen. Dies beinhaltet Kleidung, Werkzeuge und
andere mitgefiihrte Gegenstande. Um Arbeiten in der Hohe ausfiihren zu kénnen, ist eine gute gesundheitliche Kondition des Benutzers notwendig. Bestimmte Beschwerden
kénnten die Sicherheit des Benutzers bei normaler Anwendung des MSA Workman-Dreibeins und in Notfallen (Medikamenteneinnahme, Herz-Kreislauf-Probleme etc.) gefahrden.
Kontaktieren Sie in Zweifelsfallen vor Gebrauch Ihren Arzt. Schwangere und Minderjahrige DURFEN das Workman-Dreibein NIEMALS benutzen.

WARNHINWEISE
Ein Auffanggurt geméaf EN 361 ist die einzig zuléssige Kérperhaltevorrichtung, die bei einem Auffangsystem benutzt werden darf.
Ein Auffangsystem DARF NUR mit dem hinteren oder vorderen D-Ring des des Auffanggurts mit dem Auffang-Befestigungskennzeichen ,A* verbunden werden. Diese Punkte
kénnen auch dazu verwendet werden, ein Rettungssystem anzuschlieBen. Benutzen Sie den Hiift-D-Ring niemals zum Auffangen oder Kletterschutz. Der Hiift-D-Ring eines
Auffanggurts DARF NUR fiir das AnschlieRen eines Haltesystems (EN 358) und NIEMALS als Auffangsystem oder als Kletterschutz verwendet werden.
Vor jedem Einsatz MUSS das MSA Workman-Dreibein volistandig tiberpriift werden, um zu bestatigen, dass es sich in einem betriebsfahigen Zustand befindet. Uberpriifen Sie
das Dreibein sorgfaltig auf Anzeichen schweren VerschleiRes, fehlender oder beschadigter Teile, Korrosion oder anderer Schaden. Uberpriifen Sie, ob die Kennzeichnung fehit
oder unleserlich ist; ob es Anzeichen ungenauer Funktion, einer nicht geeigneten Passform oder einer Veranderung einer Komponente gibt. Sollte die Uberpriifung keinen sicheren
Zustand des MSA Workman-Dreibeins aufgezeigt haben, dann benutzen Sie es erst wieder, wenn die Betriebsfahigkeit schriftlich durch eine qualifizierte Person bestatigt wurde.
AuBerdem MUSS das MSA Workman Tripod von einer zugelassenen Person mindestens jahrlich oder haufiger Uberpriift werden, wenn es widrigen Bedingungen ausgesetzt ist
oder (ibermaRig oft eingesetzt wird. Die fachkundige Person muss nach der aktuellen Gesetzgebung im Land seines Einsatzes zugelassen sein. Siehe Richtlinien zur Uberpriifung.
VERSUCHEN SIE NICHT, das MSA Workman-Dreibein zu modifizieren oder zu reparieren. Nur MSA oder von MSA schriftlich autorisierte Personen diirfen ein MSA Workman-
Dreibein reparieren. Das System darf nur innerhalb der festgelegten Einsatzbedingungen und fiir den vorgesehenen Verwendungszweck benutzt werden.
Jedes Dreibein, das der Belastung eines Auffangvorgangs ausgesetzt war, muss umgehend aus dem Gebrauch genommen werden und als ,UNBRAUCHBAR" gekennzeichnet
werden, bis eine offizielle Uberpriifung durchgefiihrt wurde und es nach dem Verfahren freigegeben wurde.
Sollte das MSA Workman-Dreibein aulerhalb des vorgesehenen Bestimmungslandes wiederverkauft werden, ist es fiir die Sicherheit des Benutzers unerldsslich, dass der
Wiederverkéufer die Anleitung sowie die zusatzlich notwendigen Informationen fiir Gebrauch, Wartung, regelméRige Uberpriifung und fiir Reparaturen in der Sprache des Landes
bereitstellt, in welcher das MSA Workman-Dreibein verwendet werden soll.
Nichtbefolgung dieser Warnungen oder falsche Anwendung kann zu ernsthaften Verletzungen oder zum Tod fiihren.

WARTUNG UND LAGERUNG

Halten Sie sich strikt an die Reinigungsanweisungen in diesem Abschnitt, um ungiinstige Auswirkungen auf das beim MSA Workman-Dreibein benutzte Material zu vermeiden.
Reinigen Sie das Dreibein mit einer Losung aus Wasser und mildem Waschmittel. Trocknen Sie Metallteile mit einem sauberen Tuch. Wenden Sie keine Wérme an, um das Trocknen
zu beschleunigen. Eine ibermafige Ansammlung von Schmutz, Farbe oder anderen Fremdstoffen kann die ordnungsgemafe Funktionsweise der Komponenten verhindern und sie
in besonders schweren Fallen sogar schwachen. Fragen beziiglich des Zustands der Komponenten und der Reinigung sollten direkt an MSA gerichtet werden.

Ausriistung, die beschadigt bzw. reparaturbedurftig ist, muss als ,UNBRAUCHBAR" gekennzeichnet sein und aus dem Betrieb genommen werden. Wartungsmanahmen (mit
Ausnahme von Reinigung) und Reparaturen, wie beispielsweise das Auswechseln von Teilen, missen durch das MSA-Werk durchgefiihrt werden. Versuchen Sie nicht, Reparaturen
vor Ort vorzunehmen.

Bewahren Sie das MSA Workman-Dreibein an einem kiihlen, trockenen und sauberen Ort, weit vom direkten Sonnenlicht entfernt auf. Vermeiden Sie Bereiche, in denen Hitze,
Feuchtigkeit, Licht, Ol und Chemikalien bzw. deren Dampfe oder andere die Produktgiite reduzierende Einfliisse vorhanden sein kénnten. Ausriistung, die beschadigt oder
reparaturbediirftig ist, sollte nicht zusammen mit betriebsfahiger Ausriistung aufbewahrt werden. Stark beschmutzte, nasse oder auf andere Weise kontaminierte Ausriistung sollte
vor der Aufbewahrung ordnungsgemafen Instandhaltungsmafinahmen unterzogen werden (z. B. Trocknen und Saubern). Vor der Benutzung der Ausriistung, die (iber einen langeren
Zeitraum aufbewahrt wurde, sollte eine formale Uberpriifung durch eine hierfiir qualifizierte Person durchgefiihrt werden. Das Dreibein muss vor jeglicher Art von Verformung und
Beanspruchung (oder StoR) geschiitzt werden. Ein typischer zu vermeidender Fall: Es wird auf Materialbestand gelagert und schwere Gegenstande obenauf geworfen.
Transportieren Sie das MSA Workman-Dreibein immer in einer Verpackung, um es so gegen Schnitte, Feuchtigkeit, Chemikalien und deren Dampfe sowie vor extremen Temperaturen
und ultravioletter Strahlung zu schiitzen.
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DANSK
BRUGSANVISNING

MSA's Workman-stativ er en komponent i et personligt faldsikringssystem, der beskytter mod at falde fra hgjder. Det er mobilt forankringsudstyr til personlige
faldsikringssystemer. Produktet overholder EU-forordning (EU) 2016/425. Overensstemmelseserklaeringen kan findes under falgende link:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Funktion og anvendelse: Hovedet pa& MSA Workman Tripod er aluminiumslegering og benene er aluminiumslegering med hgj treekstyrke. Stativet
overholder standarden EN 795-2012 klasse B og opfylder kravene i toldunionens teknisk forskrift “Sikkerhed af personlige veernemidler” TP TC 019/2011,
den ukrainske “Teknisk forskrift for personlige veernemidler” samt DSTU EN 795:2006 standarden. Stativet er et transportabelt midlertidigt forankringsudstyr
til et personligt faldsikrings- og redningssystem. Det kan anvendes til faldsikring, redning, ophejsning og evakuering afheengigt af hvilke fastgaringselementer,
der er inkluderet. MSA Workman Tripod er designet il at blive brugt af én person med en kombineret samlet veegt pa maks. 181 kg, inklusive tej, veerktej og
andre genstande brugeren baerer pa. Denne kapacitet er i overensstemmelse med EN795. Nar MSA Workman Winch er monteret pa MSA Workman Tripod,
som beskrevet i naeste afsnit, er denne opstilling egnet til at lgfte, seenke og placere enten personale med en maks. veegt pa 140 kg. eller materiale med en
maks. veegt pa 225 kg. Disse anvendelser og kapaciteter er i overensstemmelse med Maskindirektivet 2006/42/EF. Nar stativet anvendes som en del af at
faldsikringssystem, skal brugeren veere udstyret med midler til at begreense de maksimale dynamiske kreefter, som pavirker brugeren under faldstandsning,
til maks. 6 kN. Brug aldrig Workman Tripod til at lefte, seenke eller placere personale eller materiale pa samme tid. Figur 32 viser konfigurationer med
ekstraudstyr og typiske anvendelser af disse systemer.

2. Brug af tilbehgr til MSA Workman Tripod: (1) De sidemonterede drejegjer (FIG 6) skal anvendes til personlige faldsikringssystemer, sdsom en
fleksibel forankringsline (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), en RTFA (oprullende faldstopper) eller en rednings-RTFA. Se de seerskilte
brugervejledninger inkluderet med disse produkter vedrgrende installation og brug af hver af disse ekstra dele. (2) Det midterste drejegje anvendes til at
fastgare ekstraudstyr sésom en MSA splitmonteret kasteblok, P/N 506222, til MSA Workman Winch (FIG 4&7). Hvis det midterste drejegje ikke anvendes il
MSA Workman Winch, s& kan det midterste drejegje anvendes til at fastgare en fleksibel forankringsline, RTFA eller rednings-RTFA. (3) MSA rednings-RTFA
og Workman Winch monteres pa stativet sammen med MSA splitmonterede kasteblokke, P/N 506222, og karabinhager, P/N 10129888. (4) MSA rednings-
RTFA og Workman Winch fastgjort til stativet med indbyggede benmonteringsbeslag. (5) Der er en positiv I&setap pa hvert forlaengerben. Hver tap indsaettes
gennem de valgte huller i de gverste og nederste ben, nar den gnskede benleengde er naet. Knappen for enden af tappen skal trykkes og holdes nede, mens
den positive lasetap indseettes i eller udtages af stativet (FIG 8). MSA RTFA eller rednings-RTFA kan ogsa monteres direkte pa et sidemonteret drejegje
med en karabinhage certificeret efter EN 362. Baereevnen af en rednings-RTFA, nar den er monteret direkte pa sidedrejegjet pa MSA Workman Tripod, er
140 kg. (6) Benremmen for neden er ngdvendig for at fastholde placeringen af stativets ben og fordele belastningen under brug af systemet (FIG 52). Stativer
har fastgeringer forneden pa hvert af de nederste ben, som den nederste benrem skal fgres igennem. Den er helt samlet, nér enden er fgrt gennem alle tre
fastgaringer, forbundet gennem spaendet og strammet. (7) Benremmen kan ogsa tilsluttes til stativets hovede med en karabinhage og anvendes som baererem
(FIG 9). (8) Nylonbaereposen bruges til at beskytte stativet under transport og opbevaring (FIG 10). (9) Karabinhagen, P/N 10129888, anvendes til at montere
ekstraudstyret MSA splitmonteret kasteblok, P/N 506222, til sidefastgeringspunktet pa stativets hovede. (10) Den splitmonterede kasteblok er designet til
at fungere sammen med et rednings-RTFA eller MSA Workman Winch, hvor kablet til rednings-RTFA'en eller MSA Workman Winch skal fgres gennem den
splitmonterede kasteblok og seenkes ned i midten af adgangen til arbejdsomradet (FIG 3). (12) Kontakt MSA for yderligere oplysninger om ftilslutning af
ekstraudstyr til stativet eller se de seerskilte brugervejledninger, som fglger med hver enkelt del.

3. Brugsanvisning: Brugeren af MSA Workman-stativet er ansvarlig for at de gares bekendt med brugsanvisningen, og treenes af en kompetent person. Sgrg
for at du er blevet treenet tilstraekkeligt i brugen af dette MSA Workman-stativ, og serg for at du fuldt ud forstar hvordan den fungerer.

4. Betjeningsprocedure: Adgangslaget til lukkede rum ma ikke abnes, fer installationen af stativet og alle andre systemkomponenter er gennemfert. Opstilling
og justering af stativet (Fig. 13-18): Trin 1: Placer stativet i en opretstdende position med fadderne nedad. Trin 2: Seet et haengsel i hvert ben, et ad gangen, i
en udadgaende og last position. Bemaerk at hvert ben automatisk klikker opad, nar haengslet laser. Kontroller at haengslet laser. Trin 3: Placer fadderne rundt
omkring l&sens daeksel ifelge arbejdsomradets geometri og overfladeforholdene. Der henvises til 6. Designudtalelser: sektion 4 for ngdvendig frihgjde. Trin
4: De valgfri komponenter, der skal fastgeres til stativets top, som for eksempel den spaltemonterede talje, skal derefter fastgares til stativets top. Felg de
relevante brugsanvisninger for hvert valgfrit komponent, som skal kobles til stativet. Trin 5: Haev stativets ben (et ad gangen) ved at traekke stiften (fastgjort til
det averste afsnit af benet), og skub trinvis benets nederste afsnit ud, og fastger stiften igen. Gentag denne procedure for hvert ben, indtil toppen af stativet
har den gnskede hgjde. Toppen af stativet skal veere plan, nér installationen er gennemfert. Pas pa ikke at forlaenge hvert ben for langt i hvert trin, for at
hindre stativet i at veelte. Stativets ben ma ikke treekkes ud over den maksimale afmaerkning, se fig. 8. Trin 6: Nar det har den korrekte hgjde, skal det sikres at
stativet er stabiliseret og lodret. Far benets basesele gennem fgdderne pa bunden af stativets ben. Kontroller alle benenes stifter for at sikre fastggringen og
seet fodens trin i en nedadgaende position. Spaend selen gennem alle konnektorerne ved at treekke den Igse ende af gjorden gennem knastspaendet. Nar alt
udstyret er pa plads pa stativet, skal det kontrolleres om det er lodret og stabilt. Foretag de endelige justeringer. Fjern derefter haengslet og mandehulsdaekslet.
For at pakke stativet sammen for transport eller opbevaring, skal opseaetningsproceduren foretages i omvendt reekkefalge. For at frakoble benets heengsellas,
treek benet nedad og seet haengslet pa i indadgaende retning. Kobl stativets ben forsvarligt sammen med den nederste sele, som vist (Fig. 18).

5. Eftersynsanvisninger: Trin 1: Kontroller stativets maerkater for at bekreefte at de findes og er leeselige. Kontrollér det formelle inspektionsskema for at
sikre, at der er udfert formel inspektion inden for de seneste 12 maneder. Hvis skemaet ikke angiver, at der har veeret udfert formel inspektion inden for de
seneste 12 maneder (skal vaere stanset ind), eller hvis der mangler efiketter, eller etiketterne er ulaeselige, tages stativet ud af brug og maerkes med “MA IKKE
BRUGES?”, indtil der er udfert formel inspektion af en kompetent person. Trin 2: Efterse den gverste samling for korrosion, revner, misdannelser, endrede eller
manglende dele, forbraendinger, kraftig varme og kemisk eksponering. Trin 3: Efterse alle metaldele (dvs. toppen, benene, benenes stifter, fastgaringsstifter,
fadder) for misdannelser, brud, revner, korrosion, dybe huller, knaster, skarpe kanter, snit, dybe hakker, manglende eller Iase dele, fejlagtig funktion, og tegn
pa kraftig varme eller kemisk eksponering. Trin 4: Efterse alle ikke-metaldele (dvs. skridsikre fodunderlag, meerkater og benets basesele for snit, brud, kraftig
slitage, manglende og lgse dele. Kontroller om der er tegn pa forbreendinger og kraftig varme, samt kemisk eksponering. Trin 5: Kontroller om stativets ben
fungerer korrekt. Benene skal beveege sig uden problemer i benenes abninger, og skal sidde fast nar de seettes i helt ben position. De nederste ben skal
glide glat inde i de @verste ben langs hele lzengden. Stativet skal dreje uden problemer og forblive pa underlaget, nar stativet opstilles. Trin 6: Efterse hver
komponent og undersystem af hele systemet ifglge producentens medfglgende anvisninger. Detaljerede eftersyn skal registreres pa inspektionstjeklisten.
Efter inspektionen, skal inspektionsmeerket afmeerkes, eller der skal trykkes huller i det, for at indikere at en formel inspektion er blevet foretaget.

6. Designerklzeringer: (1) Den overflade (forankring) hvor et stativ er installeret ma ikke have en haeldning pa mere end 152 mm over en afstand pa 3 meter.
Hvis heeldningen er storre end 2.8° kan det resultere i at stativet glider eller veelter.
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(2) Underlagets styrke (base, gulv) nar stativet placeres ma ikke vaere mindre end 10KN. Stativer er beregnet til brug af en enkelt person. Andet personale, som
arbejder i det umiddelbare omrade som del af et supporttem skal baere separate og uafheengige sikkerhedssystemer, athaengigt af formalet og arbejdsfunktionen.
(3) Brugeren SKAL tage den ngdvendige minimum frihgjde i betragtning under brugeren, for at forhindre sammensted med stativer eller fald pa jorden. Den
nadvendige frihgjde afheenger af hvilken type tilsluttede undersystemer der bruges, og forankringens og forankringskonnektorens placering. Undga svingfald
og sammenstad med genstande i, eller ved siden af faldbane. Arbejd til enhver tid lige under forankringen/forankringskonnektoren. Hvis denne advarsel ikke
overholdes, kan det resultere i alvorlige personskader eller dgdsfald.
(4) Frihgjden mellem stativets ben nar det opstilles og er i arbejdsposition, og indgangen il det sted, hvor arbejderen bliver seenket, skal veere séledes at ingen
af stativets ben bliver teet pa kanten af et hul og far mulighed for at falde ind i &bningen. Frihgjden mellem arbejdspositionen for hver af stativets fedder og den
udvendige side af forankringen skal minimalt veere 0,9 meter, og supportpersonalet skal have ubegraenset bevaegelse under opstilling, brug og kompaktering
(Fig. 11-12). Hold arbejdsomradet fri fra forhindringer, snublefarer og udslip, der kan svaekke sikker funktion af redningspersonalets arbejdssystem.
(5) Der skal veere tilstreekkelig udvendig frihgjde over forankringen, til fuldsteendig opstilling af stativet. Denne frihgjde erillustreretifigur 1. Den invendige frihgjde
afheenger af de systemkomponenter (ekstraudstyr) som kan veere tilsluttet stativets top. Se de brugsanvisninger, som falger med hver systemkomponent, for
at klarlaegge pavirkningen af frihgjden ovenover pa grund af en sadan installation.
(6) Syreholdige, alkaliske eller andre omgivelser med skarpe stoffer, kan skade dette stativs hardware-elementer. Hvis der arbejdes i et kemisk udfordrende
miljg, skal der radfares med MSA for at fastslé de acceptable systemkomponenter for dine specifikke forhold. Kemiske farer, kraftig varme og korrosion kan
skade stativet. Det pakraeves at der foretages inspektioner oftere i miljger med kemiske farer, kraftig varme og korrosion. Udstyret ma ikke bruges i omgivelser
med temperaturer, som er hgjere end 85 °C. Det ma ikke udseettes for korrosive omgivelser i laengere perioder. Der skal udvises ekstrem forsigtighed, nér der
arbejdes i neerheden af stramfarende elektriske kilder. Oprethold en sikker arbejdsafstand (fortrinsvis mindst 3 meter) fra elektriske farer. Nar der arbejdes i
naerheden af bevaegende maskindele (f.eks. bandtransportger, roterende aksler, pressere osv.), skal det sikres at der ikke findes nogle lgse elementer i nogen
dele af systemet.
(7) Brugeren skal have en redningsplan og de nadvendige midler til radighed for at iveerkseette den; og denne plan skal omfatte udstyret og den ngdvendige
specielle treening for at muliggere redninger under alle mulige omsteendigheder.
(8) Alle komponenter (f.eks. fuldkropsseletgj, selv-tilbagetraekkelig karabinehage, snapkrog osv.) der forbindes til dette MSA Workman-stativ SKAL veere
kompatible. MSA Workman-stativet er designet til at blive anvendt med MSA godkendte komponenter og tilkoblede undersystemer. Brug af MSA Workman-
stativets undersamling med produkter fremstillet andre, som ikke er godkendt skriftligt af MSA, kan have en negativ virkning pa funktionsevnen mellem
systemets komponenter og hele systemets palidelighed. Hvis du har nogle spargsmal, eller gnsker yderligere oplysninger, kan du kontakte MSA.
(9) MSA Workman-stativet er konstrueret til brug af en person med samlet vaegt pa hajst 181 kg, inklusive tgj, redskaber og andre genstande som brugeren
baerer. Det er ngdvendigt for brugeren af vaere i god medicinsk tilstand for at arbejde i hgjder. Visse helbredsmaessige tilstande kan bringe brugerens sikkerhed
i fare under normal brug af MSA Workman-stativet samt i ngdssituationer (hvis brugeren tager medicin eller har hjertekar problemer osv.). Hvis du har nogle
spergsmal, skal du henvende dig til din lzege inden brug. Gravide kvinder og mindrearige MA ALDRIG bruge MSA Workman-stativet.

ADVARSLER

Aen fuldkropssele til EN 361 er det eneste accepterede kropssikringssystem som kan bruges med et faldsikringssystem.

Et faldsikringssystem, MA KUN forbindes til selens bageste D-ring eller den forreste D-ring med faldsikringsmaerkat “A”. Disse punkter kan ogsa bruges for
tilkobling af et redningssystem. Hofte D-ringen ma aldrig bruges il faldsikring eller som klatreudstyr. En hofte D-ring pa en sele MA KUN bruges til fastgaring
af et arbejdsplaceringssystem (EN 358) og ALDRIG et faldsikringssystem eller klatreudstyr.

MSA Workman-stativet SKAL kontrolleres ordentligt fgr hver brug, for at sikre at det er i en brugbar tilstand. Undersag hele stativet omhyggeligt mod kraftig
slitage, manglende eller gdelagte elementer, korrosion eller andre skader. Kontroller om meerkatet mangler eller er uleeseligt; om der er tegn pa fejlagtig
funktion, ukorrekt tilpasning, eller endring af nogle komponenter. Hvis en inspektion viser at MSA Workman-stativet er i en usikker tilstand, ma det ikke
anvendes far du har modtaget en skriftlig godkendelse fra en kompetent person. Desuden SKAL MSA Workman Tripod inspiceres af en kompetent person
mindst én gang om aret eller oftere, hvis produktet er udsat for kreevende forhold eller intens brug. Den kompetente person skal veere autoriseret i henhold til
geeldende lovgivning i brugslandet. Se eftersynsanvisningerne.

FORS@G IKKE at @ndre eller reparere MSA Workman-stativet. Kun MSA eller personer med skriftlig tilladelse fra ma reparere et MSA Workman-stativ.
Systemet ma ikke anvendes udenfor dets begraensninger, eller til andre formal, som det ikke er beregnet til.

Alle stativer, som er blevet udsat for faldsikring eller kraftige stad skal straks tages ud af brug og markeres som “UBRUGELIGT"” indtil det indsendes til, og
frigares fra, de formelle inspektionsprocedurer.

Hvis MSA Workman-stativet seelges videre udenfor det originale land, skal seelgeren, af hensyn til brugerens sikkerhed, vejlede kaberen, samt give yderligere
relevante oplysninger om vedligeholdelse, periodisk eftersyn og reparation. Dette skal ske pa sproget i det land, hvor MSA Workman-stativet skal bruges.
Hvis disse advarsler ikke fglges eller hvis udstyret misbruges, kan det medfare alvorlig personskade eller dgdsfald.

VEDLIGEHOLDELSE OG OPBEVARING

Felg den rengeringsvejledning, som er beskrevet i dette afsnit omhyggeligt, for at forebygge negative virkninger pa de materialer, der anvendes i MSA
Workman-stativet. Renger stativet med en oplasning af vand og et mildt renggringsmiddel. Hardwaren skal tarres med en ren klud. Den ma ikke terres med
varm luft. Kraftig ophobning af snavs, maling eller andre fremmedlegemer, da disse kan forhindre komponenterne i at fungere korrekt, og i alvorlige tilfeelde
sveekke dem. Spgrgsmal vedrarende komponenternes tilstand og rengering skal rettes til MSA.

Udstyr, som er beskadiget eller har brug for vedligeholdelse, skal afmeerkes med “UBRUGELIGT” og tages ud af brug. Forbedrende vedligeholdelse (bortset
fra rengering) og reparation, som for eksempel udskiftning af elementer, skal forega pa en MSA fabrik. Der ma ikke gares forsgg pa at foretage reparationer
pa stedet.

Opbevar MSA Workman-stativet pa et kaligt og tert sted, og veek fra direkte sollys. Undga omrader hvor der findes varme, fugt, lys, olie og kemikalier eller
deres dampe. Udstyr, som er beskadiget eller har brug for vedligeholdelse, ma ikke opbevares pa det samme sted som ubrugeligt udstyr. Meget snavset,
vadt, eller pa anden made kontamineret udstyr skal vedligeholdes pa forsvarlig made (f. eks. tarret og rengjort) inden opbevaring. Inden udstyr, som er blevet
opbevaret i leengere perioder, tages i brug, skal der foretages en formel inspektion af en kompetent person. Stativ skal beskyttes fra mekaniske misdannelser
eller mekanisk overbelastning (eller slag). Typisk tilfeelde — personen der simpelthen efterlader materialet og hurtigt placerer tunge genstande pa det.
Transporter MSA Workman-stativet i en indpakning for at beskytte den imod snit, fugt, kemikalier og deres dampe, ekstreme temperaturer og ultraviolette
straler.
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ESPANOL
INSTRUCCIONES DE USO

El MSA Workman Tripod es un componente de un sistema anticaidas personal que protege contra la caida desde alturas. Se trata de un dispositivo de anclaje mévil para
sistemas del equipo de proteccion anticaidas personal. El producto cumple con el Reglamento europeo (UE) 2016/425. La Declaracion de conformidad puede encontrarse en
el siguiente enlace: https://MSAsafety.com/DoC

1. Funcién y aplicacion: El cabezal del MSA Workman Tripod es de aleacion de aluminio, y los soportes son de aleacion de aluminio de alta resistencia. El tripode cumple con
el estandar EN 795-2012, clase B, y satisface los requisitos del Reglamento Técnico de la Unién Aduanera “Seguridad de equipos de proteccion personal” TP TC 019/2011,
el “Reglamento técnico de equipos de proteccion personal” de Ucrania y la norma DSTU EN 795:2006. El tripode es un dispositivo de anclaje temporal transportable de un
sistema anticaida personal y de rescate. Puede utilizarse para la prevencion de caidas, rescate, recuperacion y evacuacion dependiendo de los accesorios incluidos. EI MSA
Workman Tripod esta disefiado para ser utilizado por una sola persona con un peso total combinado inferior a 181 kg, incluida la ropa, herramientas y otros objetos que lleve el
usuario. Esta capacidad cumple con la norma EN795. Cuando el MSA Workman Winch estad montado en el MSA Workman Tripod segun se describe en el siguiente apartado,
esta configuracion es apta para elevar, descender y posicionar personas con un peso maximo de 140 kg o materiales con un peso maximo de 225 kg. Estas aplicaciones y
capacidades cumplen con la Directiva de maquinas 2006/42/CE. Cuando el tripode se emplea como parte de un sistema anticaida, el usuario debe disponer de un equipo
para limitar a un maximo de 6 kN las fuerzas dindmicas maximas ejercidas sobre la persona durante la retencion de una caida. No utilice nunca el MSA Workman Tripod para
elevar, descender o posicionar personas y materiales al mismo tiempo. La figura 32 muestra las configuraciones de los accesorios opcionales y las aplicaciones tipicas de estos
sistemas.

2. Utilizacién de accesorios del MSA Workman Tripod: (1) Los anillos giratorios de montaje lateral (FIG. 6) deben utilizarse para sistemas anticaida personales como, por
ejemplo, lineas de anclaje flexibles (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), un RTFA (dispositivo anticaida retractil) o un RTFA de rescate. Consulte las instrucciones
para el usuario incluidas en estos productos para la instalacion y el uso de cada uno de estos componentes opcionales. (2) El anillo giratorio central se emplea para acoplar
accesorios como, por ejemplo, la polea de montaje por separado MSA, P/N 506222, para el MSA Workman Winch (FIG. 4 y 7). Si el anillo giratorio central no se utiliza para
el MSA Workman Winch, puede emplearse para acoplar una linea de anclaje flexible, un RTFA o un RTFA de rescate. (3) EI RTFA de rescate MSA 'y el MSA Workman Winch
se montan en el tripode en combinacién con las poleas de montaje por separado MSA, P/N 506222, y mosquetones, P/N 10129888. (4) EI RTFA de rescate MSA y el MSA
Workman Winch se acoplan al tripode por medio de bases de montaje de los soportes. (5) Cada soporte extensible dispone de un pasador de blogueo positivo. Cada pasador
se introduce a través de los orificios seleccionados en los soportes superiores e inferiores una vez alcanzada la extension deseada del soporte. Presione y mantenga presionado
el boton del extremo del pasador mientras introduce o extrae el pasador de bloqueo positivo del tripode (FIG. 8). EI RTFAMSA o el RTFA de rescate también pueden montarse
directamente en un anillo giratorio de montaje lateral utilizando un mosquetén certificado segun EN 362. La capacidad de carga de un RTFA de rescate montado directamente
en el anillo giratorio de montaje lateral del MSA Workman Tripod es de 140 kg. (6) La correa de la base del soporte es necesaria para mantener la posicion de los soportes
del tripode y para distribuir las cargas aplicadas durante el uso del sistema (FIG. 52). Los tripodes cuentan con fijaciones en la base de cada soporte inferior a través de las
cuales se introduce la correa de la base del soporte. Esta completamente montada cuando el extremo se pasa por las tres fijaciones, se conecta a través de la hebilla de leva
y se ajusta. (7) La correa del soporte también puede conectarse al cabezal del tripode utilizando un mosquetén y utilizarse asi como correa de transporte (FIG. 9). (8) La bolsa
de nailon se utiliza para proteger el tripode durante el transporte y el almacenamiento (FIG. 10). (9) El mosqueton, P/N 10129888, se emplea para montar la polea de montaje
por separado MSA opcional, P/N 506222, en los puntos laterales de fijacion del cabezal del tripode. (10) La polea de montaje por separado esta disefiada para trabajar en
combinacion con un RTFA de rescate o un MSA Workman Winch donde el cable del RTFA de recate o del MSA Workman Winch pasa a través de la polea de montaje por
separado y desciende al centro del acceso de trabajo (FIG. 3). (12) Pongase en contacto con MSA para obtener informacion sobre la conexion de componentes opcionales al
tripode o consulte las instrucciones para el usuario suministradas junto con cada componente.

3. Instrucciones de uso: Es responsabilidad usuario del tripode MSA Workman asegurarse de estar familiarizado con estas instrucciones de uso y capacitado por una persona
competente. Asegurese que usted haya sido adecuadamente instruido en el uso del tripode Workman de MSA y asegurese de que usted comprenda completamente como
funciona.

4. Procedimiento operativo: No abra la tapa de acceso al espacio confinado, antes de terminar la instalacion del tripode y de todos los otros componentes del sistema.
Levantamiento y ajuste del tripode (FIG. 13-18): Paso 1: Mueva el tripode a una posicion vertical, con los soportes hacia abajo. Paso 2: Ajuste cada soporte, uno a la vez, hacia
afuera y en una posicion trabada. Observe que cada soporte se dobla automaticamente hacia arriba, cuando la bisagra se traba. Verifique que la bisagra esté trabada. Paso 3:
Coloque los soportes alrededor de la tapa, segun la geometria del area de trabajo y las condiciones de la superficie. Consultar 6. Informe de disefio: seccion 4 para requisitos
de distancia. Paso 4: Los componentes opcionales que se afiadiran a la parte superior del tripode, como la polea de Montaje Compartido, deberian montarse, en esta ocasién,
en la parte superior del tripode. Siga las instrucciones apropiadas del usuario, para cada componente opcional que se conecte al tripode. Paso 5: Levante el tripode, un soporte
ala vez, tirando el pasador (que esta fijado en la seccion del soporte superior), deslizando cada vez mas la seccion del soporte inferior, y volviendo a colocar el pasador. Repita
el procedimiento para cada soporte, hasta que la parte superior del tripode esté a la altura deseada. La parte superior del tripode deberia estar nivelada cuando se termine la
instalacion. Tenga cuidado de no extender demasiado el soporte, para que el tripode no se caiga. Los soportes del tripode no deben extenderse mas alla de la marca maxima
ver FIG 8. Paso 6: Una vez que esté a la altura adecuada, verifique que el tripode se estabilice y esté en posicion vertical. Pase la correa de la base del soporte a través de las
bases, en la parte inferior de los soportes del tripode. Verifique que todos los pasadores de los soportes estén fijos de manera segura, y ponga el soporte de manera extendida.
Ajuste la correa a través de todos los conectores, tirando el extremo suelto de la cincha, a través de la hebilla de leva. Cuando todo el equipo esté instalado en el tripode,
verifique por Ultima vez que esté estable y en posicion vertical. Realice los ajustes finales. Posteriormente, retire la escotilla y tapa de acceso.

Para plegar el tripode con el fin de transportarlo o almacenarlo, invierta el procedimiento de montaje. Para sacar los seguros de las bisagras del soporte, tire el soporte hacia
abajo y sujételo hacia dentro. Sujete los soportes del tripode de manera segura, con una correa en la parte inferior, como se muestra (FIG. 18).

5. Pautas de inspeccion: Paso 1: Inspeccione las etiquetas del tripode, para verificar que éstas existan y sean legibles. Consulte el registro de inspeccion oficial para asegurarse
de que se ha efectuado una inspeccion oficial durante los Ultimos 12 meses. Si el registro no muestra que se ha realizado una inspeccion oficial durante los Gltimos 12 meses
(debe estar perforado) o estuviera ilegible, retire el tripode del servicio y marquelo como “INUTILIZABLE” hasta que una persona competente lleve a cabo una inspeccion oficial.
Paso 2: Inspeccione el ensamble de la parte superior para verificar que no exista corrosion, grietas, deformacion, fracturas, que no falten piezas ni que éstas estén alteradas,
quemaduras y exposiciones al calor y a sustancias quimicas. Paso 3: Inspeccione todas las piezas metélicas (es decir, parte superior, soportes, pasadores de los soportes,
pasadores de fijacion, bases), para verificar que no exista deformacion, fracturas, grietas, corrosion, orificios profundos, bordes mal acabados, aristas cortantes, cortes,
muescas profundas, que falten piezas o que éstas estén sueltas, que no funcione adecuadamente, y evidencia de exposicion excesiva al calor y a sustancias quimicas. Paso 4:
Inspeccione todas las piezas no metélicas (es decir, almohadillas antideslizantes de las bases, etiquetas y correa de la base de los soportes), para verificar que no falten piezas
ni que éstas estén cortadas, rotas, excesivamente gastadas, o sueltas. Verifique que tampoco haya evidencia de quemaduras y exposicion excesiva al calor y a sustancias
quimicas. Paso 5: Verifique la funcion de los soportes del tripode. Los soportes deberian moverse suavemente en las cavidades de éstos, y deberian asentarse firmemente
cuando se muevan a la posicion totalmente abierta. Los soportes inferiores deberian deslizarse suavemente en los soportes superiores, a lo largo de toda la extensién. Los
soportes del tripode deberian pivotar facilmente y permanecer planas sobre el piso, cuando se levante el tripode. Paso 6: Inspeccione cada componente y subsistema de todo
el sistema, segUn las instrucciones del fabricante asociado. Una inspeccién detallada debe ser registrada en la Lista de Verificacion de Inspeccion. Después de la inspeccion.
Marque o perfore la etiqueta de inspeccion para indicar que la inspeccion formal fue completada.
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6. Declaraciones de disefio: (1) La superficie (anclaje) donde se instale un tripode, deberia no inclinarse mas de 152 mm sobre una distancia de 3 m. Si se inclina a mas de
2.8°C, el tripode podria deslizarse o caerse.

(2) La solidez del suelo (base, piso) donde se colocara el Tripode no puede ser menor a 10KN. El tripode esta disefiado para que lo utilice sélo una persona. Otro personal
que trabaje cerca de ésta area, como parte de un equipo de apoyo, requerira sistemas diferentes e independientes de seguridad, dependiendo de su propdsito y funcién en el
trabajo.

(3) DEBE tenerse en cuenta la zona minima que debe estar despejada por debajo del usuario para prevenir una colision con alguna estructura o con el suelo. La distancia al
suelo depende del tipo de subsistema de conexidn utilizado, y la ubicacién del anclaje o conector del anclaje. Prevenga las caidas bruscas y el impacto con objetos que estén
adyacentes o en el trayecto de la caida. Trabaje todo el tiempo directamente bajo el anclaje/conector. Si no sigue esta recomendacion, puede provocarle lesiones graves o la
muerte.

(4) La distancia al suelo entre la posicion de los soportes del tripode levantado y en posicién de trabajo y el acceso a través del cual el trabajador descenderd, debe ser aquella
en la que ninguno de los soportes del tripode se coloque sobre el acceso ni demasiado cerca del borde de un orificio permitiendo que caigan dentro de la abertura. La distancia al
suelo entre la posicion de trabajo de cada una de los soportes del tripode y la parte exterior del anclaje, deberia ser de un minimo de 0.9 m, permitiendo un movimiento ilimitado
del personal de apoyo durante el levantamiento, uso y plegado (FIG. 11-12). Mantenga el area libre de obstrucciones, riesgos de caidas y derrames, los cuales podrian afectar
la operacién segura del sistema de trabajo para el rescate ante una caida.

(5) Debe existir una distancia exterior suficiente al suelo sobre el anclaje, para levantar completamente el tripode. Esta distancia al suelo se proporciona en la figura 1. El espacio
interior para estar de pie, depende de los componentes del sistema (accesorios personales), que pueden estar fijados a la parte superior del tripode. Consulte las Instrucciones
del Usuario proporcionadas con cada componente del sistema, para determinar el efecto sobre la distancia en la parte superior, debido a dicha instalacion.

(6) Los ambientes acidos o alcalinos u otros con sustancias perjudiciales, pueden dafiar las partes fisicas del tripode. Si se esta trabajando en un ambiente quimicamente
agresivo consulte MSA, para determinar los componentes aceptables del sistema, para sus condiciones especificas. Los riesgos quimicos, calor y corrosion pueden dafiar al
tripode. Se requieren inspecciones formales mas frecuentes en ambientes con riesgos quimicos, calor y corrosidn. No lo utilice en ambientes con temperaturas superiores a 85
°C. No lo exponga a ambientes corrosivos durante periodos prolongados. Tenga extrema precaucion al trabajar cerca de fuentes de energia eléctrica. Mantenga una distancia
segura al trabajar (de preferencia, al menos 3 m), de los riesgos eléctricos. Cuando trabaje cerca de piezas de maquinaria movil (por ejemplo, correas transportadoras, ejes de
rotacion, prensas, etc.), cerciorese de que no hay piezas sueltas en ninguna parte del sistema.

(7) El usuario debe tener un plan de rescate y los medios para implementarlo a su alcance. El plan debe tener en cuenta el equipo y la formacion especial necesarios para
efectuar un rescate rapido bajo todas las condiciones previsibles.

(8) Todos los componentes (por ejemplo: arnés anticaidas, elememtos anticaidas retractiles cuerdas del uno mismo-retractable, mosquetones, ganchos de seguridad, etc.)
conectados al tripode Workman de MSA DEBEN ser compatibles. El tripode Workman de MSA esta disefiado para ser usado con componentes MSA aprobados y conectados
al subsistema. Uso del tripode Workman de MSA mal ensamblado con productos hechos por terceros que no son aprobados por escrito por MSA puede afectar adversamente
la capacidad funcional entre el sistema y la confiabilidad de todo el sistema. Contacte MSA para consultas o informacién adicional.

(9) El tripode MSA Workman esta disefiado para que lo utilice una persona con un peso total combinado que no supere los 181 kg, incluyendo vestimenta, herramientas y
otros objetos portados por el usuario. Es necesario que el usuario tenga una buena condicion médica para trabajar en altura. Ciertas condiciones médicas pueden amenazar la
seguridad de los usuarios durante el uso normal del tripode Workman de MSA'y en emergencias (tomando medicamentos, problemas cardiovasculares, etc.). Si tiene dudas,
consulte a su médico antes de usarlo. Las mujeres embarazadas y menores NO DEBEN USAR NUNCA el tripode Workman de MSA.

ADVERTENCIAS

El Unico dispositivo de retencién aceptable para usarse en sistemas de prevencion de caidas es un arnés de cuerpo completo para EN 361.

El sistema anticaidas SOLO DEBE conectarse a la argolla en D dorsal o a la frontal que tengan la etiqueta anticaidas “A”. Estos puntos de anclaje también pueden usarse para
conectar un sistema de salvamento. Nunca use la argolla en D de la cadera para proteccion anticaidas o proteccion al escalar. La argolla en D de la cadera de un arnés DEBE
usarse EXCLUSIVAMENTE para conectar un sistema de posicionamiento de trabajo (EN 358) pero NUNCA un sistema anticaidas.

El tripode Workman de MSA DEBE ser totalmente inspeccionado antes de cada uso para verificar que esté en condiciones de servicio. Examine cada parte del tripode, para
verificar que no exista un desgaste severo, que no falten piezas o que éstas estén rotas, corrosion u otros dafios. Examine si existe la etiqueta o si ésta es legible; si hay
evidencia de funcion y ajuste impropios, o alteracion de algtin componente. No use el tripode Workman de MSA hasta que se confirme por escrito por una persona competente
si la inspeccion revela alguna condicion insegura. Ademas, el tripode MSA Workman DEBE ser inspeccionado por parte de una persona competente como minimo una vez al
afio, 0 con mayor frecuencia si esta sujeto a condiciones adversas o un uso excesivo. La persona competente debe disponer de autorizacion segun la legislacion vigente en el
pais de uso. Vea las pautas de inspeccion.

NO modifique o intente reparar el tripode Workman de MSA. Solo MSA o empresas con autorizacion escrita de MSA pueden reparar el tripode Workman de MSA. El sistema
no debera ser usado fuera de sus limites, o para cualquier otro propdsito que no sea para lo cual se disefio.

Cualquier tripode que ha estado sujeto a las fuerzas de detencion de una caida, debe retirarse inmediatamente de servicio y marcarse como “INUTILIZABLE” hasta que se
someta a los procedimientos de inspeccion y sea apto para su uso.

Es esencial para la seguridad del usuario que si el tripode Workman de MSA es revendido fuera de su pais original de destino, el revendedor debe proveer instrucciones y
informacion adicional relevante para el uso, mantenimiento, examinacion periddica y para reparacion en el idioma en el que el tripode Workman de MSA va a ser usado.

No cumplir estas advertencias o un mal uso, pueden causar dafios personales o la muerte.

MANTENIMIENTO Y ALMACENAMIENTO

Adhiérase estrictamente a las instrucciones de limpieza en esta seccién para prevenir efectos adversos en los materiales usados en el tripode Workman de MSA. Limpie el
tripode con una mezcla de agua y detergente suave. Seque los accesorios con una toalla limpia. No acelere el secado con calor. La acumulacién excesiva de polvo, pintura y
otros materiales extrafios pueden afectar el funcionamiento apropiado de los componentes, y en casos severos los puede debilitar. Preguntas relacionadas a las condiciones
de los componentes y su limpieza deben hacerse directamente a MSA.

El equipo que esté dafiado o que necesite ser reparado debe marcarse como “INUTILIZABLE” y debe retirarse de circulacion. EI mantenimiento correctivo (excepto la limpieza)
y la reparacion, como el recambio de piezas, debe ser realizado por la fabrica MSA. No intente realizar reparaciones sobre la marcha.

Almacene el tripode Workman de MSA en un sitio fresco, seco y limpio, alejado de la luz directa del sol. Evite lugares donde pueda haber calor, humedad, luz, aceite y productos
quimicos o sus vapores u otros elementos degradantes. El equipo que esté dafiado o que necesite mantenimiento no debe guardarse en los mismos lugares que el equipo
usable. Debe realizarse mantenimiento del equipo que esté muy sucio, mojado o contaminado de alguna manera de forma apropiada (por €j. , secado y limpiado) antes de
guardarse. Antes de usar un equipo que estuviera guardado durante un largo periodo de tiempo, una persona competente debe inspeccionarlo formalmente. Se protegera al
tripode de cualquier deformacion o fatiga mecanica (o impacto). Caso tipico - las personas lo dejan en almacenamiento de materiales y colocan elementos pesados sobre el
mismo.

Transporte el tripode Workman de MSA en un embalaje que lo proteja de cortes, humedad, quimicos y sus vapores, temperaturas extremas, y rayos ultravioleta.
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KAYTTOOHJEET

MSA Workman Tripod -kolmijalka on henkilokohtaisen putoamissuojajérjestelman osa. Se on siirrettava kiinnityslaite henkilokohtaisia putoamissuojajérjestelmia
varten. Tuote tayttaa eurooppalaisen asetuksen (EU) 2016/425 vaatimukset. Vaatimustenmukaisuusvakuutuksen saa osoitteesta: https://MSAsafety.com/DoC
1. Toiminta ja kayttotarkoitus: MSA Workman Tripodin péatyosa on alumiiniseosta ja jalat ovat erittdin lujaa alumiiniseosta. Tripod tayttdd standardin
EN 795-2012 luokan B vaatimukset ja tulliliton asettaman, henkilésuojaimia koskevan teknisen mééarayksen "Safety of Personal Protective Equipment” TP TC
019/2011 vaatimukset, ukrainalaisen henkilésuojaimia koskevan teknisen maarayksen "Technical Regulation for Personal Protective Equipment” vaatimukset
seka standardin DSTU EN 795:2006 vaatimukset. Tripod on valiaikaiseen kéayttoon tarkoitettu siirrettava kiinnityslaite, johon henkilokohtainen putoamissuojain
ja pelastusjarjestelma kiinnitetaan. Sita voidaan kayttdd mm. putoamissuojaimena tai pelastautumis- ja evakuoimisvalineena riippuen siita, millaisia liitososia
siihen on kiinnitetty. MSA Workman Tripod on tarkoitettu vain yhden henkildn kayttdon. Henkilon kokonaispaino saa olla korkeintaan 181 kg, siséltden vaatteet,
tyokalut ja muut kayttajan kantamat valineet. Tama kuormituskapasiteetti on standardin EN795 vaatimusten mukainen. Kun MSA Workman Winch -vinssi on
kiinnitetty MSA Workman Tripodiin seuraavan kohdan ohjeiden mukaan, kokoonpanolla saa nostaa, laskea ja asemoida joko korkeintaan 140 kg:n painoista
henkiléa tai korkeintaan 225 kg:n verran tavaraa. Nama kayttotarkoitukset ja kuormituskapasiteetit tayttdvat EY:n konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset.
Jos Tripodia kaytetdén putoamissuojaimen osana, kayttajan on lisaksi kaytettava varustetta, joka rajoittaa kayttajaan kohdistuvan nykaysvoiman korkeintaan
6 kN:iin putoamistilanteessa. Workman Tripodilla ei saa nostaa, laskea ja asemoida samanaikaisesti seké henkildita etta tavaroita. Kuvassa 32 on esitetty naiden
jarjestelmien tyypilliset kayttotavat seké kokoonpanot, kun kaytdssa on lisévarusteita.

2. MSA Workman Tripodin kiinnitysosat: (1) Sivuun asennettuja nivelsilmukoita (KUVA 6) kéytetaan putoamissuojaimissa, kuten taipuisiin johteisiin kiinnitetyissa
malleissa (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), turvatarraimissa (RTFA) tai pelastuskayttdon tarkoitetuissa Rescue RTFA -turvatarraimissa.
Lue ndiden tuotteiden asennusohjeet ja lisdvarusteiden kayttdohjeet tuotteiden toimitussisaltdon kuuluvista oppaista. (2) Keskimmaiseen nivelsilmukkaan
kiinnitetaan lisdvarusteet, kuten MSA Workman Winch -vinssin MSA Split-Mount -talja, tuotenro 506222 (KUVAT 4&7). Jos keskimmaiseen nivelsiimukkaan
ei kiinnitetd MSA Workman Winch -vinssid, siihen voidaan kiinnitta taipuisa johde, turvatarrain tai pelastuskéyttdon tarkoitettu Rescue RTFA -turvatarrain.
(3) Pelastuskayttoon tarkoitettu MSA Rescue -turvatarrain ja Workman Winch-vinssi kiinnitetaan Tripodiin MSA Split-Mount -taljoilla, tuotenumero 506222, ja
sulkulukoilla, tuotenumero 10129888. (4) Pelastuskayttoon tarkoitettu MSA Rescue -turvatarrain ja Workman Winch-vinssi kiinnitetdan Tripodiin kolmijalan
kiinteilld asennusosilla. (5) Jokaisessa saatdjalassa on yksi varmuussokka. Kun jalka on saadetty sopivaan korkeuteen, sokat tydnnetaan jalan yla- ja alaosissa
oleviin aukkoihin saatokorkeuden mukaan. Pida sokan padssa olevaa painiketta alhaalla, kun asetat sokkaa Tripodin jalkaan tai irrotat sitd jalasta (KUVA 8). MSA-
turvatarrain tai pelastuskayttoon tarkoitettu MSA Rescue -turvatarrain voidaan kiinnittdd myds suoraan sivulle kiinnitettyyn nivelsilmukkaan standardin EN 362
mukaisella sulkulukolla. MSA Workman Tripodin sivulle kiinnitettyyn nivelsiimukkaan kiinnitetyn, pelastuskayttoon tarkoitetun Rescue RTFA -turvatarraimen
kuormituskapasiteetti on 140 kg. (6) Tripodin jalkojen alaosaan on kiinnitettava hihna, joka pitaa jalat paikoillaan ja jakaa kuorman tasaisesti jarjestelman kayton
aikana (KUVA 52). Kiinnita hihna Tripodin jalkojen alaosassa oleviin kiinnikkeisiin. Hihna on kunnolla paikallaan, kun se on pujotettu kaikkien kolmen kiinnikkeen
lapi, kiinnitetty lukkosoljella ja kiristetty. (7) Jalkojen alaosaan kiinnitettdvan hihnan voi kiinnittdd myos Tripodin yldosaan kantohihnaksi (KUVA 9). (8) Séilyta
Tripodia nailonpussissa kuljetuksen ja varastoinnin aikana (KUVA 10). (9) Sulkulukko, tuotenro 10129888, on tarkoitettu lisdvarusteena saatavana MSA Split-
Mount -taljan, tuotenro 506222, kiinnittdmiseen Tripodin yl&osan sivuilla oleviin kiinnityskohtiin. (10) Split-Mount-talja on tarkoitettu kaytettavéksi pelastuskéyttoon
tarkoitetun Rescue RTFA -turvatarraimen tai MSA Workman Winch -vinssin kanssa niin, etté turvatarraimen tai MSA Workman Winch -vinssin vaijeri kulkee
Split-Mount-taljan I&pi tydaukon keskelle (KUVA 3). (12) Lisatietoja muiden lisavarusteiden liittdmisesté Tripodiin saat MSA:lta tai lisdvarusteen toimitussiséltoon
kuuluvista kéyttoohjeista.

3. Kayttoohjeet: On sinun vastuullasi varmistaa, etta he perehtyvat ohjeiden MSA Workman-kolmijalan, ja opettaa heité laite, jota kéytetdan vain ammattitaitoinen
henkild. Varmista, etta sinulla on riittava koulutus tdman MSA Workman-kolmijalan kayttoa varten, ja varmista viela, ettd ymmaérrat taysin, kuinka jarjestelma toimii.
4. Laitteen kayttaminen: Al4 avaa ahtaiden tilojen kulkuaukon kantta, ennen jarjestelman ja muiden jarjestelman osien asentamista. Kolmijalan pystyttdminen ja
saataminen (KUVAT 13-18): Vaihe 1: Kallista kolmijalkaa pystysuorassa asennossa niin, etté sen jalat ovat maassa. Vaihe 2: Kdanné jokaista jalkaa, yksi kerrallaan,
ulospéin ja lukittuun asentoon. Huomaa, etté kukin jalka napsahtaa automaattisesti ylospéin saranan lukittuessa. Tarkasta saranan luotettava lukitus. Vaihe 3:
Sijoita jalat kansiluukun ymparille tydalueen geometrian ja pintaolosuhteiden mukaisesti. Katso kohta 6. Suunnittelulausunnot: osa 4 varoetéisyysvaatimukset.
Vaihe 4: Kolmijalan p&&han asennettavat valinnaiset osat, kuten Split-Mount-vinssi, on asennettava tdssé vaiheessa. Noudata jokaisen kolmijalassa kaytettavén
valinnaisen osan kéyttoohjeita. Vaihe 5: Nosta kolmijalkaa jalka kerrallaan tapista vetamalla (kiinnitetty jalan yldosaan), ja asteittain liu'uttamalla jalan alaosaa.
Kiinnita tdman jalkeen tappi uudelleen. Toista sama muiden jalkojen kohdalla, kunnes kolmijalan p&é& on halutulla korkeudella. Kun asennus on valmis, kolmijalan
paén tulee olla vaakatasossa. Varo, ettet pidennd jalkoja liian paljon jatkokohdista, koska se voi aiheuttaa kolmijalan kaatumisen. Kolmijalan jalkoja ei saa
levittdd kauemmas kuin maksimimerkintd, katso KUVA 8. Vaihe 6: Kun kolmijalka on oikealla korkeudella, tarkasta etta kolmijalka seisoo paikallaan vakaasti ja
luotisuorassa. Pujota jalkojen alahihna jalkojen lapi kolmijalan alaosassa. Tarkasta kaikki jalkatapit, tarkasta niiden luotettava kiinnitys ja aseta jalat astinlauta
alaspain. Kirista kaikkien liittimien hihnaa vetdmélla punoshihnan I8ysé paa saatosolien lapi. Kun kaikki laitteet ovat paikallaan kolmijalassa, tarkasta lopuksi
luotisuoruus ja vakaus. Suorita lopulliset sdadot. Irrota taman jalkeen kansiluukku ja kulkuaukon kansi.

Kokoa kolmijalka kuljetusta ja varastointia vasten suorittamalla toimenpiteet painvastaisessa jarjestyksessa. Avaa jalan saranalukot vetdmalla jalkaa alaspain ja
kaantamalla sita sisaanpain. Kiinnita kolmijalan jalat luotettavasti yhteen alahihnalla kuvan mukaisella tavalla (KUVA 18).

5. Tarkastusohjeet: Vaihe 1: Tarkasta kolmijalan arvokilpien paikallaan olo ja niiden luettavuus. Varmista tarkastusruudukosta, etta tuote on tarkastettu 12 kuukauden
kuluessa. Jos tarkastusta ei ole ruudukon mukaan tehty 12 kuukauden kuluessa (merkitty tekemalld ruudukkoon reika), tai jos tuotteesta puuttuu tarroja tai ne ovat
epaselvia, poista Tripod kaytost ja kiinnita siihen "El SAA KAYTTAA” -merkinta. Merkinnan saa poistaa vasta, kun patevé henkil on tarkastanut tuotteen. Vaihe
2: Tarkasta kokoonpanon péé korroosion, halkeilemien, vaantymien, murtumien, muutettujen tai puuttuvien osien, palovaurioiden ja kuumuudelle ja kemiallisille
aineille altistumisen aiheuttamien vaurioiden varalta. Vaihe 3: Tarkasta kaikki metalliosat (eli paa, jalat, jalkatapit, kiinnitystapit, jalat) vaantymien, murtumien,
sarojen, korroosion, rosoutumien, pursereunojen, terévien reunojen, viiltojen, lovien, puuttuvien tai irtonaisten osien, vééran toiminnan ja liialliselle kuumuudelle
tai kemiallisille altistuksille joutumisen varalta. Vaihe 4: Tarkasta kaikki ei-metalliosat (eli liukuesteet jalkojen pohjasta, arvokilvet ja jalkojen alaosan hihna)
lovien, rikkoutumisen, liiallisen kulumisen, puuttuvien tai irrallisten osien varalta. Tarkasta, ettei jalkia palovaurioista tai liialliselle kuumuudelle tai kemikaaleille
altistuksesta ole. Vaihe 5: Tarkasta kolmijalan jalkojen toiminta. Jalkojen tulee likkua joustavasti jalkataskuissa ja asettua kunnolla paikalleen siirrettdessa niita
taysin avattuun asentoon. Jalkojen alaosan tulee liukua joustavasti jalkojen yldosassa koko niiden pituudeltaan. Kun kolmijalka on pystytetty, kolmijalan jalkojen
tulee kaéntya helposti ja pysya tasaisesti alustalla. Vaihe 6: Tarkasta koko jérjestelman jokainen osa ja alajarjestelma vastaavien valmistajien ohjeiden mukaisesti.
Yksityiskohtaiset tarkastukset tulee kirjata tarkastuslistaan. Merkitse tai rei'ita tarkastuskortti merkiksi siita, etta taydellinen ja virallinen tarkastus on suoritettu.

6. Mallikohtaisia ohjeita: (1) Kolmijalan asennuspinta (ankkurointi), ei saa kallistua enempaa kuin 152 mm kolmen (3) metrin matkalla. Mika tahansa tata 2,8°
arvoa suurempi kallistuskulma voi aiheuttaa kolmijalan liukumisen tai kaatumisen.
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(2) Maan (alusta, lattia) voima kolmijalan ollessa paikalleen asetettuna ei saa olla alle 10KN. Kolmijalka on tarkoitettu yhden henkilon kayttoon. Osana tukijoukkoa
tydskenteleva muu henkildsto, tarvitsee erilliset ja itsendiset turvajarjestelmat kayttdtarkoituksen ja tytehtavien mukaisesti.

(3) Kayttajan alapuolella on pidettava tarpeellinen vahimmaisvalys, jotta valtytdan tormayksilta rakenteen tai maan kanssa. Vapaan tilan maaré vaihtelee kaytossa
olevasta liitettavasté alajarjestelmasté ja ankkuroinnin ja ankkurointiliitant6jen sijainnista. Esté heiluva putoaminen ja esteisiin iskeytyminen putoamismatkalla
tai sen laheisyydessa. Tyoskentele aina suoraan ankkuroinnin/ankkurointiliitantojen alapuolella. Taman varoituksen laiminlyonti voi aiheuttaa vakavan
loukkaantumisen tai jopa kuoleman.

(4) Vapaa valys pystytetyn ja tydasennossa olevan kolmijalan jalkojen ja kulkuaukon valill, josta tydntekija lasketaan, tulee olla sellainen, ettei mik&an kolmijalan
jaloista sijaitse kulkuaukon ylapuolella, ei ole liian 1&hella aukon reunaa, tai voi pudota aukkoon. Vapaa valys jokaisen kolmijalan jalkojen ja ankkuroinnin ulkopuolen
tulee olla vahintaan 0,9 m ja sen taytyy mahdollistaa tukihenkiloston rajoittamaton liike kolmijalan nostamisen, kéyton ja kokoamisen aikana (KUVA 11-12). Pida
tydskentelyalue vapaana esteista, kaatumisvaaroista ja roiskeista, jotka saattavat heikentaa pelastusjarjestelman turvallista toimintaa.

(5) Ankkuroinnin ylapuolella taytyy olla riittavasti tilaa, jotta kolmijalka voidaan pystyttaa kokonaan. Taméa vapaa valys on esitetty kuvassa 1. Sisatilan vapaa
korkeus riippuu jarjestelman osista (valinnaiset lisdvarusteet), joita saattaa olla kiinnitetty kolmijalan paéhan. Katso lisatietoja jokaisen jarjestelmaosan mukana
toimitetuista omista kéyttoohjeista, vapaan korkeuden maarittamiseksi kyseisen asennuksen kohdalla.

(6) Happamat, emaksiset tai muut kovia aineita sisaltavat ympariston olosuhteet voivat vahingoittaa kolmijalan metalliosia. Jos tydskennelladn kemiallisesti
ankarissa ymparistdissa, ota yhteyttd MSA:han ja pyyda tiedot erityisolosuhteisiin hyvaksytyista jarjestelméosista. Kemialliset vaaratekijat, kuumuus ja korroosio
voivat vahingoittaa kolmijalkaa. Muodollisia tarkastuksia on suoritettava useammin ymparistdissa, joissa on kemiallisia vaaratekijoita, kuumuutta ja sydpymista.
A3 kayta ympéristdissa, joissa lampotilat ovat yli 85 °C. Al4 altista syévyttaville ja ruostuttaville olosuhteille pidempia aikoja. Kayta erityistd varovaisuutta
tydskenneltéessa jannitteellisten sdhkolahteiden laheisyydessa. Sailyta turvallinen tydskentelyetaisyys (mielelladn vahintdén 3 metria) sdhkdisista vaaratekijoista.
Kun tydskennellaan lahella likkuvia koneen osia (esim. liukuhihnat, pydrivat akselit, puristimet jne.), varmista, ettd missaan jarjestelman osassa ei ole irrallisia
osia.

(7) Kayttajalla on oltava pelastussuunnitelma ja sen toteuttamiseen tarvittavat valineet valmiina. Suunnitelmassa on otettava huomioon kulloinkin nopeisiin
pelastustoimiin valttdmaton laite ja erikoiskoulutus kaikkia ennakoitavissa olevia olosuhteita varten.

(8) Kaikkien tahan MSA Workman-kolmijalan liitettavien osien (esim. kokovaljaiden, iskua vaimentavien taljakdysien, karbiinien, pikalukkojen jne.) TAYTYY olla
yhteensopivia keskendan. MSA Workman-kolmijalka on suunniteltu kaytettdvaksi MSA:n hyvaksymien osien ja liitettavien alajarjestelmien kanssa. Jos MSA
Workman-kolmijalan alajarjestelmissa kaytetdan muiden valmistajien valmistamia ja toimittamia tuotteita, joita MSA ei ole kirjallisesti hyvaksynyt, jarjestelman
osien toiminta ja koko jarjestelman luotettavuus voivat heikentya. Pyyda lisatietoja ottamalla yhteys MSA:han.

(9) MSA Workman-kolmijalka on suunniteltu yhden henkildn kayttoén, jonka vaatteiden, tyokalujen ja muiden tyovalineiden yhdistetty paino ei ole yli 181 kg.
Korkeudessa tehtavaan tydhon vaaditaan kayttajan hyvaa terveytta. Tietyt, terveyteen liittyvat olosuhteet voivat uhata kayttajan turvallisuutta MSA Workman-
kolmijalan normaalin kéyton ja hatatilanteiden aikana (1aakitys, sydan-ja verisuonihirit jne.). Epaselvissa tapauksissa kysy ensin neuvoa laakariltd. Raskaana
olevat naiset ja alaikaiset EIVAT SAA KOSKAAN kayttad MSA Workman-kolmijalkaa.

VAROITUKSET

Kokovaljaat EN 361:en on ainoa hyvaksytty kehonkiinnityslaite jota voidaan kayttaa putoamissuojajarjestelmassa.
Putoamissuojajérjestelman, SAA kiinnittda VAIN takana olevaan D-renkaaseen tai edessa olevaan D-renkaaseen, jossa on putoamissuojan kiinnitystarra “A”.
Naihin pisteisiin voidaan kiinnittdd myos pelastusjérjestelma. Ala kayté lonkka-D-rengasta putoamis-tai noususuojana. Valjaiden lonkka-D-rengasta SAA kayttaa
VAIN tyéasemointijérjestelmén (EN 358) yhdistamiseen eikd KOSKAAN putoamis-tai noususuojana.
MSA Workman-kolmijalka TAYTYY tarkastaa téydellisesti ennen sen jokaista kayttokertaa ja varmistaa, etta se on tiydellisess ja turvallisessa kayttokunnossa.
Tarkasta kolmijalka sentti sentilta, vakavan kulumisen, puuttuvien tai rikkoutuneiden osien tai muiden vaurioiden varalta. Tarkasta, onko arvokilpi paikallaan ja
luettavissa; jos jarjestelma ei toimi luotettavasti, se ei sovellu kaytettavaksi tilanteeseen tai jos sen osia on muunneltu. Ala kayta MSA Workman-kolmijaloissa,
jos tarkastuksessa ilmenee epaluotettavaa toimintaa ja ellei sita ole hyvaksytty tarkastuksessa patevan ja valtuutetun henkilon allekirjoituksella. Taman lisaksi
patevan henkilon ON TARKASTETTAVA MSA Workman Tripod vahintaan kerran vuodessa tai useammin, jos tuotetta kaytetdan vaativissa olosuhteissa tai
jatkuvasti. Patevalla henkildlla on oltava tuotteen kayttomaan lains@adénndn mukainen hyvéksynta. Katso tarkastusohjeet.
ALA muuntele tai yrita korjata itse MSA Workman-kolmijaloissa. Ainoastaan MSA tai MSA:n kirjallisella lupavaltuutuksella hyvaksytyt osapuolet voivat suorittaa
taman MSA Workman-kolmijalan korjauksen. Jérjestelmaé ei saa kayttaa sille asetettujen rajoitusten ulkopuolella, tai muuhun kuin sille tarkoitettuun ké&yttoon.
Jos kolmijalka on ollut kdytossa putoamissuojauksessa ja siihen on kohdistunut térmaysvoimia, se on valittdmasti poistettava kaytosta, siihen on liitettava
merkinta “El SAA KAYTTAA”, kunnes se on muodollisesti tarkastettu ja todettu toimivaksi.
Kayttajan turvallisuudelle on oleellisen tarkeaa, ettd jos MSA Workman-kolmijalka myydaén eteenpéin alkuperéisen kayttémaan ulkopuolelle, on jalleenmyyjan
toimitettava myés MSA Workman-kolmijalan ohjeet ja liséksi kaikki kéyttdd, kunnossapitoa, sdanndllisté tarkastusta ja korjausta koskevat ylimaaraiset tiedot
kohdemaan omalla kielella.
Néiden varoitusten laiminlyonti tai vaarinkaytto voi aiheuttaa vakavia henkilévahinkoja tai kuoleman.

HUOLTO JA SAILYTYS

Noudata huolellisesti tassé kappaleessa annettuja puhdistusohjeita, joiden avulla voidaan estaa epaedulliset vaikutukset MSA Workman-kolmijaloissa kaytettyihin
materiaaleihin. Puhdista kolmijalka miedolla vesi-pesuaineliuoksella. Kuivaa laitteen osat puhtaalla liinalla. Ald nopeuta kuivaamista [ammdélla. Liiallinen lian,
maalin tai muiden epapuhtauksien kerdantyminen voi vaikuttaa osien kayttdon haitallisesti ja jopa heikentaa niita. Osoita osien turvallista kayttotilaa ja puhdistusta
koskevat kysymykset MSA:lle.

Vaurioituneet ja huoltoa kaipaavat laitteet tulee varustaa tarralla “El SAA KAYTTAA” ja poistaa kaytdsta. Korjaavan huollon (muun kuin puhdistuksen) ja
korjaustydt, kuten esim. osien vaihdon, suorittaa MSA:n tehdas. Al yrité suorittaa korjauksia kayttopaikalla.

Sailyta MSA Workman-kolmijalka kuivassa, viiledssé ja puhtaassa paikassa poissa suoralta auringonpaisteelta. Valta alueita, joissa voi ilmaantua kuumuutta,
kosteutta, valoa, 0ljya ja kemikaaleja tai niiden hoyryja tai muita tuotteen ominaisuuksia heikentavia tekijoita. Ala sailyta vaurioitunutta tai huoltoa kaipaavaa
laitetta yhdessa kaytossa olevan laitteen kanssa. Erittéin tahriintuneet, marat tai muuten likaantuneet laitteet on huollettava (esim. kuivattava ja puhdistettava)
ennen sailytykseen laittamista. Anna patevan henkilon tehda muodollinen tarkastus ennen kuin laite otetaan kayttoon pitkaaikaisen sailytyksen jalkeen. Kolmijalka
tulee suojata mekaaniselta epdmuodostumiselta ja mekaaniselta rasitukselta (tai iskuilta). Tyypillinen tapaus - laite jatetdan varastoon ja sen péalle kasataan
nopeasti painavia tavaroita.

Kuljeta MSA Workman-kolmijalkaa pakkauksessa, sen suojaamiseksi viilloilta, kosteudelta, kemikaaleilta ja niiden hoyryiltd, darimmaisiltd lampdtiloilta ja
ultraviolettisateilta.
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FRANCAIS
CONSIGNES D’UTILISATION

Le MSA Workman Tripod est un composant d’un systéme stop chute personnel, qui protége contre les chutes de hauteur. Il s'agit d’un dispositif d'ancrage mobile destiné aux
systémes de I'équipement de protection individuelle antichute. Le produit est conforme au réglement européen (UE) 2016/425. La déclaration de conformité est disponible a
I'adresse suivante : https://MSAsafety.com/DoC

1. Fonction et application : la téte du MSA Workman Tripod est composée d’un alliage d’aluminium et les pieds sont en alliage d’aluminium trés résistant. Le trépied est conforme
a la norme EN 795-2012 classe B et répond aux exigences du Réglement Technique de 'Union Douaniére « Sécurité des Equipements de Protection Individuelle » TP TC
019/2011, du « Réglement Technique relatif aux Equipements de Protection Individuelle » ukrainien et de la norme DSTU EN 795:20086. Le trépied est un dispositif d’ancrage
temporaire portable destiné a un dispositif de sauvetage et stop chute pour personnes. Il peut étre utilisé pour I'arrét de chutes, le sauvetage, la récupération ou I'évacuation en
fonction des éléments de fixation inclus. Le MSA Workman Tripod est congu pour étre utilisé par une personne d’un poids total combiné n'excédant pas 181 kg, en comptant
les vétements, les outils et tous les autres objets portés par I'utilisateur. Cette capacité est conforme a la norme EN 795. Lorsque le MSA Workman Winch est monté sur le
MSA Workman Tripod comme décrit a la section suivante, cette configuration convient pour lever, abaisser et positionner des personnes d'un poids maximum de 140 kg ou
des matériaux d’un poids maximum de 225 kg. Ces applications et capacités sont conformes a la directive 2006/42/CE relative aux machines. Si le trépied est utilisé dans un
dispositif stop chute, I'utilisateur doit disposer d’'un moyen de limiter les forces dynamiques maximales exercées sur I'utilisateur pendant I'arrét d’'une chute a 6 kN au maximum.
Ne jamais utiliser le Workman Tripod pour lever, abaisser ou positionner des personnes et des matériaux en méme temps. La figure 32 présente les configurations d’accessoires
en option et les applications typiques de ces systémes.

2. Utilisation des fixations du MSA Workman Tripod : (1) Les émerillons latéraux (FIG 6) sont destinés a étre utilisés pour les dispositifs stop chute pour personnes, comme une
ligne d’ancrage flexible (EN 353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), un RTFA (antichute a rappel automatique) ou un RTFA de sauvetage. Se référer aux instructions
d'utilisation séparées fournies avec ces produits pour l'installation et I'utilisation de chacun de ces composants optionnels. (2) L'émerillon central sert a fixer les accessoires
tels que la poulie « Split-Mount » de MSA, réf. 506222, pour le MSA Workman Winch (FIG 4 et 7). Si I'émerillon central n’est pas utilisé pour le MSA Workman Winch, il peut
étre utilisé pour fixer une ligne d'ancrage flexible, un RTFA ou un RTFA de sauvetage. (3) Le RTFA de sauvetage de MSA et le Workman Winch sont montés sur le trépied en
association avec les poulies « Split-Mount » de MSA, réf. 506222, et les mousquetons, réf. 10129888. (4) Le RTFA de sauvetage de MSA et le Workman Winch se fixent au
trépied au moyen d'étriers de montage de pied intégrés. (5) Chaque pied d'extension est doté d’'une goupille a verrouillage positif. Chaque goupille est insérée dans les trous
sélectionnés des pieds supérieurs et inférieurs lorsque le pied se trouve dans la position d’extension désirée. Le bouton a I'extrémité de la goupille doit étre enfoncé et maintenu
pendant I'insertion ou le retrait de la goupille a verrouillage positif dans le trépied (FIG 8). Les RTFA ou RTFA de sauvetage de MSA peuvent aussi étre montés directement
sur un émerillon latéral a I'aide d’'un mousqueton certifié selon la norme EN 362. La capacité de charge d'un RTFA de sauvetage monté directement sur I'émerillon latéral du
MSA Workman Tripod est de 140 kg. (6) La sangle de base des pieds est nécessaire pour maintenir la position des pieds du trépied et pour distribuer les charges appliquées
pendant I'utilisation du systeme (FIG 52). Les trépieds sont dotés de fixations a la base de chaque pied inférieur a travers lesquelles la sangle de base des pieds est enfilée.
Elle est assemblée entierement lorsque I'extrémité est enfilée a travers les trois fixations, connectée par la boucle a came et serrée. (7) La sangle des pieds peut aussi étre
connectée a la téte du trépied a I'aide d’'un mousqueton et utilisée en tant que sangle d'attente (FIG 9). (8) Le sac fourre-tout en nylon est utilisé pour protéger le trépied pendant
le transport et I'entreposage (FIG 10). (9) Un mousqueton, réf. 10129888, est utilisé pour fixer la poulie optionnelle « Split-Mount » de MSA, réf. 506222, aux points de fixation
latéraux de la téte du trépied. (10) La poulie « Split-Mount » est congue pour fonctionner en association avec un RTFA de sauvetage ou un MSA Workman Winch, le cable du
RTFA de sauvetage ou du MSA Workman Winch devant passer a travers la poulie « Split-Mount » et descendre au centre de I'accés de travail (FIG 3). (12) Contacter MSA pour
obtenir des informations sur la connexion des composants optionnels au trépied ou se référer aux instructions d’utilisation séparées fournies avec chaque composant.

3. Consignes d'utilisation : Il est de la responsabilité des utilisateurs du trépied Workman MSA de s’assurer qu'ils sont familiarisés avec ces consignes d'utilisation et ont
été formés par une personne compétente. Il faut'assurer d'avoir regu une formation adéquate pour I'utilisation de trépied MSA Workman et de totalement comprendre son
fonctionnement.

4. Instructions de fonctionnement : Ne pas ouvrir le couvercle d’accés a I'espace clos avant de compléter I'installation du trépied et de tous les autres composants du systéme.
Montage et ajustement du trépied (FIG. 13-18) : Etape 1 : Placer le trépied en position verticale avec les pieds qui reposent a plat sur le sol. Etape 2 : Déployer chaque pied,
un a la fois, en position extérieure et verrouillée. A noter que chaque pied s’enclenche automatiquement vers le haut lorsque la charniére se verrouille. Vérifier que la charniére
se verrouille. Etape 3 : Placer les pieds autour du couvercle de cale en prenant compte de la disposition de 'espace de travail et I'état de la surface. Reportez-vous a la section
no. 6 qui traite de la conception et a la section 4 pour les exigences de dégagement. Etape 4 : Les composants en option qui seront fixés & la téte du trépied, comme la poulie
« Split-Mount », doivent étre fixés 4 la téte du trépied & cette étape. Suivre les instructions d'utilisation correspondant & chaque composant en option fixé au trépied. Etape 5 :
Pour régler le trépied a la hauteur souhaitée, procéder pied par pied en tirant la goupille (fixée au niveau de la section supérieure du pied), en faisant glisser progressivement
la section inférieure du pied et en réinsérant la goupille. Refaire cette procédure sur chaque pied jusqu’a ce que la téte du trépied soit a la hauteur souhaitée. La téte du trépied
doit étre droite lorsque l'installation est terminée. Prendre soin de ne pas trop allonger chaque jambe pour éviter de faire tomber le trépied. Les jambes du trépied ne doit pas
étre retirées plus que la marque maximale, voir Figure 8. Etape 6 : Lorsque la hauteur souhaitée est atteinte, vérifier que le trépied est stable et d’aplomb. Insérer la sangle de
soutien dans les pieds a la base des jambes du trépied. Vérifier toutes les goupilles des pieds pour s'assurer qu'elles sont correctement fixées et régler les pieds a plat. Serrer
la courroie a travers tous les connecteurs en tirant I'extrémité lache a travers la boucle de la came. Lorsque tout I'équipement est en place sur le trépied, vérifier 'aplomb et la
stabilité. Effectuer les derniers réglages. Retirer ensuite le panneau de trappe et le couvercle de trou d’homme.

Pour replier le trépied pour le transport ou I'entreposage, effectuer l'inverse de la procédure d'installation. Pour désengager les verrous des charniéres des jambes, tirer le pied
vers le bas et le pousser vers l'intérieur. Fixer fermement les pieds du trépied ensemble a I'aide de la courroie inférieure, comme illustré (FIG. 18).

5. Directives d'inspection : Etape 1 : Inspecter les étiquettes du trépied pour vérifier quelles sont bien 14 et lisible. Vérifier la grille d'inspection formelle pour vous assurer
qu’une inspection formelle a été effectuée dans les 12 derniers mois. Si la grille n'indique aucune inspection formelle au cours des 12 derniers mois (par un poingonnage) ou
si une quelconque étiquette manque ou est llisible, retirer le trépied du service et I'identifier comme « INUTILISABLE » jusqu'a ce qu’une inspection formelle soit effectuée par
une personne compétente. Etape 2 : Inspecter la téte pour y déceler de la corrosion, des fissures, des déformations, des fractures, des éléments altérés ou manquants, des
bralures et des signes d’exposition & la chaleur ou & des produits chimiques. Etape 3 : Inspecter toutes les parties métalliques (c’est-a-dire. la téte, les jambes, les goupilles
des jambes, les goupilles de fixation, les pieds) pour vérifier qu'ils ne comportent pas de déformations, fractures, fissures, corrosion, piqlres de corrosion, bavures, bords
tranchants, coupures, entailles, pieces manquantes ou laches, qu'il n'y a pas de mauvais fonctionnement et de signes d’exposition a une chaleur excessive ou a des produits
chimiques. Etape 4 : Inspecter toutes les piéces non métalliques (c’est-a-dire les patins antidérapants, les étiquettes et la sangle de soutien & la base des pieds) pour vérifier
qu'elles ne sont pas coupées, brisées, excessivement usées, manquantes ou laches. Vérifier s'il y a des traces de brllures ou de dommages causés par une exposition a une
chaleur excessive ou a des produits chimiques. Etape 5 : Vérifier le fonctionnement des pieds du trépied. Les pieds doivent coulisser en douceur dans leur logement et doivent
reposer fermement sur le sol lorsqu'ils sont déployés en position completement ouverte. La partie inférieure des pieds doit coulisser en douceur dans son logement dans la partie
supérieure des pieds, et ce sur toute sa longueur. Les pieds du trépied doivent pivoter facilement et demeurer & plat sur le sol lorsque le trépied est monté. Etape 6 : Inspectez
chaque composant et sous-systéme du systeme complet en conformité aux instructions du fabricant associé. Des inspections détaillées doivent étre enregistrées dans la liste
de contrdle d'inspection. Aprés inspection, marquez ou perforez I'étiquette d'inspection pour indiquer qu’une inspection formelle compléte a été effectuée.

6. Déclarations de conception : (1) La surface (d’ancrage) ou le trépied est installé ne doit pas étre inclinée de plus de 152 mm sur une distance de 3 m. Un trépied placé sur
une surface ayant une inclinaison supérieure a 2,8° risque de glisser ou de se renverser.
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(2) La force du sol (base, plancher) lorsque le trépied sera placé doit étre au moins de 10 kN. Le trépied est congu pour étre utilisé par une seule personne a la fois. Les autres
personnes qui travaillent dans la zone immédiate en tant que membres de I'équipe de soutien doivent étre retenues par un systéme de sécurité distinct et indépendant, adapté
a leur travail.
(3) Un tirant d’air minimal DOIT étre prévu au-dessous des pieds de I'utilisateur afin d’éviter toute collision avec une structure ou avec le sol. Le dégagement nécessaire dépend
du type de sous-systéme de raccord utilisé, de 'emplacement et de I'ancrage ou du raccord d’ancrage. Eviter les chutes pendulaires et les impacts avec des objets qui se
trouvent dans ou prés de la trajectoire de chute. Toujours travailler directement sous I'ancrage/le raccord d’ancrage. Le non-respect de cet avertissement peut entrainer des
blessures graves ou la mort.
(4) La distance entre 'emplacement des pieds du trépied déployé et en position de travail et I'ouverture par laquelle le travailleur descendra doit étre suffisante pour qu'aucun des
pieds du trépied ne soit placé au-dessus de cette ouverture ou soit placé trop prés du bord d’un trou et ne puisse tomber dans I'ouverture. L'espace entre la position de travail de
chacun des pieds du trépied et I'extérieur de I'ancrage doit étre d’au moins 0,9 m et doit permettre le déplacement sans restriction du personnel de soutien pendant le montage,
I'utilisation et le pliage (FIG 11-12). Garder I'aire de travail libre de toute obstruction et de tout danger d’accrochage et de déversement qui pourraient nuire au fonctionnement
sécurisé du systéme de récupération.
(5) Au-dessus de I'ancrage, il doit y avoir suffisamment d’espace doit exister pour permettre le montage complet du trépied. La distance nécessaire est montrée dans la figure 1.
L'espace nécessaire a I'intérieure dépend des composants du systeme (accessoires en option) qui sont fixés a la téte du trépied. Consulter les instructions d'utilisation fournies
avec chaque composant du systeme pour déterminer la hauteur libre nécessaire pour une telle installation.
(6) Un environnement acide, alcalin ou contenant des substances corrosives peut endommager les éléments métalliques du trépied. Lorsque le travail est effectué dans un
environnement chimiquement agressif, consulter MSA pour déterminer les composants de systéeme acceptables pour vos conditions spécifiques. Des risques de pollution
chimique, de chaleur et de corrosion peuvent endommager le trépied. Des inspections formelles plus fréquentes sont exigées dans des environnements ou sont présents des
produits chimiques, et des dangers liés & la chaleur et & la corrosion. Eviter toute utilisation dans des situations ol les températures seraient supérieures a 85 °C. Ne pas exposer
le trépied a un environnement corrosif pendant une période prolongée. Faire preuve d'une extréme prudence prés des sources électriques sous tension. Maintenir une distance
de travail sécuritaire (idéalement au moins 3m) des dangers électriques. Lors du travail a proximité de piéces de machinerie en mouvement (c'est-a-dire convoyeurs, arbres
tournants, presses, etc.), il faut s'assurer qu'aucun élément du systéme n'est lache.
(7) Lutilisateur doit avoir un plan de sauvetage et des moyens en main pour pouvoir I'appliquer, et ce plan doit prendre en considération I'équipement et la formation spéciale
nécessaire pour effectuer un secours prompt sous toutes les conditions envisageables.
(8) Tous les composants (par ex. harnais d'antichute, longe auto-rétractable, mousqueton, porte-mousqueton, etc.) connectés au trépied MSA Workman DOIVENT étre
compatibles. Le trépied MSA Workman est congu pour étre utilisé avec les composants et sous-systémes de connexion approuvés par MSA. L'utilisation du sous-assemblage
du trépied MSA Workman avec des produits fabriqués par d’autres sociétés non approuvées par écrit par MSA peut affecter négativement la capacité fonctionnelle entre les
composants du systeme et la fiabilité de 'ensemble du systéme. Contactez MSA si vous avez des questions ou pour plus d'informations.
(9) Le trépied Workman de MSA est congu pour étre utilisé par une seule personne a la fois, ayant un poids maximum de 181 kg, incluant les vétements, les outils et les autres
articles portés par I'utilisateur. Une bonne santé médicale de I'utilisateur est nécessaire pour travailler en altitude. Certaines conditions médicales peuvent compromettre la
sécurité des utilisateurs durant I'utilisation normale du trépied MSA Workman et dans les cas d’urgences (prise de médicaments, probléme cardiovasculaire, etc.). En cas de
doute, consultez votre médecin avant utilisation. Les femmes enceintes et mineurs NE DOIVENT JAMAIS utiliser le trépied MSA Workman.

MISES EN GARDE
Un harnais d'antichute @ EN 361 est 'unique dispositif de préhension du corps qui peut étre utilisé dans le systeme d’arrét des chutes.
Un systéme d’arrét des chutes, PEUT UNIQUEMENT étre accroché & I'anneau en D dorsal ou & I'anneau en D frontal du harais qui sont marqués par I'étiquette d'arrét des
chutes «Ax. Ces points peuvent aussi étre utilisés pour accrocher un dispositif de sauvetage. N'utilisez jamais I'anneau latéral en D pour un systeme d'arrét des chutes ou la
protection d’escalade. Les anneaux latéraux en D du harnais DOIVENT SEULEMENT étre utilisés pour relier un dispositif de maintien au travail (EN 358) et JAMAIS pour un
systéme d’arrét des chutes ou une protection d’escalade.
Le trépied MSA Workman DOIT étre inspecté préalablement a chaque utilisation afin de vérifier qu'il est en condition de service. Examiner chaque centimétre du trépied pour
y déceler une usure importante, des éléments manquants ou brisés, de la corrosion ou d'autres signes de dommage. Examinez si le marquage est manquant ou illisible, si le
fonctionnement n'est pas bon, I'adaptation inappropriée ou s'il y a une altération d'un composant. Ne pas utiliser de trépied MSA Workman dont I'inspection révéle des conditions
dangereuses jusqu’a ce qu'une personne compétente ait autorisé par écrit sa réutilisation. Le MSA Workman Tripod DOIT en outre étre inspecté par une personne compétente
au minimum une fois par an, ou plus fréquemment s'il est soumis a des conditions difficiles ou & une utilisation excessive. La personne compétente doit étre autorisée par la
|égislation actuelle dans le pays d'utilisation. Consultez les directives d’inspection.
NE PAS modifier ou tenter de réparer le trépied MSA Workman. Seul MSA ou des tiers avec une autorisation écrite de MSA peuvent réparer un trépied MSA Workman.
Le systéme ne doit pas étre utilisé au-dela de ses limites ou pour toute autre fin que celle pour laquelle il est destiné.
Tout trépied qui a été soumis a des forces d'arrét d'une chute doit immédiatement étre retiré du service et marqué « INUTILISABLE/» jusqu'a ce qu'il ait subi les procédures
d'inspection formelle.
Dans le cas ou le trépied MSA Workman est revendu en dehors du pays de destination d'origine, il est essentiel pour la sécurité de I'utilisateur que le revendeur fournisse
les instructions et informations appropriés supplémentaires pour I'utilisation, 'examen périodique et la réparation rédigées dans la langue du pays dans lequel le trépied MSA
Workman doit étre utilisé.
Le non.respect de ces avertissements ou la mauvaise utilisation peuvent engendrer de graves dommages corporels ou la mort.

ENTRETIEN ET STOCKAGE

Respecter strictement les instructions de nettoyage dans cette section pour empécher les effets défavorables sur les matériaux utilisés dans le trépied Workman MSA. Nettoyer
le trépied avec une solution d'eau et de lessive douce. Sécher le matériel avec un tissu propre. Ne pas accélérer le séchage en utilisant la chaleur. Une accumulation excessive
de saleté, de peinture ou autre agent étranger peut empécher le bon fonctionnement des composants et, dans des cas plus graves, les affaiblir. Toutes questions concernant les
conditions des composants et leur nettoyage doivent étre adressées a MSA.

Tout équipement endommagé ou ayant besoin d’entretien doit étre étiqueté en tant qu’ « INUTILISABLE » et retiré du service. La maintenance corrective (autre que le nettoyage)
et les réparations, tel que le remplacement d'éléments, doivent étre effectuées a 'usine MSA. Ne pas tenter de réparer vous-méme, sur place.

Entreposer le trépied MSA Workman dans un endroit sec, frais et propre, hors de portée des rayons du soleil. Eviter d’entreposer le harnais dans des zones ol la chaleur,
I'humidité, la lumiére, des huiles, des produits chimiques ou leurs vapeurs ou d’autres éléments destructeurs pourraient étre présents. Des équipements endommagés ou
nécessitant des réparations ne doivent pas étre entreposés avec des équipements en bonnes conditions d'utilisation. Des équipements trés souillés, humides ou contaminés
doivent étre entretenus correctement (par exemple, séchés et nettoyés) préalablement a I'entreposage. Avant d'utiliser des équipements qui ont été entreposés pendant
de longues périodes, une inspection statutaire doit étre menée par un technicien compétent. Le trépied doit étre protégé contre toute déformation mécanique ou contrainte
mécanique (ou impact). Cas typique a éviter absolument : Les gens viennent juste de le laisser sur un stock du matériel et mettent rapidement des objets lourds dessus.
Transporter le trépied MSA Workman dans un emballage pour le protéger des coupures, des moisissures, des produits chimiques et de leurs vapeurs, des températures
extrémes et des rayons ultraviolets.
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EAAHNIKA
OAHrIEZ XPHZHZ

To Tpimodo MSA Workman gival e§aptnua Tou atopikoU avakdTTn TTwaong, TPoaTaTelovTag Tov XpraTn evavTia oTov Kivouvo TTwang amoé Uyog. Eivar pia gopntr diaragn aykipwong
YIa aTOHIKG CUCTAPATA TTPOCTACTAG aTé TITWAT). To TPoidv auppop@uwveTal pe Tov Eupwiraiké Kavoviopd (EE) 2016/425. Mmopeite va Bpeite Tn AfAwaon Zuppopewang emmAEyovTag Tov
TapakaTw a0vdeapo: https://MSAsafety.com/DoC

1. Aerroupyia kar epappoyn: H kepaAr Tou MSA Workman Tripod eival amé kpaua ahoupiviou kai Ta média Tou ival amd uwnAig avioxng kpdua ahoupiviou. To TpiTmodo GUPHOPPWVETAI
pe 1o poTuTIo EN 795-2012 Karnyopiag B kai TAnpoi Tig amaimaeig Tou TexvikoU kavoviopou Tng TeAwvelakng Evwang «Aagaieia Méowv Atopikig Mpoataaiagy TP TC 019/2011, Tou
oukpavikoU «TexvikoU KavoviopoU yia 1a Méoa Atopikig MpoaTaaiagy kai Tou mpotummou DSTU EN 795:2006. To tpimodo ival pia @opntr diaragn aykipwong TPoawpIvig EQappoyng
€vOG aTOUIKOU GUOTAWATOG AVAKOTTAG TITWONG Kail S1aocwang. Mmopei va xpnaigomoinBei yia avakots Tmwang, 81acwan, avaoupar, eKkEvwarn avaloya e Ta OToIxEia TTPooapTnang
Trou TrepIAauBavovtal ot ouokeuaaia. To MSA Workman Tripod eival oxediaapévo yia xprion amd éva dropo pe ouvoAikd Bapog mou dev Eemmepva Ta 181 kg, oupmepiAapBavopévwy
TWV POUXWV, TWV EPYaAEiwv kal GAwY QVTIKEIPEVWY TToU eVOEXETAI Va GEPEI O XPHOTNG. AUTA N IKaVATNTA QOPTIOU GUPHOPPWVETal e To TTpoTUTT0 EN795. Otav 1o MSA Workman Winch
eival TormoBetnuévo ato MSA Workman Tripod 6TTwg TrepiypageTal aTnv ETTOPEVN evOTNTA, QUTA N diapdpewan eival KataAAnAn yia Tnv aviywaon, Tv KataBifaon kai Tnv TomoBétan eite
€voOG péAoUG Tou TTPOoWTTIKOU W péyiaTo Bapog 140 kg eite UAIKWV e péyiaTo Bapog 225 kg. AUTEG 01 EQAPUOYES Kall 1) IKAVOTNTA QOPTIOU GUUHOP@WVOVTAI e TV 0dnyia 2006/42/EK Tepi
pnxavnuaTwy. Otav 10 TpiTTod0 XENCILOTIOIEITAI WG PEPOG EVOG CUCTARATOS AVAKOTTAG TITWANG, 0 XPAOTNG TIPETTE VA PEPEI EOTTAIOHO TIEPIOPITHOU TWV PEYIOTWY SUVANIKWY QOPTITEWY
TI0U aoKoUVTaI O€ QUTOV KATd TNV avakoTm TG TTwaong aTa 6 kN katd 1o péyioTo. Mn xpnoipotoieite oté 1o TpiTodo yia aviywaon, kataBifaon rj Tomobéman mpoowTTiKoU Kal UAIKWY
TaUTOXPOVA. H €1kdva 32 amelkovilel TIG dIANOPPWOEIS TWV TIPOAIPETIKWY EGAPTNHATWY KAl TIG TUTTIKEG EQOAPHOYEG AUTWY TWV CUCTNHATWV.

2. Xphon Twv diatagewv mpoadptmaong Tou MSA Workman Tripod: (1) O1 mAeupikoi mrepiaTpedpevol kpikor (EIK. 6) xpnoipotololvTal yia atopikd CUCTAPATA aVAKOTIAG TITWATG,
OTTWG €ival n e0KapTITn ypapur aykOpwaong (mpétuma EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), To RTFA (avakémng mmwaong emavagepdpevou Ttou) A 1o RTFA didowang.
l'a TAnpoopieg OXETIKA PE TNV EYKATATTACN KAl TN XPHON Twv EKACTOTE TIPOAIPETIKWY EEAPTNUATWY, QVaTPECTE OTIG §eXWPITTEG 0dNyieg Xprang Tou TepiAauBavovtal aTa avtioToixa
TpoidvTa. (2) O KeVIPIKGG TEPIGTPEPOMEVOG KPIKOG XPNTIUOTIOIEITAI YIa TNV TTPOCAPTNON §apTnUdTWY, dTTWwG Tng TpoxaAiag diaipodpevou TuTou G MSA, Kwd. Tpoidviog 506222, yia
10 MSA Workman Winch (EIK. 4&7). Otav o kevipikdg TepIaTpe@dpevog Kpikog dev xpnaipomoleital yia 1o MSA Workman Winch, umopei va xpnaipotoin8ei yia Tnv mpoadptan mng
€UKaPTITNG Ypappig aykupwang, Tou RTFA A Tou RTFA 8idowaong. (3) To RTFA didowang Tng MSA kai To MSA Workman Winch poaaptwvtal aTo Tpitrodo ae guvduacpd pe Tpoxahieg
diaipoUpevou TUTTOU, Kwd. TPOIVTOG 506222, Kai e kapauTivep, kwd. Tpoidviog 10129888, ng MSA. (4) To RTFA didowang g MSA kai 1o MSA Workman Winch mpooaptwvrar gto
TpiTOd0 pe TN BonBeia evowpaTwEVWY Bpayidvwy aTepéwang ata odIa Tou TpImodou. (5) YTTapye! £vag Teipog CUYKPATNaNG o€ KABE ekteivopevo TodI. Kabe Treipog TommobeTeiTal péow
TWV EMAEYPEVWV OTTWV OTO ETTAVW KAl KATW PEPOG Twv TTodIWY, OTav £xel emiTeuxBei n emBupnt emékTact Toug. To KOupTTi TTou BpioKeTal TO GKPO TOU TIEIPOU GUYKPATNONG TTPETTEI
va gival Tampévo Katé Ty eicaywyn 1 Tnv agaipean Tou amd 1o Tpimodo (EIK. 8). To RTFA 1) 1o RTFA didiowang ¢ MSA umopei emmiong va mpooaptnBei ameubeiag ot Evav TTAeupIkd
TIEPIOTPEPOUEVO KPIKO XPNOIUOTIOIWVTAG VA TTIOTOTTOINWEVO KapapTrivep auugwva pe To Tpdtutro EN 362. H ikavétTa @oprtiou Tou RTFA didowang eival 140 kg, 61av mpooaptaral
ameuBeiag aTov AeUpIKS TEPITTPEPOUEVO Kpiko Tou MSA Workman Tripod. (6) O ipévTag Baang modiwv mpémel va diatnpei T 6éan Twv TTodIwv Tou TPITTEd0U Kal va diavépEl OHoIGHoPPa
10 QopTial katd T xprion Tou auoTAuatog (EIK. 52). Ta tpimoda diabétouv Siatéeig Tpoadptnang atn BAcn Tou KATw PEPOUG KABE 010U, HECW Twv OTToiWV JIEPXETAI O IHAvTag BAong
TodIwv. Oewpeitar 611 T0 TPITOG0 Exel cuvappohoynbei TARpPwG dtav To Akpo Tou IPavTa Exel DIEABEI kal aTmd TIG TPEIG DIATACEIS TTPOTAPTNONG, EXEI CUVOEDET PEow TG ayKpAQag pe
EKKEVTPO Kail Exel aua@ixBei. (7) O ipavrag Todiwv PTopei emmiong va ouvdeBEi e TV KeQaAr Tou TPITTOSOU e TN XPAON KapauTTivep Kai va xpnaigomoinBei wg pdvrag peragopdg (EIK.
9). (8) H véuhov 10GvTa HETaQOPAG XPNOIOTIOIEITAN YIO TV TTPOCTAGIO TOU TPITTGAOU KATA Tn HeTapopd Kal amobrikeuon Tou (EIK. 10). (9) To kapaumivep, kwd. Tpoiéviog 10129888,
XpnolgoToigital yia TNV TpoadipTnan mpoalpeTikig TpoxaAiag diaipoUpevou T0Tou NG MSA, Kwd. poiévtog 506222, oTa TAEUPIKG onuEia TTPOCAPTNONG TG KEQAARG Tou TPITTAGOU.
(10) H poxaAia diaipoUpevou T0TIOU €ival oxediaapévn yia va Asitoupyei ae auvduaopd pe 1o RTFA didowang i To MSA Workman Winch, 6tmou To kaAwdio Tou RTFA didowang fy Tou
MSA Workman Winch diépyeral péow tng TpoxaAiag SiaipoUpevou TUTIOU Kal KaTépxeTal aTo KEvipo TG TpoaBaang epyaaiag (EIK. 3). (12) MNa mAnpogopieg OXETIKA e T GUVOEDT Twv
TIPOQIPETIKWY EEAPTNMATWY OTO TPITIOS0 ETIKOIVWVACTE We TNV MSA 1) avartpégte OTig SexwpIaTEG 0dnyieg XpAONG TIou TrapéxovTal P KaBe eEapTnua.

3. Odnyieg Xphong: AmoteAei euBuvn Tou xpriat Tou Tpimédou Workman ¢ MSA va e§acggalioel 611 auToi ivar e¢oikelwpévol pe TIG TTapoUaeg odnyieg Xpong kai £Xouv eKTTaIdEUTE
amé apuddio dropo. BeBaiwbeite 611 ExeTe exmaideuTtei emapkwg oTn xpnaon autol Tou Tpimodou Workman g MSA kai 6T KaTavoeite TARpwg Tov TpdTIo A€iToupyiag Tou.

4. Aiadikaaia Xpriong: Mnv avoigete To kaAuppa TpdoBacng aTov TEPIOPITHEVO XWPO TIPIV OAOKANPWOETE TV eykardaTacn Tou Tpimodou Kar GAwv Twv GAAwv aToiygiwv eEoTAIguoU
TOU OUOTAKATOS. ZTaIW0 Kai puBpion Tou Tpimodou (EIK 13-18): Brpa 1: leipete 10 Tpimodo agou To TomobetAoeTe 0t Opbia Béan pe Ta m6dIa GTAPIENS TTPOG Ta KaTW. BAua 2: Avoire
k@B okEAog, Eva T Qopd, TTPOG TNV EEWTEPIKY TOU Kal ac@aAiouévn Béon. Exete umdwn oag 611 KABe okEAOG avoiyel auTOpaTa TTPOG Ta Tavw Otav ac@alilel o uevieats. EAEyyeTe yia
va BeBaiwBeite 611 £xel aopahioel o kGBe pevieatg. BAua 3: PuBuioTe T B¢on Twv Todiwv aTApIENS yipw ammd To KAAUPKA TG KATATTOKTAG GUHWVA UE TN YEWHETPIO KAl TIG TUVORKES
empavelag g meploxng epyaciag. Avatpégre ato 6. AnAwaoelg oxediaopol: evatnta 4 yia Tnv amaitnan améatacng. BApa 4: MpoaipeTikd oToixeia eomAIgpoU TTou TTPOKEITal val
TpogapTnBolv aTnv ke@aAr Tou Tpimodou, 6Twg n XwpIoTd eykaBioToupevn Tpoxalia, Ba Tpémel va TomobeBolv auTth Tn XPovIKA @aan aTnv KeQaAf Tou Tpimodou. Tnpeite TIg
€QUPUOTINES 0dNYiES XPAONG YIa KABE TTPOaIPETIKG aTOIKEIO ECOTTAIGHOU TToU TIPOKeITal va auvdebei oTo Tpimodo. BAua 5: Avupwate 1o Tpitodo, éva akéAog T @opd, TpapwvTag Tov
TIEipo (TTou eival ToTToBETNUEVOG OTO TTAVW TUAKA TOU OkEAOUG), TUPOVTAG aTAdIAKE TTPOG Ta £§w TO KATW THAKA TOU OKEAOUG Kal E10GyovTag TTAAI Tov Treipo. ETravalaBete tn Siadikacia
yia KaBe okéAog Ewg 610U N Ke@aAr Tou Tpimodou Ppioketal aTo emBupunTd UWog. H Kepahn Tou Tpitrodou Ba Tpémel va eivar emiedn 61av oAokAnpwoei n eykaraaTtaon. Mpooéyete va
NV ekTeiveTe TTOAU TO kGBe OKENOG o€ KGBE algnan, woTe va unv TTpokAnBei avarpotrr Tou Tpimodou. Ta akéAn Tou Tpimddou Gev Tpémel va TpanyTolv TPog Ta £§w TIEPITOTEPO ATTO TN
onuavan Tou péyiaTou, BA. EIK. 8. BAua 6: Otav éxer emiteuxBei 1o owaTd Uyog, eAéyEre yia va BePaiwbeite 611 To Tpimodo eival ataBepotmoinuévo Kar karaképu@o. MepdaTe Tov IpavTa
Baong Twv akeAwv amd Ta TSI aTo KATW PEPOG Twv oKeAwv Tou Tpirodou. EAEyETe GAoUG Toug Treipoug Twv okeAwv yia va BePaiwbeite 611 Exouv debei Pe acpdAeia kal BEaTe Ta TOdIO
o€ Béon e To TTEAUA TTPOG T KATW. ZQiETe TOV IMAVTA OE GAOUG TOUG TUVOETOUG TPARWVTAG TO EAEUBEPO GKPO TOU TTAEYHATOG UET aTTd TV TIOPTIN e £kkevTpo. Otav 6Ad Ta aToIKEIa TOU
e¢omAiopoU eival 0N Béan Toug aTo TpitTrodo, kAvTe Evav TeAeuTaio EAeyxo yia opiovTidTTa kai euaTaBela. Kavete Tig TeAikég puBuioeig. Karomiv agaipéaTe 1o KaAuppa TG KATaTTaKTAG
kai TG avBpwmoBupidag.

lNa va ouumtgete 10 Tpimodo yia petagopd 1 @UAaEN, exteAéaTe avtioTpoga T Siadikacia eykardataong. MNa va amac@alioeTe TIG aoQAAEES pevieaEdwY Twv akeAwY, TpaBAgte To
OkENOG TTPOG Ta KATW Kail KAEITTE TO TPOg Ta péaa. MpoadéaTe kaAd Petagl Toug Ta okéAn Tou TpiTTodou XPNaIMOTIOIWVTAG TOV KATW IPAvTa OTTwG gaivetal oTn eikdva (EIK 18).

5. KareuBuvtApieg ypappés yia v embewpnon: BAua 1: EmBewpnoTe Tig eTIKETEG TOU TpiTodou yia va Befaiwbeite 611 uTdpyouv kai OTi ival euavayvwoTeg. EAEyETe 1o TTAaiolo
emBewpnoewv yia va Beaiwbdeite 611 £xel ekTeAeaTel EmBewPNON evidg Twv TeAeuTaiwy 12 pnviv. Edv aTo TAaiaio embBewproewy dev uTrodeikvUeTal 0TI £xel eKTeAeOTER EMIBEWENON
VTG Twv TEAeUTaiwY 12 pnvav (e didmpnan), i v Asirouv TuXOV ETIKETES ) eival duaavayvwaTeg, BEaTe To TpiTodo ekTOG AeiToupyiag kai TormoBeaTe Ty emanuavan “AKATAAAHAO
TA XPHZH" péxp1 va payparotroinBei Aeyxog améd apuddio aropo. Brua 2: EmbewpiaTe 10 guykpdtnua TG KEQAANS yia SidBpwarn, pwylES, TTApaudpewan, Bpalatig, aTolxEia TTou
eivar aAolwpéva 1 Aeitrouv, eykadpata kai ékBean o€ BeppdTnTa f XnuikoUs Tapdayovteg. Brpa 3: EmBewpriote 6Aa Ta petaikd egaptiuara (dnA. KEQaAA, akéAn, Tieipoug okeAwy,
Tieipoug TPoadpTNong, Todia aTAPIENS) yia TTapaudpewan, Bpaldoelg, pwypés, didBpwan, Babid amoAémian, ypedia, aixunpég akuég, Kowipara, PabiEg xapakiés, eapthuara mou
Aeimouv A eivar xahapd, akatdAAnAn Aeitoupyia kai evoeieig ékBeang ae uepBoAikr B¢puavan ) ae XnuikoUg TTapdyovteg. Brpa 4: EmBewproTe 0Aa Ta pun petahhikd gaptipara (dnA.
avTioNiaBnTIkEG emevOUaEIG TTOSIWV OTAPIENG, ETIKETEG Kal IHAVTA BATNG OKeAWV) yia pépn kopuéva, oTracpéva, utepBoAikd eBappéva, TTou AciTrouv f Trou €ival xahapd. EmBewpnate
yia evaeigeIg yia kawipata kair ékBean ot umepPoAikn) BepudTnTa KOl XnuIkoUg Tapdyovteg. Biua 5: EAéyEre T Aeimoupyia Twv okeAwv Tou Tpimodou. Ta akéAn Ba Tpémel va Kivouvral
Kavovikd oTig UTTOdOXEG Twv OKeAWV Kail Ba Tpéel va edpadovTal aTabepd dTav peTakivouvtal aTny TARPWG avoikTr B€an. Ta kaTw TuRuaTa Twy okeAwv Ba péTel va oAigBaivouv opaAd
péoa aTa Tavw TUAKATA Twv okeAWV a€ 6AO0 TO Pkog Toug. Ta modia oTPIgNG Tou Tpimodou Ba Tpémel va TepiaTpé@ovTal EUKOAQ Kal va TTapapévouv eTrimeda oTo £3apog 6Tav Exel
onBei 10 Tpimodo. BAua 6: EmBewproTe kabe oToixeio 5omAIooU Kal utroaUoTnUa ToU TIAPOUG GUCTANATOS GUNGWVA E TIG 0dnyieg TOU avTiaToIKou kaTaokeuaaTr|. Or ASTrTopepEiG
emBewpnoeIg TTPETTEN Va Kataxwpouvtal atn Aiota eAéyxou EmbBewpnong. Metd v embewpnan, onuadéwre A TOUTIAOTE TNV ETIKETA ETTIBEWPNONG YIa VOl UTTOBEICETE OTI OAOKANpWONKE
pia TARPNG eTTionun emMBewENaN.

6. Anhwaeig axediaopou: (1) H emedaveia (aykUpwan) étou eykabioTaral éva Tpimodo Ba mpémel va €xel kAian ox1 peyahuTepn amé 152 mm ae didotpa rikoug 3 m. Omoladhote kAion
peyaAiTepn amé aut Twv 2,8° Ba pmropoloe va emTpéwel oAiabnon f avarpots Tou TpiTodou.
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(2) H avroxn Tou edagoug (Baon, damedo) 6tav 1o Tpimodo Ba civar TommoBetnuévo dev Ba eivar pikpdTepn améd 10KN. To Tpimodo mpoopietal yia xprion amoé éva pévo aropo. AMo
TTPOCWTTIKG TTOU EPYAdETaI OE APEDN YEITVIAON WG PEPOG TNG OpAdAg UTTOATAPIENG Bal XPEICOTEN XWPIOTA Kal AveEAPTNTA CUCTARATA A0PaAEiag avaoyd e TO OKOTIO Kal TNV Epyaaia Toug.
(3) MPENEI va AapBaveral uméwn n amairolyevn eAyIoTn améaTaon KATw ammod Tov XpriaTn, WATE Va aTTOTPATIEI TIPOOKPOUGT) e TV KATaoKeun A 1o £da@og. H amdaTaon acgaleiag
TIOU aTaiTeiTal e§apTaTal amé Tov TUTTO TOU UTTOCUGTAPATOG GUVOETNG TIOU XPNCIMOTIOIEITaI Kal aTrd T 6éan TG aykUpwang f Tou ouvdéapou aykipwang. ATIOTPEWTE TIG TITWOEIG HE
TaAGVTWON Kal TV TTPOCKPOUaN O avTIKEideva péaa f kovta o diadpopr TTwong. Na epyaleaTe mavTa o’ ubeiag katw amd Tnv aykipwaon/To oUvOeTpo aykUpwang. Mn Thpnon
QUTAG TNG TTPOEIBOTTOINONG Ba UTTOPOUTE Va EMQEPEI GOBAPSG TPAUKATIGNS A BAvaTo.

(4) H améoTaon acgakeiog avapeaa ot B¢on Twv Todiwv aTipIgng Tou Tpimodou 6tav eival aTnuévo kal ot Béon epyaaiag kai amv Tpoéopacn péow g omoiag Ba karéPel o
epyaopevog Ba pémel va eival TéTola WaTe Kavéva ammé Ta akéAn Tou Tpimddou va unv ival TomoBeTnuévo emavw amoé Ty TpdaBacn 1 va emTpaTE va TECEI Péoa aTo Avolyua f va
Bpioketar utepBoAika KOVTG GTNV GKPEN Hiag OTTAG Kal va EMTPETETIAN val TECEI Y€Ta aTo Avolyua. H amdataon acealeiag avapeaa atn 6éan pyaaiag kaBevog amod Ta mddia oTpIgng
Tou TpitTrodou kai aTnv e§wTepIkA TTAEUpd TG aykupwaong Ba Tpéer va eival TouAdyiatov 0,9 m kai Ba TpETel va EMITPETEl vepTIOBIOT Kivam Tou TPOCWTTIKOU UTTOOTAPIENG OTTo TTavW
karé ™ didpkela Tou 0TaipaTog, TG xpAong kai e ouptuéng (EIK 11-12). Aiatnpeite v mepiox epyaaiag amaraypévn amé epmodia, Kivoivoug TTIapaTIaTAPATOS avATPOTTAG Kal
XUPéva uypd Ta otoia Ba pTropoucav va ETTNEEACOUV apvNTIKA TNV a0QaAA AcIToupyia Tou ZUGTAWATOG Epyaciag e TpooTacia amo mrwan.

(5) Mpéel va umdpyer Emapkig EGwTePIKA amdaTaon aceaAeiag Tavw amd v aykipwon yia TAAPeG aThaipo Tou Tpimodou. Autr n améoTaon acpaleiag divetal aTnv eikéva 1. To
€owTePIKG eAeUBepO Uog eEapTaTal AT TA OTOIXEID TOU €EOTTAIGOU TOU GUOTAUATOS (TTPOCIPETIKA 6aPTANATA) Ta OTTOIa PTTOPET va €XOUV TIPOCaPTNOEI OTNV KEQAAX Tou Tpitodou.
Avarpéere oTig Odnyieg xprong Tou cuvodelouv KABE aToIxEIO EEOTTAIGUOU TOU GUOTAKATOG YIa va TIPOCBIOPICETE TNV €TTIOPACT TOU 0TO EAEUBEPO UWog Adyw EyKATAGTAONG TETOIOU
eidoug.

(6) OmolodrToTe TrEPIBAAOV 6EIvO, aAkaAikd 1} GAAO pe ouaieg TTou evdéxeTal va TrpokaAéaouv BAGRN aTa aToixeia UAIKOU autol Tou Tpitodou. Av epyaleaTe e XNUIKA OPaATTIKO
mepIBaAov, aupBouleuteite Tnv MSA yia va Tpoadiopioete ammodekTa aToIxEia ECOTTAIOUOU TOU GUGTAKATOG YIa TIG SIKEG 0AG TUYKEKPIUEVEG TUVONKES. To Tpitrodo pmopei va uoaTei
BAGBN amd xnuikoUs kivduvoug, Bepudtnta kai SiaBpwan. Mio cuyvég emionueg emBewpnaoelg amairolvial o TEPIBAAOV e XnUIkoug kivduvoug, Bepudtnta kai didBpwaon. Na pnv
xpnolpotoieital o€ TepIBaMov pe Beppokpaaia peyahiTepn Twv 85 °C. Na pnv extiBetal o€ SiaBpwTika TepIBAAovTa yia TTapaTeTapéveg TrepIodoug. Na eioTe §aIPETIKA TTPOCEKTIKOF
otav epyadeaTe KOVTA 0€ NAEKTPIKEG TTNYEG TTou BpiokovTal utrd Téomn. Alatpeite ao@aAl aOOTACT Epyaciag amd nAEKTPIKOUG KIVOUVOUG (katd TrpoTiunan Touhdyiatov 3 m). Otav
€pYAleaTe KOVTA O€ KIVOUPEVA UNXavIKG uépn (TT.X. HETOQOPEIG, TTEPIOTPEPOPEVOUG GEOVEG, TTPEDEG KATT.), va BeRalwveaTe 6T Gev UTTIAPXOUV XaAdPd OTOIXEID O OTTOI0dATIOTE PEPOG TOU
OUQTAWATOG.

(7) O xprioTng péTel va éxel EToIpo éva axédio S1aowang kal Ta dlabEaipa péaa yia va 10 eQapudatl. To axEdIo autd TpEmel va AapBaver utrdyn Tov 0TI Kai TNV €IBIKF eKTTaideuoT
TIoU €ival amapaitTa yia pia éykaipn diaowan katw atmd OAeg TI TPOBAEWINEG TUVBAKEG.

(8) Oha Ta e&apmuara (1r.x. aloTnpa 1pavta ac@aleiag TARPOUG TWHATOG, AUTOHATA AVACUPOUEVOG avadég, KapauTTivep, EAATNPIWTO AyKIaTPO KATT.) TToU ouvdEovTal e TO TIAPOV
Tpimodo Workman tng MSA MPEMEI va eival oupBatd pe auté. To Tpimodo Workman g MSA éxel oxedIaaTei yia va XpnoIUOTIOIEITal [E EYKEKPIPEVA EaPTALATA KAl GUVOETIKG
umoouaTApara Tng MSA. H xpron g umopovadag Tpimmodo Workman g MSA pe mpoidvTa kataokeuaapéva ammé Tpitoug Ta otmoia 6ev xouv eykpiBei ypartwg amé v MSA, propei
va eTmMpedoouv apvnTiké T AEITOUpYIKI IKavOTnTa HETAGU €EOPTNUATWY TOU GUCTAWATOG KAl TNV alOTTOTIO TOU OUGTARATOS GUVOAIKA. T'la OTTOIECONTIOTE EPWTATEIS A YIA TIEPAITEPW
TANPOPOpIES, ETTIKOIVWVACTTE pe TNV MSA.

(9) To Tpimodo Workman tng MSA éxer axediarei yia xprion ammd éva ATopo e auvduaaiévo ouvoAikd Bapog oxI heyaiTtepo amd 181 kg, TrepiAauBavopévou Tou pouxiaoU, EpYaAEiwy
Kl GAwV QVTIKEIPEVWV TTOU QEPEI O XPROTNG. ATIaITEITaI KOA KOTAOTAON UYEIag yia TV EKTEAEDT £pyaaiwv ae UWogs. OpIOUEVES IATPIKEG KOTAOTACEIG PTTOPET va BEGoUV OE Kivduvo
TNV ao@AAEIa ToU XPAOTN KATa TV Kavovikn xpron tou Tpimodou Workman tng MSA kai G TepITITWOEIG EKTAKTNG AvAYKNG (Afyn @appakwy, kapdiayyeiakd TpoBAnua KAT.). Av éxete
otroladrote ap@IBoAia, GUPBOUAEUTEITE TO yIaTPd oag TpIv Xpnaipotoiaete To TPoidv. O1 éykueg yuvaikeg kai o aviAikor AEN MPEMEI MOTE va xpnaoiuomololv 1o Tpiodo Workman
g MSA.

MPOEIAOMNOIHZEIZ
Mia didragn {wvng acaleiag mAfpoug owpatog ato EN 361 eival n povn amodekTr dIATagn ouykpatnang OWwHATOG TTOU PTTOPET Va XpnaIpoTroinBei e cUoTnUa TPoaTaCiag amo TTwon.
‘Eva olotnua mpooTaaiag amé mrwon MPEMEI va ouvdéetan pe Tov 1udvia MONO oTov Triow kpiko o oxfiua D A oTo urpoaTivo kpiko ae axfipa D pévo pe Tv TIKETA «A» TTpoaapTnang
TPOOTATiag amoé TTWan. AuTd Ta onEia UTTOPOUV ETTIONG VA XPNaIoTIoINBoUV yia aUvEEan evog ouaTAuaTog diIiowang. MoTE Un XpnoIHOTIOIRGETE TOV KPiko OxfuaTog D Twv IoYiwy yia
TpoaTagia amd mwaon 1 yia TpoaTacia kard v avappixnan. O kpikog o€ oxnpa D Twv 10xiwv ot ipavieg NMPENEI va xpnoiyomoigital MONO yia va ouvoeBei pe alotnua pubuiong
6¢ang kard v epyaaia (EN 358) kai MOTE pe cuoTpa TPooTadiag amd TTwaon A TpooTaciag KaTd Ty avappixnon.
To Tpimodo Workman tng MSA MPETEI va emBewpeital mARpwg Tpiv ammd Kabe xpron woTe va diac@ahietal n kaAf Asitoupyikn Tou karaaTtaan. EAéyxete axohaaTikd 1o Tpiodo
yia coBapég @Bopég, aTolxeia TTou Asiouv A eivar oTraapéva, diaBpwon 1 GAeg PAGBes. E¢eTdaTe av eTikéTeg AciTouv A eivar SuaavayvwaTeg, av utrdpyouv evaeigeig akaraMnAng
Aeimoupyiag, akat@AAnAng epappoyng ) aAoiwang omoioudATIoTe aToIxEioU. Av N €mMBewpNon aTTOKAAUWE! Un ac@aAr KatdaoTaan, unv xpnaiuotmoiioete 1o Tpimodo Workman tng MSA
¢wg OToU QUTO eykPIBET ypaTTyg amd apuddio aropo. EmmAéov, To MSA Workman Tripod MPEMEI va utrofaAAetal ae éAeyxo amd apuddio Gtopo TouAdyIOTOV pia ¢Opa Tov XP6vo 1
ouyvoTepa av uroBaAAeTal o okAnpég auvlrkeg f ektetapévn xprom. To appddio dtopo TPETEN va gival ¢ouaiodoTnuévo GUPQWVa pE TV IoXU0UCa vooBeaia ot xwpad xprong. Acite
TIG 00nYieg EMBeWPNONG.
MHN TpOTIOTIOITETE KAl PNV ETTIXEIPATETE va emokeudaete 1o Tpiodo Workman tng MSA. Mévo n MSA fi @opeic pe yparTh eEouaioddan amd v MSA emiTpémeTal va eTmoKEUATOUV
10 Tpimodo Workman ¢ MSA. Mpiv xpnaipotoinei eE0mANIopos Tou Exel amroBnKeuTei yia peyaAo xpovikd didoTnua, TTpemel va diefdyeTtal mmionun emBewpnaor| Tou amé appddio GTopo.
Av omolodnore Tpitrodo £xel uTofAnBei o€ Suvapelg TTpoaTaCIiag Ao TITWON, TTPETEN VA ATTOoUPETAl apéaws amd Tn xpAon kai va anuaiveral wg «AKATAAAHAO 1A XPHZH» éwg
61ou uTToPAnBei o€ emionpeg diadikaaieg emBewpPnang Kal eykpiBei BAoel auTwv.
Eivar {wtikig onuaaiag yia Tnv ag@aAeia Tou Xprotn, av 1o Tpimodo Workman tng MSA peTamwAn6ei ekTdg TG apxIKAG XWPAS TTPOOPICHOU, O HETATIWANTAG va TIApEXE! 0dnyieg kal
TTPOCBETEG OXETIKEG TTANPOPOPIES YIa XN, GUVTAPNON, TTEPIOBIKN EEETATN KOl ETTIOKEVEG OTN YAWOTQ TG XWPAG OTNV 0TToia TTPOKEITal va xpnatpotroinBei to Tpimodo Workman tng MSA.
Mn ThpPNON QUTWV Twv TTPOEISOTIOINGEWY ) KAKI XPAGTN TOU TTPOIGVTOG MTTOPET VOl TIPOKAAEDE! TPAUATIOPOUG ) BAvarTo.

ZYNTHPHZH KAl ®YAAZH

Tnpeite auotnpa TI 0dnyieg kaBapiopPoU TToU TTEPIYPAPOVTAI OTNV EVOTNTA OUTH YIO VA ATTOTPEWETE DUCHEVEIS EMITITWOEIG OTA UAIKG TTOU XpnaluotrololvTal oTo Tpirodo Workman ng
MSA. KaBapidete 1o Tpimodo pe Siahupa ammé vepd Kal ATTIO aTroppuTIavVTIKG poUxwWY. LTEYVWVETE Ta EGapTAMATA e va kaBapd Travi. Mnv emaTeldETe TO OTEYVWUA XPNTILOTIOIWVTAG
Bepuomrta. H urepPoAikr ouykévipwan puTiwy, Bagng 1 GAAou EEvou UAIKOU evdEyeTal va euTrodioel T OwaTr AEIToupyia Twv e§apTNUATWY Kal O€ GOPAPEG TIEPITITWAEIG, EVOEXETAI Val TOl
e¢aoBevioel. Epwtioeig axeTikd Pe TIG oUVBrkeS kal To KaBApIopa Twv eEapTnuaTwy TPETel va ameuBuvovtal otnv MSA.

O egomAioudg Tmou Exel urooTel BAARN A xpelaleTal guvtipnaon Tpémel va emanuaiveral pe Ty évoeign «AKATAAAHAO A XPHZH» kai va tiBetan ektog xpriong. Omoladhmote diopBwrikn
ouvTAENON (EKTOG aTTG TOV KABAPITUG) Kall ETTIOKEUN, OTTWG QVTIKATAGTAON E4apTUATWY, TIPETTEN Val eKTEAEITAI OTO £pyoaTaalo NG MSA. Mnv eTmixeIpaETe EMITOTIIEG ETTIOKEUES.
AmobnkeveTe 10 Tpimodo Workman g MSA ae Spoaepd, &npd kai kaBapd PEPOS PakpIa amod TG akTiveg Tou HAIOU. ATIOQEUYETE TIEPIOKEG OTTOU UTIAPXEI BEpOTNTA, UYpaTia, Puwg, Addia
Kal Xnuika A atyoi autwy, i GAa oToixeia ou mpokaAolv uTroBaBuion Tou poidvtog. O egomAiouog TTou Exel utroaTei BAGRN A xpelaetal ouvthpnan Oev TTPETTE va QUAGOTETal OTOV
id10 Xwpo pe Tov §oTTAIoNG TTou pTTopei va xpnaipotioinBei. O e¢omAioudg Tou eivar TOAU Aepwpévog, uypog A Exel HOAUVBET pe GANo TpGTTO TTpéTel var cuvTnpeital katdAAnAa (1. X.
OTEYVWHA Kal KaBapiopdg) piv Tn UuAagh Tou. Mpiv xpnoiuotoinBei eoAIcuAE TTou £xel amobnkeuTel yia ueyaAo xpoviko d1aaTnua, TéTel va SIECayeTal emionun emBewpnaon Tou ammod
appo6dio dropo. To TpiTodo Ba TTpoaTaTEUETAI OTTG TUXGV PNXAVIKR TIApapdpewan A unxavikh 1éon (1 kpouon). ZuviBwg — Ta dropa ammAd 1o agAvouv at évav owpd kal Bacouv Bapid
QVTIKEIJEVA ETTAVW TOU YPryopa.

Metagéperte 10 Tpimodo Workman tng MSA GuaKEUQGUEVO YIa va TO TIPOCTATEUETE AT KOwiaTa, uypaaia, Xnuikd Kal Toug aTpoUs autwy, akpaieg BEPUOKPATiES Kal UTTEPIWAEIG OKTIVEG.

Page 32 © 2019 MSA



ITALIANO P/N 10112828

ITALIANO
ISTRUZIONI PER L’'USO

MSA Workman Tripod & un componente di un sistema anticaduta personale, che protegge dalle cadute in altezza. E un dispositivo di ancoraggio mobile per sistemi di
attrezzatura personale di protezione anticaduta. Il prodotto & conforme al regolamento (UE) 2016/425. La dichiarazione di conformita & disponibile al seguente link:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Funzionalita e applicazioni: La testa del MSA Workman Tripod € in lega di alluminio e le gambe sono in lega di alluminio ad alta resistenza. Il treppiedi € conforme allo standard
EN 795-2012 classe B e soddisfa i requisiti del Regolamento tecnico dell'Unione doganale TP TC 019/2011 “Sicurezza dei dispositivi di protezione individuale”, del “Regolamento
tecnico per i dispositivi di protezione individuale” dell'Ucraina e dello standard DSTU EN 795:2006. Il treppiedi € un dispositivo di ancoraggio provvisorio trasportabile di un
sistema di protezione anticaduta e di salvataggio personale. Pud essere usato per protezione anticaduta, salvataggio, recupero, evacuazione, a seconda degli elementi
accessori inclusi. I MSA Workman Tripod & progettato per essere utilizzato da una sola persona il cui peso complessivo, compreso I'abbigliamento, gli strumenti e gli altri oggetti
che ha addosso, non superi 181 kg. Questa capacita € in conformita con EN795. Quando il MSA Workman Winch € montato sul MSA Workman Tripod come descritto nella
sezione seguente, questa configurazione € adatta per il sollevamento, I'abbassamento e il posizionamento sia di persona con un peso massimo di 140 kg. che di materiali con
un peso massimo di 225 kg. Tali applicazioni e capacita sono in conformita con la direttiva 2006/42/CE relativa alle macchine. Quando il treppiedi viene utilizzato come parte
del sistema di protezione anticaduta, I'utente deve essere dotato di un mezzo per limitare ad un massimo di 6 kN le forze dinamiche massime esercitate sull'utilizzatore durante
I'arresto di una caduta. Non usare mai il MSA Workman Tripod per il sollevamento, I'abbassamento e il posizionamento di persona o materiali allo stesso tempo. La figura
32 mostra le configurazioni degli accessori opzionali e le applicazioni tipiche di questi sistemi.

2. Uso degli accessori del MSA Workman Tripod: (1) Gli occhielli girevoli laterali (FIG 6) devono essere usati per i sistemi di protezione personale anticaduta come fune di
ancoraggio flessibile (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), dispositivo RTFA (sistema anticaduta di tipo retrattile) o dispositivo RTFA di salvataggio. Consultare
le istruzioni d'uso a parte, che accompagnano questi prodotti, per I'installazione e I'utilizzazione di ciascuno di questi componenti opzionali. (2) L'occhiello girevole centrale &
utilizzato per collegare accessori quali la puleggia smontabile MSA, P/N 506222, per il MSA Workman Winch (FIG. 4 e 7). Se l'occhiello girevole centrale non viene utilizzato
per il MSA Workman Winch, allora & possibile usarlo per fissare una fune di ancoraggio flessibile, il dispositivo RTFA o il dispositivo RTFA di salvataggio. (3) Il dispositivo RTFA
di salvataggio e il MSA Workman Winch sono montati sul treppiedi insieme alle pulegge smontabili MSA, P/N 506222, e ai moschettoni, P/N 10129888. (4) Il dispositivo RTFA
di salvataggio e il MSA Workman Winch si fissano al treppiedi mediante staffe di montaggio integrate sulle gambe del treppiedi. (5) In ciascuna gamba estensibile ¢’ un perno
di bloccaggio positivo. Una volta ottenuto I'allungamento desiderato, ciascun perno viene inserito nei fori prescelti nella parte superiore o inferiore delle gambe del treppiedi.
Premere il pulsante all'estremita del perno e tenerlo premuto mentre il perno di bloccaggio positivo viene inserito o rimosso dal treppiedi (FIG 8). | dispositivi MSA RTFA o RTFA
di salvataggio possono anche essere montati direttamente su un occhiello girevole laterale mediante un moschettone certificato in conformita con EN 362. La capacita di carico
del dispositivo RTFA di salvataggio, quando montato direttamente sull'occhiello girevole laterale del MSA Workman Winch, ¢ di 140 kg. (6) La cinghia alla base delle gambe &
necessaria per mantenere in posizione le gambe del treppiedi e per distribuire i carichi applicati durante I'utilizzo del sistema (FIG 52). Il treppiedi ha degli agganci alla base di
ciascuna gamba, attraverso i quali viene fatta passare la cinghia. Il montaggio € completo quando I'estremita della cinghia ¢ stata fatta passare attraverso tutti e tre gli agganci,
¢ stata inserita nella fibbia a camma ed ¢ stata serrata. (7) La cinghia delle gambe pud anche essere collegata alla testa del treppiedi mediante un moschettone ed usata quindi
come cinghia di trasporto (FIG 9). (8) La borsa da trasporto in nylon protegge il treppiedi durante il trasporto e 'immagazzinamento (FIG 10). (9) Il moschettone, P/N 10129888,
viene utilizzato per montare la puleggia opzionale smontabile MSA, P/N 506222, ai punti di aggancio laterali della testa del treppiedi. (10) La puleggia smontabile & progettata per
funzionare insieme al dispositivo RTFA di salvataggio o al MSA Workman Winch, cosi che il cavo del dispositivo RTFA di salvataggio o del MSA Workman Winch passi attraverso
la puleggia smontabile e scenda al centro dell'apertura di lavoro (FIG 3). (12) Contattare MSA per informazioni riguardo al collegamento tra i componenti opzionali e il treppiedi
oppure consultare le istruzioni d'uso a parte fornite con ciascun componente.

3. Istruzioni per il funzionamento: E responsabilita dell’ utente del treppiedi Workman MSA assicurare di avere familiarita con queste istruzioni per I'uso ed essere addestrati
da una persona competente. Accertarsi di aver ricevuto una formazione adeguata in merito all'uso di questo treppiede Workman MSA e assicurarsi di comprenderne bene il
funzionamento.

4. Procedura operativa: Non aprire la copertura di accesso al luogo confinato prima di aver completato I'installazione del treppiede e di tutti gli altri componenti del sistema.
Innalzamento e regolazione del treppiede (FIG. 13-18): Fase 1: Inclinare il treppiede in posizione verticale con i piedi verso il basso. Fase 2: Incardinare ciascuna gamba, una
alla volta, in posizione verso I'esterno e bloccata. Notare che ciascuna gamba scatta automaticamente verso I'alto quando i cardini si bloccano. Accertare il blocco dei cardini.
Fase 3: Posizionare i piedi sulla copertura del portello secondo la geometria dell’area di lavoro e le condizioni della superficie. Vedere 6. Dichiarazioni progetto: sezione 4 per
requisiti di distanza. Fase 4: | componenti opzionali da montare alla testa del treppiede, come ad esempio la puleggia, devono essere installati a questo punto sulla testa del
treppiede. Seguire le istruzioni per I'utente appropriate per ciascun componente opzionale che deve essere collegato al treppiede. Fase 5: Sollevare il treppiede una gamba
alla volta tirando il perno (montato sulla sezione superiore della gamba), facendo scorrere fuori in modo incrementale la sezione inferiore della gamba e reinserendo il perno.
Ripetere per ciascuna gamba finché la testa del treppiede si trova all'altezza desiderata. La testa del treppiede deve essere in piano quando l'installazione & completa. Prestare
attenzione a non allungare troppo ciascuna gamba in ciascun incremento per evitare che il treppiede si rovesci. Le gambe del treppiedi non devono essere estratte oltre il segno
massimo, vedere FIG 8. Fase 6: Una volta ottenuta I'altezza corretta, verificare che il treppiede sia stabile e verticale. Far passare la cinghia di base della gamba attraverso i
piedi sul fondo delle gambe del treppiede. Controllare tutti i perni delle gambe per assicurarne la sicura tenuta e regolare i piedi nella posizione verso il basso. Fissare la cinghia
attraverso tutti i connettori tirando I'estremita allentata della rete attraverso la fibbia a camma. Quando tutta I'apparecchiatura € in posizione sul treppiede, eseguire un ultimo
controllo per vedere se & verticale e stabile. Eseguire le regolazioni finali. Poi rimuovere copertura del portello e della botola.

Per compattare il treppiede per il trasporto o la conservazione, invertire la procedura di montaggio. Per sbloccare i cardini delle gambe, tirare la gamba verso il basso e
incardinarla verso l'interno. Fissare insieme le gambe del treppiede in modo sicuro con la cinghia inferiore come raffigurato (FIG 18).

5. Linee guida di ispezione: Fase 1: Ispezionare le etichette del treppiede per verificare che siano presenti e leggibili. Controllare la griglia di ispezione formale per verificare
che sia stata eseguita un’ispezione formale negli ultimi 12 mesi. Se dalla griglia non risulta (mediante foratura) che sia stata eseguita un’ispezione formale negli ultimi 12 mesi
oppure se le etichette manchino o siano illeggibili, imuovere Tripod dal servizio contrassegnandolo come “INUTILIZZABILE” finché non sia stata eseguita un’ispezione da parte
di una persona competente. Fase 2: Ispezionare il gruppo della testa in caso di corrosione, crepe, deformazioni, rotture, elementi alterati o mancanti, bruciature e esposizione a
calore e agenti chimici. Fase 3: Ispezionare tutte le parti in metallo (cioé testa, gambe, perni delle gambe, perni di fissaggio, piedi) per ricercare eventuali deformazioni, rotture,
crepe, corrosioni, ruvidita profonde, sbavature, bordi taglienti, tagli, segni profondi, parti allentate 0 mancanti e segni di esposizione a calore eccessivo 0 agenti chimici. Fase 4:
Ispezionare tutte le parti non metalliche (cioé cuscinetti antiscivolo per i piedi, etichette e cinghia di base della gamba) per ricercare eventuali tagli, rotture, usura eccessiva, parti
mancanti o allentate. Ispezionare per verificare bruciature, calore eccessivo e esposizione ad agenti chimici. Fase 5: Controllare il funzionamento delle gambe del treppiede. Le
gambe devono muoversi senza ostacolo nelle apposite tasche e devono restare saldamente in posizione una volta messe in posizione completamente aperta. La parte inferiore
delle gambe deve scorrere senza ostacoli dentro la parte superiore delle stesse, lungo l'intera lunghezza. | piedi del treppiede devono ruotare facilmente e restare a contatto
del terreno quando viene eretto il treppiede. Fase 6: Ispezionare ogni componente e sottosistema del sistema completo secondo le relative istruzioni del produttore. Bisogna
registrare ispezioni dettagliate nella Lista di controllo ispezione. Dopo l'ispezione, contrassegnare o punzonare l'indicatore di ispezione per indicare che & stata completata una
intera ispezione formale.
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6. Specifiche di progetto: (1) La superficie (ancoraggio) su cui il treppiede viene installato deve presentare un inclinazione non superiore a 152 mm su una distanza di 3 m. Ogni
inclinazione superiore a questa 2,8° potrebbe far scivolare o capovolgere il treppiede.

(2) La resistenza del terreno (base, pavimento) quando il treppiedi sara posizionato non deve essere inferiore a 10KN. Il treppiede deve essere usato da una sola persona. Altre
persone che lavorano nell'area immediatamente vicina come parte del team di supporto necessitano di sistemi di sicurezza separati e indipendenti, a seconda dello scopo e
della funzione del loro lavoro.

(3) SI DEVE considerare la distanza minima necessaria al di sotto dell'utente per evitare una collisione con la struttura o con il suolo. La distanza necessaria dipende dal tipo
del sottosistema di collegamento usato e dalla posizione dell'ancoraggio o del connettore di ancoraggio. Evitare cadute dovute a oscillazione e urti con oggetti presenti o vicini
al percorso di discesa. Lavorare sempre direttamente sotto I'ancoraggiofil connettore di ancoraggio. La mancata osservanza di questa avvertenza puo provocare gravi lesioni
personali o la morte.

(4) La distanza tra la posizione dei piedi del treppiedi in posizione eretta e in posizione di lavoro e 'accesso attraverso cui il lavoratore viene calato deve essere tale da evitare
che una delle gambe del treppiedi sia posizionata sull'accesso o troppo vicina al bordo di un foro e possa cadere nell'apertura. La distanza tra la posizione di lavoro di ciascuno
dei piedi del treppiede e la parte esterna dell'ancoraggio deve essere minimo 0,9 m e deve consentire il movimento del personale di supporto senza limiti durante il montaggio,
I'uso e il compattamento (FIG. 11-12). Tenere I'area di lavoro libera da ostruzioni, pericolo di cadute e schizzi che potrebbero mettere a rischio il funzionamento sicuro del sistema
anticaduta-di salvataggio.

(5) Ci deve essere una distanza esterna sufficiente sull'ancoraggio per innalzare completamente il treppiede. Questa distanza & indicata in figura 1. L'altezza interna dipende
dai componenti del sistema (accessori opzionali) che possono essere attaccati alla testa del treppiede. Vedere le istruzioni per I'utente in dotazione con ciascun componente del
sistema per stabilire I'effetto sulla distanza in altezza dovuta a tale installazione.

(6) Ambienti acidi, alcalini o diversi con sostanze aggressive possono danneggiare gli elementi strutturali di questo treppiede. Se si lavora in un ambiente chimicamente
aggressivo, consultare MSA per stabilire i componenti adeguati per il sistema per queste condizioni specifiche. Rischi chimici, calore e corrosione possono danneggiare il
treppiede. Ispezioni formali piu frequenti sono necessari in ambienti con rischi chimici, calore e corrosione. Non usare in ambienti con temperature superiori a 85 °C. Non esporre
ad ambienti corrosivi per periodi prolungati. Usare estrema cautela quando si lavora vicino a sorgenti elettriche energizzate. Mantenere una distanza di lavoro di sicurezza
(preferibilmente almeno 3 m) dai rischi elettrici. Quando si lavora vicino a macchinari in movimento (per es. nastri trasportatori, alberi rotanti, presse, ecc.), assicurarsi che non
vi siano elementi allentati in qualsiasi parte del sistema.

(7) L'utilizzatore deve disporre di un piano di salvataggio e deve avere i mezzi a disposizione per attuarlo, tale piano deve tener conto dell'attrezzatura e della formazione
specifica necessarie per svolgere un pronto salvataggio in tutte le condizioni possibili.

(8) Tutti i componenti collegati a questo treppiede Workman MSA DEVONO essere compatibili (per es. imbracatura totale corpo, cavo autoretrattile, moschettone, gancio a
molla, ecc.). Il treppiede Workman MSA ¢ realizzato per essere usato con componenti e con sottosistemi di collegamento approvati MSA. L'uso del treppiede Workman MSA con
prodotti realizzati da altri che non siano approvati in forma scritta da MSA potrebbe influire negativamente sulla capacita funzionale tra i componenti del sistema e sull'affidabilita
dell'intero sistema. Contattare MSA per qualsiasi domanda o per altre informazioni.

(9) Il treppiedi MSA Workman & progettato per essere usato da una persona con un peso combinato totale non superiore a 181 kg, compresi abiti, strumenti e altri oggetti
indossati dall'utente. E necessario che I'utilizzatore presenti delle buone condizioni fisiche per poter svolgere lavori ad alta quota. Determinate condizioni mediche possono
rappresentare una minaccia per la sicurezza dell'utilizzatore durante il normale uso del treppiede Workman MSA e in casi di emergenza (assunzione di farmaci, problemi
cardiovascolari, ecc.). In presenza di dubbi, consultare il medico prima dell'uso. Donne incinte € minorenni NON DEVONO MAI usare il treppiede Workman MSA.

AVVERTENZE

L'imbracatura completa EN 361 & I'unico dispositivo accettabile per il sostegno del corpo che pud essere usato in un sistema anticaduta.

Un sistema di arresto caduta, DEVE SOLO essere collegato allanello a D posteriore o allanello a D anteriore provvisto di etichetta anticaduta “A”. Questi punti possono essere
usati anche per collegare il sistema di salvataggio. Non usare mai I'anello a D per il fianco per 'ammortizzatore anticaduta o la protezione in salita. L'anello a D per il fianco di
una imbracatura DEVE SOLO essere usato per collegare un sistema di posizionamento di lavoro (EN 358) e MAI un sistema di arresto o la protezione in salita.

Il treppiede Workman MSA DEVE essere ispezionato a fondo prima di ciascun uso per verificare che sia in condizioni ottimali. Esaminare ogni centimetro del treppiede per
ricercare eventuali segni di grave usura, elementi mancanti o rotti, corrosione o altri danni. Esaminare se I'etichetta manca o € illeggibile; se ci sono prove di funzionamento non
corretto, montaggio improprio o alterazione di un componente. Non usare il treppiede Workman MSA finché non sia confermato in forma scritta da una persona competente
se ispezione rivela una condizione di non sicurezza. I MSA Workman Tripod DEVE essere inoltre ispezionato da una persona competente almeno una volta all'anno o pit
frequentemente se sottoposto a condizioni difficili o all'uso eccessivo. Tale persona competente deve essere autorizzata dalla legislazione vigente nel paese di utilizzo. Vedere
le linee guida di ispezione.

NON modificare o tentare di riparare il treppiede Workman MSA. Solo MSA o centri muniti di autorizzazione scritta di MSA possono riparare un treppiede Workman MSA. Il
sistema non deve essere usato oltre i suoi limiti o per scopi diversi da quelli per cui ¢ stato ideato.

Tutti i treppiede che sono stati sottoposti allo sforzo di arresto di una caduta devono essere immediatamente rimossi dall'uso e contrassegnati come “NON UTILIZZABILI” finché
non vengono sottoposti, superandole, alle procedure di ispezione formale.

Per la sicurezza dell'utilizzatore, & essenziale che se il treppiede Workman MSA viene rivenduto fuori dalla originaria nazione di destinazione, il rivenditore deve fornire le
istruzioni e le informazioni pertinenti aggiuntive per I'uso, per la manutenzione, per I'esame periodico e per la riparazione nella lingua del Paese in cui il treppiede Workman
MSA deve essere usato.

La mancata osservanza di queste avvertenze o un uso improprio possono provocare lesioni personali gravi o la morte.

MANUTENZIONE E CONSERVAZIONE

Osservare rigorosamente le istruzioni per la pulizia riportate in questa sezione per impedire eventuali effetti collaterali sui materiali usati nel treppiede Workman MSA. Pulire il
treppiede con una soluzione di acqua e detergente da bucato delicato. Asciugare la struttura con un panno pulito. Non accelerare I'asciugatura con il calore. Accumulo eccessivo
di sporco, vernice o altre sostanze estranee possono impedire il funzionamento corretto dei componenti e, in casi gravi, indebolirli. Domande relative alle condizioni e alla pulizia
dei componenti devono essere inviate a MSA.

L'attrezzatura danneggiata o che necessita manutenzione deve essere etichettata come “NON UTILIZZABILE” e messa fuori servizio. La manutenzione di correzione (diversa
dalla pulizia) e le riparazioni, come sostituzione di elementi, devono essere eseguite in fabbrica da MSA. Non effettuare riparazioni in loco.

Conservare il treppiede Workman MSA in un luogo fresco, asciutto e pulito, lontano dalla luce diretta del sole. Evitare aree in cui possano essere presenti calore, umidita, luce,
olio e agenti chimici o i relativi vapori e altri elementi deterioranti. Le apparecchiature danneggiate o che necessitano manutenzione non devono essere conservate nello stesso
luogo di quelle utilizzabili. Le attrezzature molto sporche, bagnate o contaminate in altro modo devono ricevere la corretta manutenzione (per esempio asciugate e pulite) prima
di essere riposte. Prima di usare attrezzature che sono state conservate per lunghi periodi di tempo, deve essere eseguita un’ispezione da parte di una persona competente.
Il treppiedi deve essere protetto da ogni deformazione meccanica o stress meccanico (o colpi). Caso tipico — le persone semplicemente lasciano il treppiedi sul materiale e
mettono oggetti pesanti su di esso.

Trasportare il treppiede Workman MSA in un imballo in modo da proteggerlo da tagli, umidita, agenti chimici e relativi vapori, temperature estreme e raggi ultravioletti.
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NEDERLANDS
GEBRUIKSAANWIJZING

De MSA Workman Tripod is een onderdeel van een persoonlijk valstopsysteem en beschermt tegen het vallen vanaf hoogte. Het is een mobiele verankeringsvoorziening voor
persoonlijke valbeschermingssystemen. Het product voldoet aan Europese verordening (EU) 2016/425. De Verklaring van overeenstemming vindt u onder de volgende link:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Werking en toepassing: De kop van de MSA Workman Tripod is gemaakt van een aluminium legering en de poten van een aluminium legering met hoge treksterkte. De
Tripod voldoet aan EN 795-2012, klasse B en aan het Technisch voorschrift van de Euraziatische douane-unie “Veiligheid van Persoonlijke Beschermingsmiddelen” TP TC
019/2011, het “Technisch voorschrift voor Persoonlijke Beschermingsmiddelen” en DSTU EN 795:2006 norm van de Oekraine. De Tripod is een tijdelijke, transporteerbare
verankeringsvoorziening van een persoonlijk valbeveiligings- en reddingsysteem. De Tripod kan gebruikt worden voor valbeveiliging, redding of evacuatie, afhankelijk van welke
bevestigingselementen aanwezig zijn. De MSA Workman Tripod is ontworpen voor gebruik door één persoon met een gecombineerd totaal gewicht van niet meer dan 181 kg,
inclusief kleding, gereedschap en andere voorwerpen die de gebruiker bij zich heeft. Deze capaciteit is in overeenstemming met EN795. Wanneer de MSA Workman Winch wordt
gemonteerd op de MSA Workman Tripod, zoals beschreven in het volgende hoofdstuk, is deze configuratie geschikt voor het ophijsen, neerlaten en positioneren van of personen
met een maximum gewicht van 140 kg of materiaal met een maximum gewicht van 225 kg. Deze toepassingen en capaciteiten zijn in overeenstemming met Machinerichtlijn
2006/42/EG. Wanneer de Tripod wordt gebruikt als onderdeel van een valbeveiligingssysteem, moet de gebruiker uitgerust zijn met middelen om de maximale dynamische
krachten te beperken, die worden uitgeoefend op de gebruiker tijdens het stoppen van een val tot een maximum van 6 kN. Gebruik de Workman Tripod nooit om personen en
materiaal tegelijk op te hijsen, neer te laten of te positioneren. Afbeelding 32 toont de configuraties van optionele accessoires en typische toepassingen van deze systemen.

2. Gebruik van de bevestigingselementen van de MSA Workman Tripod: (1) De op zijkant gemonteerde wartelogen (AFB 6) zijn bestemd voor persoonlijke valbeveiligingssystemen,
zoals een flexibele ankerlijn (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), een RTFA (zelfoprolbare valbeveiliger), of een reddings-RTFA. Raadpleeg de bijbehorende
gebruiksaanwijzing bij deze producten voor installatie en gebruik van deze optionele componenten. (2) Het centrale warteloog wordt gebruikt voor bevestiging van accessoires
zoals de MSA klemkatrol, ond.nr. 506222, voor MSA Workman Winch (AFB 4&7). Als het centrale warteloog niet wordt gebruikt voor de MSA Workman Winch, dan kan het centrale
warteloog gebruikt voor bevestiging van een flexibele ankerlijn, RTFA of reddings-RTFA. (3) De MSA Workman reddings-RTFA en Workman Winch worden bevestigd aan de
Tripod samen met de MSA klemkatrollen, ond.nr. 506222 en karabijnhaken, ond.nr. 10129888. (4) De MSA reddings-RTFA en Workman Winch worden aan de Tripod bevestigd
met behulp van integrale montagebeugels voor de poten. (5) Er is één positieve vergrendelingspen in elke verlengbare poot. Elke pen wordt door de geselecteerde gaten in de
bovenste en onderste poot gestoken, wanneer de poot op de juiste lengte is gebracht. De knop op het uiteinde van de pen moet worden ingedrukt en ingedrukt worden gehouden
terwijl de positieve vergrendelingspen wordt ingestoken of uit de driepoot wordt verwijderd (AFB 8). De MSA RTFA of reddings-RTFA kunnen ook direct worden gemonteerd op
een op de zijkant gemonteerd warteloog met een karabijnhaak die voldoet aan EN 362. De belastingcapaciteit van een reddings-RTFA, indien rechtstreeks gemonteerd op het
warteloog op de zijkant van de MSA Workman Tripod is 140 kg. (6) De pootspanband is nodig om de positie van de Tripod-poten te handhaven en om de krachten die tijdens
gebruik worden uitgeoefend op het systeem (AFB 52) te verdelen. Tripods hebben aan de voet van elk onderste been bevestigingen waar de band doorheen kan worden gehaald.
De Tripod is volledig geassembleerd wanneer het uiteinde door alle drie bevestigingen en door de klemgesp gehaald en aangetrokken is. (7) De pootspanband kan ook worden
verbonden met de kop van de driepoot met behulp van een karabijnhaak, en dan gebruikt worden als draagriem (AFB 9). (8) De nylon draagtas wordt gebruikt om de Tripod tijdens
transport en opslag te beschermen (AFB 10). (9) Karabijnhaak, ond.nr. 10129888, wordt gebruikt om de optionele MSA klemkatrol ond.nr. 506222 op de bevestigingspunten op
de zijkant op de kop van de Tripod te monteren. (10) De klemkatrol is ontworpen voor gebruik samen met een reddings-RTFA of MSA Workman Winch, waar de kabel van de
reddings-RTFA of MSA Workman Winch door de klemkatrol en naar het midden van de werkopening gaat (AFB 3). (12) Neem contact op met MSA voor informatie over verbinding
van optionele componenten aan de Tripod of lees de aparte gebruiksaanwijzing die bij elk component wordt geleverd.

3. Bedieningsinstructies: Het is de verantwoordelijkheid van de gebruiker van de MSA Workman driepoot om ervoor te zorgen dat hij/zij bekend is met deze gebruikersinstructies
en door een ter zake kundig persoon is getraind. Verzeker u ervan dat u voldoende bent opgeleid met het gebruik van deze MSA Workman driepoot en verzeker u ervan dat u
volledig begrijpt hoe de uitrusting werkt.

4. Bedieningshandleiding: Open de beperkte ruimte van de gesloten ruimte niet voordat de installatie van de driepoot en alle andere systeemonderdelen zijn voltooid. De driepoot
opzetten en aanpassen (Afb. 13-18): Stap 1: Zet de driepoot in een staande positie met de poten naar beneden. Stap 2: Scharnier iedere poot afzonderlijk aan de buitenste
en vergrendelde positie vast. Let op dat iedere poot automatisch naar boven sluit wanneer het scharnier zich vergrendeld. Controleer dat het scharnier zeker vergrendeld is.
Stap 3: Plaats de poten op het luikdeksel in overeenstemming met de afmetingen van het werkgebied en de opperviaktesituaties. Zie 6: Ontwerpverklaringen: paragraaf 4 voor
spelingvereisten. Stap 4: Optionele onderdelen voor bevestiging aan de kop van de driepoot, zoals de Split-Mount katrol, moeten nu aan de kop van de driepoot worden bevestigd.
Volg de gebruikersaanwijzingen voor elk optioneel onderdeel dat aan de driepoot bevestigd moet worden. Stap 5: Schuif iedere poot van de driepoot afzonderlijk omhoog door de
pen uit te trekken (bevestigd aan het bovenste deel), schuif het onderste deel incrementeel uit en bevestig de pen weer. Herhaal dit voor iedere poot totdat de kop van de driepoot
op de gewenste hoogte is. De kop van de driepoot moet waterpas zijn als de installatie is voltooid. Schuif iedere afzonderlijke poot niet te ver uit daar dit de driepoot kan laten
omvallen. De poten van de driepoot mogen niet verder worden uitgestrekt dan de maximale markering, zie afb. 8. Stap 6: Indien de juiste hoogte is bereikt, controleert u dan dat de
driepoot stabiel en loodrecht staat. Haal de bodemriem door de poten aan de onderkant van de driepoot poten. Controleer dat alle pootpennen goed vastzitten en zet het voetstuk
in de staande positie. Verbind de riem door alle verbindingstukken door het losse einde van het web door de gesp heen te trekken. Als de hele uitrusting voor de driepoot op zijn
plaats is, controleert u dan nogmaals dat deze loodrecht staat en stabiel staat. Voer de laatste correcties nog uit. Verwijder vervolgens het luik en de mangatdeksel.

Ga omgekeerd te werk om de driepoot te transporteren of om op te bergen. Om de scharniervergrendeling van de poten te ontsluiten, trekt u de poot naar beneden en scharniert
u hem naar binnen. Maak de driepoot poten goed samen vast met de onderste riem zoals aangegeven (Afb. 18).

5. Richtlijnen voor inspectie: Stap 1: Inspecteer de driepoot etiketten om te verifiéren dat ze aanwezig en leesbaar zijn. Raadpleeg het formele inspectierooster en controleer
of in de afgelopen 12 maanden een formele inspectie heeft plaatsgevonden. Als het rooster geen formele inspectie in de afgelopen 12 maanden aangeeft (geponst), of als er
labels ontbreken of onleesbaar zijn, plaats het toestel dan buiten gebruik en markeer het als “ONBRUIKBAAR” totdat een formele inspectie is uitgevoerd door een gekwalificeerd
persoon. Stap 2: Inspecteer de kopmontage op corrosie, barsten, vervormingen, breuken, veranderde of ontbrekende elementen, tekenen van verbranding, overmatige
verhitting en chemische aantasting. Stap 3: Inspecteer alle metalen onderdelen (zoals de kop, poten, pootpennen, bevestigingspennen, voetstuk) op vervorming, breuken,
barsten, corrosie, putvorming, bramen, scherpe randen, kloven, diepe inkepingen, ontbrekende of losse onderdelen, onjuist functioneren en op tekenen van overmatige hitte of
chemische blootstelling. Stap 4: Inspecteer alle niet-metalen onderdelen (zoals antislipvoetstukken, etiketten en riemen onderaan de poot) op kloven, breuken, overmatige slijtage,
ontbrekende en loszittende onderdelen. Inspecteer op tekenen van verbranding, overmatige hitte en chemische aantasting. Stap 5: Controleer de functie van de poten van de
driepoot. De poten moeten gemakkelijk bewegen indien ze in de pootzakken zitten en stevig vastzitten als ze helemaal uitgeschoven zijn. De onderste poten moeten gemakkelijk
over de gehele lengte binnen de bovenste poten schuiven. De basis van de driepoot moet gemakkelijk kunnen draaien en vlak op de grond staan indien de driepoot is opgezet.
Stap 6: Inspecteer ieder onderdeel en subsysteem van het volledige systeem in overeenstemming met de geldende instructies van de fabrikant. Gedetailleerde inspecties moeten
worden genoteerd in de Inspectie controlelijst. Na de inspectie, markeer of pons het inspectielabel om aan te geven dat een volledige formele inspectie is voltooid.

6. Ontwerpverklaringen: (1) De oppervlakte (verankering) waar een driepoot is geinstalleerd mag de helling van 152 mm over 3 m afstand niet overschrijden. Een helling die groter
is dan 2,8° kan de driepoot doen verschuiven of laten omvallen.

(2) De stevigheid van de ondergrond (basis, vioer) waarop de driepoot wordt geplaatst, mag niet minder dan 10KN bedragen. De driepoot is bedoeld voor gebruik door één
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persoon. Ander personeel dat in deze directe omgeving werkzaam is als onderdeel van een begeleidend team zal afzonderlijke en onafhankelijke veiligheidssystemen voor hun
doel en werkfunctie moeten gebruiken.

(3) Noodzakelijke minimale vrije ruimte onder de gebruiker MOET altijd aanwezig zijn om een botsing met een gebouw/constructie of aanraking met de grond te voorkomen.
De hoeveelheid ruimte is afhankelijk van het gebruikte type verbindingssubsysteem en de locatie van de verankering of ankerverbinding. Voorkom vallen door schommelen en
voorkom dat er in of dichtbij het valpad objecten staan. Werk te allen tijde onder de verankering/ankerverbinding. Indien deze waarschuwing niet wordt opgevolgd, kunnen deze
ernstige verwondingen of de dood ten gevolge hebben.

(4) De speling tussen de positie van de driepoot poten indien opgericht en in werkpositie en de toegang waardoor de werker omlaag wordt gelaten dient dusdanig te zijn dat geen
van de driepoot poten boven de toegang wordt gepositioneerd, of te dicht bij de rand van een gat wordt geplaatst en deze mogelijk in de opening kan vallen. De speling tussen de
werkpositie van iedere poot van de driepoot en de buitenkant van de verankering moet een minimum van 90 cm zijn, en moet onbeperkte beweging van begeleidend personeel
toestaan tijdens het opzetten, gebruik en inklappen (Afb. 11-12). Zorg ervoor dat het werkgebied zonder obstructies zijn, zoals objecten die een val kunnen veroorzaken, of
gemorste plekken die de veiligheid van de operatie van het valredding-werksysteem in gevaar kunnen brengen.

(5) Er moet genoeg externe ruimte zijn boven de verankering om de driepoot volledig op te zetten. Deze ruimte wordt weergegeven in afbeelding 1. De inwendige hoofdruimte is
afhankelijk van de systeemonderdelen (optionele accessoires) die aan de kop van de driepoot kunnen worden bevestigd. Raadpleeg de gebruiksaanwijzing die is meegeleverd
voor elk systeemonderdeel om de ruimte voor het hoofd te bepalen die nodig is voor een bepaalde installatie.

(6) Zure, alkalische of andere omgevingen met agressieve omstandigheden kunnen de hardware-onderdelen van deze driepoot beschadigen. Indien u werkt in een ruimte
met veel chemicalién dient u MSA te raadplegen voor aanvaardbare systeemcomponenten voor uw specifieke voorwaarden. Chemische gevaren, hitte en corrosie kunnen de
driepoot beschadigen. Er moeten meerdere herhaaldelijke inspecties worden uitgevoerd in ruimten met chemische gevaren, hitte en corrosie. Niet gebruiken in omgevingen met
temperaturen die hoger zijn dan 85 °C. Stel de uitrusting niet langdurig bloot aan corrosieve ruimten. Wees uiterst voorzichtig indien u dichtbij bekrachtigde elektrische bronnen
werkt. Neem een veilige werkafstand in acht (bij voorkeur tenminste 3 m) van elektrische gevaren. Zorg ervoor dat er geen losse elementen in het systeem zijn indien u dichtbij
machine-onderdelen werkt (zoals transportbanden, roterende schachten, persen, enz.).

(7) De gebruiker moet een reddingsplan en alle middelen daartoe voorhanden hebben en onder alle omstandigheden toegepast kunnen worden.

(8) Alle onderdelen (zoals een volledig lichaamsharnas, zelfintrekbare veiligheidslijn, karabijnhaak, musketonhaken, enz.) die aan de MSA Workman driepoot zijn bevestigd,
MOETEN gelijkwaardig zijn. De MSA Workman driepoot is ontworpen om te worden gebruikt in combinatie met MSA goedgekeurde onderdelen en aangesloten subsystemen.
Gebruik van de MSA Workman driepoot met samengestelde producten gemaakt door derden die niet schriftelijk zijn goedgekeurd door MSA, kunnen de functionele capaciteit
tussen de systeemonderdelen en de betrouwbaarheid van het complete systeem nadelig beinvioeden. Contacteer MSA voor vragen of meer informatie.

(9) De MSA Workman driepoot is ontworpen voor het gebruik door één persoon met een gecombineerd totaal gewicht dat niet meer dan 181 kg bedraagt, inclusief kleding,
gereedschap en door de gebruiker meegebrachte objecten. Goede lichamelijke gezondheid van de gebruiker is noodzakelijk voor het goed uitvoeren van werk op hoogte.
Bepaalde medische condities kunnen de veiligheid van de gebruiker in gevaar brengen bij gewoon gebruik en in noodgevallen van de MSA Workman driepoot (gebruik van
medicijnen, cardiovasculaire problemen, enz.). Bij twijfel, kunt u voor het gebruik uw huisarts raadplegen. Zwangere vrouwen en minderjarigen MOGEN NOOIT de MSA Workman
driepoot gebruiken.

WAARSCHUWINGEN

Een full-body harnas tot EN 361 is het enige aanvaardbare lichaamsvasthoudingsmiddel dat in een valbeveiligingssysteem kan worden gebruikt.

Een valbeveiligingssysteem, MAG UITSLUITEND op de achterste D-ring of voorste D-ring van de harnasgordel worden verbonden met het valbeveiligingspunt “A”. Deze punten
kunnen ook gebruikt worden voor het verbinden met een reddingssysteem. Gebruik nooit de heup D-ring voor valbeveiliging of klimbescherming. De heup D-ring van een harnas
MOET ALLEEN gebruikt worden om een werkpositioneringsysteem (EN 358) aan te sluiten en NOOIT een valbeveiligingsysteem of klimbescherming.

De MSA Workman driepoot MOET voor gebruik volledig worden geinspecteerd om zeker te zijn dat het bedrijsklaar is. Controleer iedere centimeter van de driepoot op ernstige
slijtage, ontbrekende of gebroken elementen, corrosie of andere beschadigingen. Controleer of een etiket ontbreekt of niet te lezen is: als de driepoot onjuist functioneert,
niet passend is, of als er een onderdeel gewijzigd is. Maak geen gebruik van de MSA Workman driepoot tot dit schriftelijk bevestigd is door een bevoegd persoon indien uit
inspectie blijkt dat er een onveilige toestand is ontdekt. De MSA Workman Tripod MOET bovendien ten minste jaarlijks of vaker, indien de driepoot wordt blootgesteld aan zware
omstandigheden of intensief gebruik, worden geinspecteerd door een deskundig persoon. De deskundige moet hiertoe onder de huidige wetgeving in het land van gebruik
bevoegd zijn. Raadpleeg de inspectierichtlijnen.

BRENG GEEN wijzingen of reparaties aan aan de MSA Workman driepoot. Alleen MSA of derden met schriftelijke autorisatie van MSA mogen de MSA Workman driepoot
repareren. Het systeem mag niet worden gebruikt buiten zijn beperkingen of voor andere doeleinden dan waarvoor het is bestemd.

Een driepoot die een val heeft opgevangen moet onmiddellijk uit dienst genomen worden en als “ONBRUIKBAAR” worden gemarkeerd totdat een officiéle inspectie is uitgevoerd
door een bevoegd persoon.

In geval dat de MSA Workman driepoot wordt doorverkocht buiten het oorspronkelijke land van bestemming, is het van essentieel belang voor de veiligheid van de gebruiker
dat de doorverkoper instructies en relevante gebruiksinformatie meelevert in de taal van het land waarin de MSA Workman driepoot wordt gebruikt, voor onderhoud, periodieke
inspectie en reparatie.

Indien deze waarschuwingen niet in acht worden genomen of worden misbruikt, kan dit tot ernstig lichamelijk letsel of dood leiden.

ONDERHOUD EN OPSLAG

Volg de reinigingsinstructies in deze sectie nauwkeurig op om nadelige gevolgen voor de gebruikte materialen van de MSA Workman driepoot te voorkomen. Maak de driepoot
schoon met een oplossing van water en een mild wasmiddel. Droog de hardware met een schone doek. Probeer nooit om het harnas snel met behulp van warmte te drogen.
Overmatige ophoping van vuil, verf of andere vreemde materialen kan het correct functioneren van de onderdelen hinderen, en bij ernstige gevallen kan dit de prestatie ook
verminderen. Vragen over de conditie van onderdelen en reiniging moeten worden gericht aan MSA.

Uitrusting die beschadigd is of aan een onderhoudsbeurt toe is, moet van een etiket met het opschrift “ONBRUIKBAAR” worden voorzien en uit gebruik worden genomen.
Herstellend onderhoud (behalve reiniging) en reparatie, zoals de vervanging van onderdelen, moet door de MSA-fabriek worden uitgevoerd. Probeer niet om reparaties ter plaatse
uit te voeren.

Bewaar de MSA Workman driepoot op een koele, droge en schone plaats, zonder direct zonlicht. Vermijd plaatsen waar hitte, vocht, licht, olie en chemicalién of dampen van
chemicalién of andere elementen die de kwaliteit kunnen aantasten, aanwezig zijn. Uitrusting die beschadigd is of aan een onderhoudsbeurt toe is, mag niet in dezelfde ruimte als
de bruikbare uitrusting worden opgeslagen. Emnstig bevuilde, natte of op andere wijze verontreinigde uitrusting dient voor het opslaan op de juiste wijze te worden onderhouden
(bijv. gedroogd en gereinigd). Uitrusting die voor lange tijd is opgeslagen dient voor gebruik aan een formele inspectie door een bevoegde persoon te worden onderworpen.
De driepoot dient te worden beschermd tegen iedere mechanische deformatie of mechanische stress (of impact). Als typisch onjuist voorbeeld: mensen laten de driepoot in de
materiaalruimte achter en zetten er snel zware voorwerpen op.

Vervoer de MSA Workman driepoot in een verpakking om deze te beschermen tegen insnijdingen, vocht, chemicalién en hun chemische dampen, extreme temperaturen en
ultraviolette straling.
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BRUKERVEILEDNING

Stativet MSA Workman er en del at et personlig fallsikringssystem, og beskytter mot fall fra hgyden. Det er en mobil forankringsenhet for systemer med
personlig fallsikringsutstyr. Produkt er i overensstemmelse med EU-forordning 2016/425. EF-samsvarserkleering finnes ved a fglge denne lenken:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Funksjon og bruk: Hodet til MSA Workman Tripod er av aluminiumslegering og beina av aluminiumslegering med hoy strekkfasthet. Produktet er i henhold
til NS:EN 795:2012 klasse B og oppfyller kravene i tollunionens tekniske forskrift “Sikkerhet til personlig verneutstyr” TP TC 019/2011, “Teknisk forskrift
om personlig verneutstyr” i Ukraina og standard DSTU EN 795:2006. Stativet er en baerbar, midlertidig forankringsenhet il et personlig fallsikrings- og
redningssystem. Det kan brukes til fallsikring, redning, henting og evakuering avhengig av hvilke enheter som er inkludert. MSA Workman Tripod er konstruert
for bruk av en person med en total vekt pA maks 181 kg inkludert klzer, verktey og andre gjenstander. Denne kapasiteten er i henhold til EN795. Nar
MSA Workman Winch monteres pa MSA Workman Tripod i henhold til beskrivelsen i neste avsnitt, er denne konfigurasjonen egnet for lgfting, senking
og plassering av personer med en maksvekt pa 140 kg eller materialer som veier maks 225 kg. Disse bruksomradene og kapasiteten er i samsvar med
maskindirektivet 2006/42/EF. Nar stativet brukes som en del av et fallsikringssystem, skal brukeren veere utstyrt med utstyr for & begrense de maksimale
dynamiske kreftene som brukeren utsettes for ved et fall til maks 6 kN. Du mé aldri bruke Workman Tripod til & Igfte, senke eller plassere personer og materiell
pa samme tid. Figur 32 viser konfigurasjoner med tilbehar og typiske bruksomrader for disse systemene.

2. Bruk av tilbeher til MSA Workman Tripod: (1) De sidemonterte roterende gyeboltene (fig. 6) skal benyttes til personlige fallsikringssystem, slik som en
fleksibel forankringsline (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), en RTFA (Tilbaketrekkende type fallsikringsutstyr) eller et rednings-RTFA. Se de
separate bruksanvisningene for disse produktene for installasjon og bruk av disse valgfrie komponentene. (2) Den midtre roterende gyebolten brukes til & feste
tilbehar som MSA Split-Mount-trinse, P/N 506222, for MSA Workman Winch (figur 4 og 7). Hvis den midtre roterende gyebolten ikke brukes til MSA Workman
Winch, kan den benyttes til & koble til en fleksibel forankringsline, RTFA eller rednings-RTFA. (3) MSA rednings-RTFA og Workman Winch er montert pa
stativet sammen med MSA Split-Mount-trinser, P/N 506222 og karabinkroker, P/N 10129888. (4) MSA rednings-RTFA og Workman Winch festet pa stativet
ved hjelp av integrerte beinmonteringsbraketter. (5) Det finnes én positiv Iasepinne i hvert utvidelsesbein. Hver pinne settes inn i de valgte hullene i @vre og
nedre bein nar gnsket forlengelse er oppnadd. Knappen i enden av pinnen ma trykkes inn og holdes inntrykt mens den positive lasepinnen settes inn eller
fiernes fra stativet (fig. 8). MSA RTFA eller rednings-RTFA kan ogsa monteres rett p& en sidemontert roterende gyebolt ved hjelp av en karabinkrok som er
sertifisert i henhold til EN 362. Belastningskapasiteten til et rednings-RTFA nér den er montert direkte pa den roterende gyebolten pa siden av MSA Workman
Tripod er 140 kg. (6) Beinets basestropp er ngdvendig for & opprettholde posisjonen til stativets ben, og for & fordele vekten nar systemet er i bruk (fig. 52).
Stativene har et feste i bunnen av hver av de nedre beina hvor du kan trekke basestroppen igiennom. Den er komplett montert nar enden har passert igjennom
alle de tre festene, gjennom kameraspennen og strammet. (7) Beinstroppen kan ogsa kobles til stativets hode ved hjelp av en karabinkrok, og brukes som en
beerestropp (Fig. 9). (8) Transportbagen i nylon benyttes til a beskytte stativet under transport og lagring (Fig. 10). (9) Karabinkroken, P/N 10129888, benyttes
til & montere den valgfrie MSA Split-Mount-trinsen P/N 506222 til festepunktene pa siden av stativets hode. (10) Split-Mount-trinsen er konstruert for & fungere
sammen med et rednings-RTFA eller MSA Workman Winch, og kabelen til rednings-RTFA eller MSA Workman Winch vil ga igiennom Split-Mount-trinsen og
ga ned i midten av arbeidstilgangen (fig. 3). (12) Ta kontakt med MSA for informasjon om tilkobling av valgfrie komponenter til stativet, eller se i de separate
brukerinstruksjonene som leveres med hver komponent.

3. Bruksanvisning: Det er ansvaret til brukeren av MSA Workman Stativet & sikre at de er gjort kjent med denne bruksanvisningen og blitt oppleert av en
kompetent person. Kontroller at du har fatt tilstrekkelig oppleering i bruk av dette MSA Workman Stativet og serg for at du fullt ut forstar hvordan det fungerer.
4. Bruksprosedyre: Ikke pne dekselet pa innestengte rom far du har fullfert installasjonen av Stativet og alle andre systemkomponenter. Montering og justering
av stativ (FIG. 13-18): Trinn 1: Vipp Stativet i en oppreist, fot-ned stilling. Trinn 2: Hengsle hvert ben, ett om gangen, til den ytre og laste posisjon. Merk at hvert
bein automatisk lases i opp stilling nar hengslene lases. Sjekk for a veere sikker pa at hengslene laser seg. Trinn 3: Plasser bena rundt kumlokket i henhold til
arbeidsomradets geometri og overflate forhold. Referer til 6. Design Fremstilling: avsnitt 4 for klareringsvilkar. Trinn 4: Valgfrie komponenter som skal festes il
Stativhodet, slik som splitt montert wiretrekk, bar monteres til Stativ hodet pa dette tidspunktet. Falg den aktuelle bruksanvisningen for hver valgfri komponent
som skal kobles til Stativet. Trinn 5: Hev Stativet ett ben om gangen ved a trekke ut pinnen (festet til gvre del av benet), trinnvis skli ut den nedre delen, og sett
i pinnen pa nytt. Gjenta for hvert ben til Stativ hodet er i @nsket hayde. Stativ hodet skal veere i vater nar installasjonen er fullfert. Veer forsiktig med a forlenge
hvert ben for langt i hvert trinn, slik at det ikke farer til at Stativet velter. Stativbenene ma ikke strekkes ut til mer enn maksimumsmerket, se FIG. 8. Trinn 6:
Nar du er pa riktig hayde, sjekk for & veere sikker pé at Stativet er stabilisert og lodd. Fer base stroppen gjennom fgttene i bunnen av Stativets ben. Sjekk alle
pins i bena for & sikre sikker festing og sett fattene med sliteflaten ned. Stram stroppen gjennom alle koblingene ved & trekke den lgse enden gjennom cam
spennen. Nar alt utstyret er pa plass pa Stativet, gjer en siste sjekk at det er i lodd og stabilit. Gjer de siste justeringene. Fjern deretter luken og kumlokket.
For & komprimere Stativet for transport eller lagring, reverser monterings prosedyre. For a kople ut beinets hengsel las, dra ned pa benet, og hengsle det
innover. Fest Stativbena godt sammen med den nedre stroppen som vist (FIG. 18).

5. Retningslinjer for Inspeksjon: Trinn 1: Undersek Stativets etiketter for & verifisere at de er til stede og leselige. Kontroller rutenettet for formelle inspeksjoner
for & sikre at det i lapet av de siste 12 manedene er utfart en formell inspeksjon. Hvis rutenettet ikke viser at det er blitt utfert en formell inspeksjon i
lgpet av de siste 12 manedene (ved at det er hulle), eller dersom det mangler etiketter eller de ikke er lesbare, skal stativet tas ut av bruk og merkes
“UBRUKELIG” inntil en formell inspeksjon utfares av en kompetent person. Trinn 2: Undersgk hodeenheten for korrosjon, deformasjon, sprekker, forandrede
eller manglende elementer, brannskader, eller varme og kjemisk eksponering. Trinn 3: Kontroller alle metalliske deler (dvs. hode, ben, ben pins, feste pins,
fotter) for deformasjon, sprekker, korrosjon, dype spor, grader, skarpe kanter, kutt, dype hakk, mangler eller lgse deler, feilaktig funksjon, eller tegn pa sterk
varme eller kiemisk eksponering. Trinn 4: Kontroller alle ikke-metalliske deler (dvs. skli resistente fotputer, etiketter, og benas base stropp) for kutt, skadete,
utslitte, manglende og lgse deler. Inspiser for tegn pa brannskader og sterk varme og kjemisk eksponering. Trinn 5: Sjekk funksjonen av Stativets ben. Bena
skal bevege seg jevnt i lommene og ber sitte godt fast nar flyttet til helt apen stilling. Det nedre benet skal gli lett i @vre ben langs hele lengden. Stativfattene
ber snurre lett og forblir flate pa bakken nar Stativet er reist. Trinn 6: Undersek hvert komponent og del system av hele systemet i samsvar med tilhgrende
produsents anvisninger. Detaljerte inspeksjoner skal registreres i Sjekkliste for Inspeksjon. Etter inspeksjon, merk eller sla ut inspeksjonskoden for & indikere
at en fullstendig formell inspeksjon ble fullfgrt.

6. Designerkleering: (1) Overflaten (forankringen) der Stativet er installert ber helle med ikke mer enn 152 mm over en avstand pa 3 m. Enhver stigning sterre
enn 2,8° kan forarsake Stativet a skli eller velte.
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(2) Styrken av grunnflaten (basen, gulvet) nar stativet blir plassert, skal ikke veere mindre enn 10KN. Stativet er ment for bruk av en enkelt person. Annet
personell som arbeider i det umiddelbare omradet som del av et support team vil kreve separate og uavhengige sikkerhetssystemer avhengig av deres formal
og arbeidsfunksjon.

(3) Man MA ta hensyn til nadvendig minimumsavstand under for & hindre at man treffer strukturen eller bakken. Mengden klaring som trengs avhenger av
hvilken type tilkoblet del system brukt, og plasseringen av forankringen eller forankringskoblingen. Forhindre svingfall og sammenstat med objekter i eller i
naerheten av fallbanen. Arbeide direkte under forankringen/ forankringskoblingen til enhver tid. Unnlatelse i & felge denne advarselen kan resultere i alvorlig
skade eller ded.

(4) Avstand mellom plasseringen av Stativfattene nar oppfert og i riktig posisjon og adgang hvor arbeidstakeren vil bli heist ned skal veere slik at ingen av
Stativets ben vil bli plassert over adgangen eller bli plassert for naerme kanten av et hull og f& mulighet til a falle i apningen. Klaring mellom arbeidsposisjonen
til hver av Stativfattene og utsiden av forankringen skal veere minimum 0,9 m og skal tillate ubegrenset bevegelighet for support personell ovenfor under
montering, bruk og komprimering (FIG. 11-12). Hold arbeidsomradet fritt for hindringer, snublefare og sl som kan pavirke sikker drift av Fallsikrings Arbeid
Systemet.

(5) Det ma veere tilstrekkelig utvendig klaring over forankringen til fullt & reise Stativet. Denne klaring er gitt i figur 1. Interigr takh@yde avhenger av komponentene
(tilleggsutstyr) som kan kobles il Stativhodet. Se bruksanvisningen som falger med hver systemkomponent for & fastsla effekten pa klaring over enheten
grunnet slik installasjon.

(6) Surt, alkalisk, eller andre miljger med farlige stoffer kan skade metall elementene i dette Stativet. Ved arbeid i et kjemisk aggressivt miljg, konsulter MSA
for & finne akseptable systemkomponenter for ditt spesifikke forhold. Kjemiske farer, varme og korrosjon kan skade Stativet. Hyppigere formelle inspeksjoner
kreves i miliger med kjemisk fare, varme og korrosjon. Ma ikke brukes i miljger med temperaturer over 85 °C. Ma ikke utsettes for korrosivt miljg over lengre
perioder. Veer sveert forsiktig nar du arbeider i neerheten av stramfarende elektriske kilder. Oppretthold en trygg arbeidsavstand (helst minst 3 m) fra elektriske
farer. Nar du arbeider i neerheten av bevegelige maskindeler (f. eks transportband, roterende aksler, presser, etc.), serge for at det ikke er noen lgse elementer
i noen del av systemet.

(7) Brukeren ma ha en redningsplan og utstyr for a iverksette denne, og planen ma ta i betraktning hva slags utstyr og spesialoppleering som trengs for &
iverksette en redningsaksjon under alle tenkelige forhold.

(8) Alle komponenter (f. eks hel kroppssele, uttrekkbar kabel, karabinkrok, hurtigkrok, etc.) koblet til dette MSA Workman Stativet MA vaere kompatible. MSA
Workman Stativet er utformet for a brukes med MSA godkjente komponenter og tilkoblede del systemer. Bruk av MSA Workman Stativet underenhet med
produkter laget av andre som ikke er godkjent skriftlig av MSA kan pavirke funksjonsevnen mellom systemkomponenter og péliteligheten av hele systemet.
Kontakt MSA med eventuelle sparsmal eller for ytterligere informasjon.

(9) MSA Workman Stativet er designet for bruk av en person med en samlet vekt ikke mer enn 181 kg, inkludert klzer, verktay, og andre objekter brukeren
har med. God medisinsk tilstand for brukeren er nadvendig for & kunne utfere arbeid i heyden. Visse medisinske forhold kan true brukernes sikkerhet under
normal bruk av MSA Workman Stativet og i nedssituasjoner (ved a ta medisiner, hjerteproblemer, etc.). Ta kontakt med legen din dersom du er i tvil. Gravide
kvinner og mindrearige MA ALDRI bruke MSA Workman Stativet.

ADVARSLER

En full sele EN 361 er det eneste akseptable utstyret som kan brukes som fallsikring.
Et fallsikringssystem, MA KUN kobles til selens bakre eller fremre D-ring med fallsikringstilkoblingen “A”. Dette punktet kan ogsa brukes for & koble til et
redningssystem til bruk i hayden. D-ringen ved hoften skal aldri brukes til fallsikring eller Klatresikring. D-ringene ved hoften pa en sele MA KUN brukes til &
koble til et system for arbeidsposisjonering (EN 358) og ALDRI et fallsikringssystem.
MSA Workman Stativet MA veere fullt inspisert far hver bruk for & kontrollere at det er i brukbar stand. Undersgk hver centimeter av Stativet for sterk slitasje,
manglende eller gdelagte elementer, korrosjon, eller annen skade. Undersgk om etiketten mangler eller er uleselig, om det er tegn til feil funksjon, feil
passform, eller endring av et komponent. lkke bruk MSA Workman Stativet far det er bekreftet skriftlig av en kompetent person dersom inspeksjon avdekker
en usikker tilstand. | tillegg MA MSA Workman Tripod inspiseres av en kompetent person minst én gang i aret, eller oftere dersom det er utsatt for krevende
forhold eller hyppig bruk. Den kompetente personen ma veere autorisert av gjeldende lovgivning i brukslandet. Se retningslinjer for inspeksjon.
IKKE endre eller prav & reparere MSA Workman Stativet. Bare MSA eller parter med skriftlig fullmakt fra MSA kan reparere et MSA Workman Stativ. Systemet
skal ikke brukes ut over dens begrensninger eller til andre formél en det som det er beregnet.
Ethvert Stativet som har veert utsatt for kreftene et fall utigser ma umiddelbart fiernes fra service og merkes som “ubrukelig” inntil sendt til, og sluppet fra, de
formelle inspeksjons prosedyrer.
Det er viktig for sikkerheten til brukeren at dersom MSA Workman Stativet er solgt om igjen utenfor det opprinnelige mottakerlandet, skal forhandleren gi
instruksjoner og all relevant informasjon om bruk, vedlikehold, periodisk inspeksjon og reparasjon pa det spraket der MSA Workman Stativet skal brukes.
Dersom man lar veere & folge denne advarselen eller bruker linen feil kan det fere til alvorlig personskade eller ded.

VEDLIKEHOLD OG LAGRING

Overhold rengjarings instruksjoner i denne delen for & unnga skadevirkninger pa materialene som brukes i MSA Workman Stativet. Rengjer Stativet med en
blanding av vann og mildt vaskemiddel. Tark av metalldeler med en ren klut. lkke paskynd terkeprosessen ved hjelp av varme. Dersom det samler seg mye
skitt, maling eller annet, kan det hindre en riktig funksjon av komponentene, og i noen tilfeller svekke dem. Sparsmal om komponenttilstanden og rengjering
bar rettes til MSA.

Utstyr som er skadet eller trenger vedlikehold ma merkes “ubrukelig” og tas ut av bruk. Korrigerende vedlikehold (annet enn rengjering) og reparasjoner, slik
som skifte av elementer, ma utfares av MSA-fabrikken. Ikke forsgk reparasjoner i felten.

Oppbevar MSA Workman Stativet pa et kjglig, tert og rent sted vekk fra direkte sollys. Unngé omrader der varme, fuktighet, lys, olje og kjemikalier eller damp
fra disse eller andre nedbrytende elementer kan vaere il stede. Utstyr som er skadet eller som trenger vedlikehold bar ikke lagres i samme omrade som
brukbart utstyr. Svaert tilskitnet, vatt eller pa annen mate forurenset utstyr ber rengjeres umiddelbart (dvs. terket og rengjort) fer lagring. En formell inspeksjon
ber foretas av en kompetent person far bruk av utstyr som er blitt lagret for lengre perioder. Stativet skal beskyttes mot enhver mekanisk deformering eller
mekanisk stress (eller stat). Typisk tilfelle - personer stiller det opp p& materialer og laster det med tunge objekter hurtig.

Transporer MSA Workman Stativet i en pakke for a beskytte den mot kutt, fuktighet, kiemikalier og deres damp, ekstreme temperaturer, og ultrafiolette straler.
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PORTUGUES

INSTRUGCOES DE USO

O Tripé Workman MSA é um componente de um sistema individual de detencdo de queda, que protege contra quedas de alturas. Ele € um dispositivo de ancoragem
movel para sistemas do equipamento individual de protecéo contra a queda. O produto atende aos requisitos do Regulamento Europeu (UE) 2016/425. A Declaragéo de
Conformidade pode ser encontrada pelo seguinte link: https://MSAsafety.com/DoC

1. Fungéo e aplicagéo: A cabeca do tripé MSA Workman Tripod é feita de liga de aluminio e as pernas séo de uma liga de aluminio de alta resisténcia. O tripé esta de acordo
com a norma EN 795-2012, classe B, e atende aos requisitos do Regulamento Técnico da Unido Aduaneira “Seguranga de Equipamento de Protegao Individual” TP TC
019/2011, do “Regulamento Técnico para Equipamento de Protecdo Individual” da Ucrania e da norma DSTU EN 795:2006. O tripé € um dispositivo portatil de ancoragem
temporéria, como parte de um sistema individual de detencdo de queda e resgate. Ele pode ser usado para detengéo de queda, resgate, recuperagéo ou evacuagao,
dependendo de quais elementos de conex&o estiverem incluidos. O tripé MSA Workman Tripod foi concebido para ser usado por uma pessoa com um peso combinado total
que nao ultrapasse 181 kg, incluindo roupas, ferramentas e outros objetos carregados pelo usuario. Essa capacidade esta de acordo com a EN795. Quando o guincho MSA
Workman Winch estiver montado no tripé MSA Workman Tripod conforme descrito na proxima segdo, essa configuragéo é adequada para igar, abaixar e posicionar tanto
pessoas, com um peso maximo de 140 kg, quanto material, com um peso maximo de 225 kg. Essas aplicagdes e capacidades estdo de acordo com a Diretriz 2006/42/EC
sobre maquinas e equipamentos. Quando o tripé for usado como parte de um sistema de detengéo de queda, o usuario deve estar equipado com recursos para limitar as
forgas din@micas exercidas sobre 0 usuario durante a detengao de uma queda a 6 kN no maximo. Nunca use o tripé Workman Tripod para igar, baixar ou posicionar pessoal
e material a0 mesmo tempo. A figura 32 mostra configuragdes de acessarios opcionais e aplicagdes tipicas desses sistemas.

2. Uso das conexdes do Tripé MSA Workman: (1) Os olhais giratorios montados na lateral (FIG 6) devem ser usados para sistemas individuais de detencéo de queda, tais
como uma linha de ancoragem flexivel (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), um RTFA (travaquedas retrétil, ou “Retractable Type Fall Arrester”), ou um RTFA
de resgate. Consulte as instrugdes de uso separadas, incluidas nesses produtos, para a instalagdo e o uso de cada um desses componentes opcionais. (2) O olhal giratério
central é usado para conectar acessorios, como a polia de montagem MSA, P/N 506222, para o guincho MSA Workman Winch (FIGS 4 e 7). Se o olhal giratério central ndo
for usado para o guincho MSA Workman Winch, entdo o olhal podera ser usado para conectar uma linha de ancoragem flexivel, um RTFA (travaquedas retratil), ou um RTFA
de resgate. (3) O RTFA de Resgate MSA e o guincho MSA Workman Winch estéo montados no tripé em conjunto com polias de montagem MSA, P/N 506222, e mosquetdes,
P/N 10129888. (4) O RTFA de Resgate MSA e o guincho MSA Workman Winch s&o conectados ao tripé por meio de suportes de montagem integrados para as pernas. (5) Ha
um pino de bloqueio positivo em cada perna de extensao regulavel. Cada pino ¢ introduzido nos furos selecionados nas pernas superiores e inferiores quando a extenséo da
perna desejada ¢ alcangada. O botdo no final do pino tem que ser apertado e mantido pressionado enquanto o pino de bloqueio positivo € introduzido ou removido do tripé
(FIG 8). O travaquedas retratil RTFA ou RTFA de Resgate MSA também pode ser montado diretamente a um olhal giratério lateral, usando um mosquetéo certificado segundo
a EN 362. A capacidade de carga de um RTFA de Resgate quando montado diretamente ao olhal giratorio lateral do tripé MSA Workman Tripod € 140 kg. (6) A faixa da base
da perna é necessaria para manter a posi¢éo das pernas do tripé e distribuir as cargas exercidas durante o uso do sistema (FIG 52). Os tripés tém conexdes na base de cada
perna inferior pelas quais a faixa da base das pernas é enrolada. Ela est4 totalmente montada quando a ponta tiver passado por todas as trés conexdes, tiver sido conectada
com a fivela de came e apertada. (7) A faixa da perna também pode ser conectada a cabega do tripé, usando um mosquetéo, e ser usada como uma alga para o transporte
(FIG 9). (8) A bolsa de nylon é usada para proteger o tripé durante o transporte e a armazenagem (FIG 10). (9) O mosquetéo, P/N 10129888, & usado para montar a polia
de montagem opcional MSA, P/N 506222, aos pontos de conexao laterais na cabega do tripé. (10) A polia de montagem foi concebida para funcionar em conjunto com um
RTFA de Resgate ou um guincho MSA Workman Winch, sendo que o cabo do RTFA de Resgate ou do guincho MSA Workman Winch passa pela polia de montagem e desce
para o centro da abertura de acesso de trabalho (FIG 3). (12) Entre em contato com a MSA para obter informagdes sobre componentes opcionais para o tripé, ou consulte as
instrugdes de uso fornecidas separadamente com cada componente.

3. Instrugdes de operagao: E da responsabilidade do utilizador do tripé MSA Workman assegurar que estao familiarizados com estas instrugdes do utilizador e que receberam
formag&o por uma pessoa com competéncias para tal. Assegure-se de que tenha sido treinado adequadamente para o uso do Tripé Workman da MSA e certifique-se de que
entende totalmente como o produto funciona.

4. Procedimento de Funcionamento: N&o abra a tampa de acesso do espago confinado antes de completar a instalagdo do Tripé e de todos os outros componentes do
sistema. Levantar e ajustar o tripé (FIG. 13-18): Passo 1: Incline o Tripé na posicéo vertical, com os pés para baixo. Passo 2: Dobre cada perna, uma de cada vez, para fora
e na posigao bloqueada. Note que cada perna encaixa automaticamente para cima quando a dobradiga € bloqueada. Verifique se a dobradica esta bloqueada. Passo 3:
Posicione os pés a volta da tampa da escotilha de acordo com a geometria da area de trabalho e com as condi¢des da superficie. Consulte o ponto 6. Declaragdes de Design:
seccdo 4 para requisitos de espago livre. Passo 4: Os componentes opcionais que podem ser fixados a cabega do Tripé, tal como a a polia montada em Separado, devem
ser fixados a cabega do Tripé neste momento. Siga as instrugdes de uso apropriadas para cada componente opcional que sera conectado ao Tripé. Passo 5: Eleve o Tripé,
uma perna de cada vez, empurrando o pino (fixado a se¢éo superior da perna) abrindo gradualmente a segéo inferior da perna e colocando os pinos. Repita o procedimento
para cada perna até a cabega do Tripé estar na altura desejada. A cabega do Tripé deve estar nivelada, quando a instalagéo estiver completa. Tenha cuidado para nao abrir
a perna em demasia, de forma a causar a queda do Tripé. As pernas do tripé ndo devem ser puxadas para fora até & marca maxima. Consulte a fig. 8. Passo 6: Uma vez
na altura apropriada, verifique para ter certeza de que o Tripé esta estavel e na vertical. Envolva a cinta da base das pernas através dos pés no fundo das pernas do Tripé.
Verifique todos os pinos da perna para assegurar a fixagdo segura e coloque os pés no piso de posi¢do para baixo. Fixe a cinta através de todos os conectores, puxando a
ponta da rede através da fivela da came. Quando todo o equipamento estiver posicionado no Tripé, verifique uma ultima vez a sua verticalidade e estabilidade. Faga ajustes
finais. Depois, remova a tampa da escotilha e do buraco.

Para compactar o Tripé para transporte e armazenamento, inverta os procedimentos de instalagéo. Para desbloquear a dobradi¢a da perna, puxe a perna para baixo e dobre
para dentro. Fixe as pernas do Tripé juntando-as seguramente pela parte de baixo com a cinta, tal como demonstrado (FIG. 18).

5. Instrugdes de Inspecéo: Passo 1: Inspecione as etiquetas do Tripé para verificar que estas estdo presentes e s&o legiveis. Controlar a tabela de inspe¢éo formal para ter
certeza de que uma inspeg&o formal foi realizada dentro dos Ultimos 12 meses. Se a tabela ndo indicar que uma inspeg&o formal foi realizada dentro dos Ultimos 12 meses
(sendo carimbada), ou se qualquer etiqueta estiver ilegivel ou faltando, retire a linha Tripod de servico e marque-a como “INUTILIZAVEL” até que uma inspegéo formal seja
realizada por uma pessoa competente. Passo 2: Inspecione a cabega da montagem em busca de corrosao, fissuras, deformagdes, fraturas, elementos alterados ou ausentes,
queimaduras e exposi¢éo a calor e a produtos quimicos. Passo 3: Inspecione todas as partes metalicas (por ex., cabega, pernas, pinos das pernas, finos de fixacéo, pés) em
busca de deformagao, fraturas, rachaduras, corrosao, furos profundos, saliéncias, pontas afiadas, cortes, cortes profundos, pecas em falta ou soltas, funcionamento incorreto
€ exposicao excessiva ao calor e a produtos quimicos. Passo 4: Inspecione todos os componentes ndo metélicos (por ex., apoios de pé anti-derrapantes, etiquetas e cinta
da base das pernas) em busca de cortes, quebras, desgaste excessivo, pegas em falta e soltas. Inspecione se hé indicios de queimaduras e exposi¢ao excessiva ao calor
e a produtos quimicos. Passo 5: Verifique o funcionamento das pernas do Tripé. As pernas devem movimentar-se suavemente e devem ficar firmes quando completamente
abertas. As pernas inferiores devem escorregar suavemente sobre toda a extenséo das pernas superiores. Os pés do Tripé devem ser facilmente articulados e permanecerem
horizontalmente no pavimento quando o Tripé for erigido. Passo 6: Inspecione cada componente e subsistema do sistema completo de acordo com as instrugdes do fabricante
associado. As inspecdes detalhadas deverdo ser registradas na Lista de Verificagbes da Inspecéo. Apo6s a inspegao, marque ou pique a etiqueta de inspegao para indicar
que concluiu uma inspegao completa e formal.
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6. Declaragdes de Concepgao: (1) A superficie (ancoragem) onde o Tripé é instalado deve ser inclinada ndo mais que 152 mm numa distancia de 3 m. Qualquer inclinagéo
superior a este valor de 2,8° pode levar o Tripé a escorregar ou a cair.
(2) A forca do solo (base, chédo) quando o tripé for posicionado n&o deve ser inferior a 10KN. O Tripé deve ser utilizado apenas por uma pessoa. Outro pessoal a trabalhar
nesta area, como parte da equipa de suporte, devera possuir sistemas de seguranca separados e independentes, dependendo do seu objetivo e fungéo.
(3) DEVE-SE levar em considerag&o o espago livre minimo necessario abaixo do usuario para prevenir a colisdo com a estrutura ou o chdo. O espago livre necessario
depende do tipo de subsistema de conex&o utilizado e da localizagéo da ancoragem ou do conector de ancoragem. Previna quedas em oscilagéo e impacto com objetos na
direcdo da queda ou em local adjacente. Trabalhe sempre debaixo da ancoragem conector de ancoragem. Se ndo seguir este aviso podera provocar ferimentos sérios ou
morte.
(4) O espago livre entre a posicdo dos pés do tripé quando erigido e a posigao de trabalho e 0 acesso através do qual o sera baixado deve ser o suficiente para que nenhuma
das pernas do tripé fique posicionada acima do acesso ou fique posicionada muito préximo da extremidade da abertura e possa cair na mesma. O espago livre entre a posi¢éo
de trabalho de cada um dos pés do Tripé e a parte de fora da ancoragem devera ter um minimo de 0,9 m e deve permitir o movimento livre de pessoal de apoio acima durante
a elevagao, o uso e a compactacéo (FIG. 11-12). Mantenha a area de trabalho livre de obstaculos, riscos de uso e quedas que possam prejudicar a seguranga da operagéo
do Sistema de Trabalho Anti-queda e de Resgate.
(5) Devera existir espago livre exterior suficiente acima da ancoragem para erigir totalmente o Tripé. Este espago livre é exibido na figura 1. O espago interior da cabeca
depende das componentes do sistema (acessérios opcionais) que deverdo ser fixados a cabega do Tripé. Consulte as Instrugdes de Uso fornecidas com cada componente
do sistema para determinar o efeito no espaco livre sobre a cabega devido a instalagao.
(6) Ambientes acidos, alcalinos ou de outro tipo com substéncias corrosivas poderdo danificar os elementos de hardware deste Tripé. Se trabalhar num ambiente quimico
agressivo, consulte a MSA para determinar os componentes do sistema adequados a essas condi¢des especificas. Riscos quimicos, calor e corrosdo poderdo danificar o
Tripé. Inspegdes formais mais frequentes s&o necessarias em ambientes com perigos quimicos, calor e corrosdo. Nao utilize em ambientes com temperaturas superiores a
85 °C. Nao exponha o equipamento a ambientes corrosivos durante periodos prolongados. Tenha cuidado extremo quando estiver trabalhando perto de fontes de energia
elétrica. Mantenha uma distancia de seguranga de trabalho (preferencialmente pelo menos 3 m) dos riscos elétricos. Quando estiver trabalhando perto de pegas de maquinas
em movimento (por ex., transportadores, eixos rotativos, prensas, etc.) certifique-se de que ndo existam elementos soltos em nenhuma das pegas do sistema.
(7) O utilizador deve ter um plano de salvamento e todos os meios disponiveis para aplica-lo; e esse plano deve ter em consideragdo o equipamento € o treino especial
necessarios para efectuar um pronto salvamento face a qualquer imprevisto.
(8) Todos os componentes (por ex. cinturdo paraquedista, corda absorvente de energia, mosquetdo, gancho, etc.) conectados ao Tripé Workman da MSA DEVEM ser
compativeis. O Tripé Workman da MSA foi concebido para ser utilizado com componentes e subsistemas de conexdo MSA aprovados. O uso do subconjunto do Tripé
Workman da MSA com produtos criados por outros, que ndo foram aprovados por escrito pela MSA, poderéo provocar um efeito adverso nas capacidades funcionais, entre
os componentes do sistema e a eficacia do sistema completo. Contate a MSA para qualquer questéo ou para mais informagdes.
(9) O Tripé MSA Workman foi concebido para ser utilizado por uma pessoa com um peso total combinado que n&o ultrapasse os 181 kg, incluindo roupas, ferramentas e outros
objectos de suporte do utilizador. E necessaria uma boa condicdo médica do utilizador para trabalhar em altura. Certas condigdes médicas podem ameagar a seguranga
do usuario durante o uso normal do Tripé Workman da MSA e em emergéncias (uso de medicamentos, problemas cardiovasculares, etc.). Em caso de ddvida, consulte um
médico antes de utilizar. Mulheres gravidas e menores NUNCA DEVEM utilizar o Tripé Workman da MSA.

ADVERTENCIAS
0O arnés de corpo inteiro EN 361 é o unico dispositivo de suporte de corpo que pode ser utilizado num sistema anti-queda.
Um sistema de detengdo de queda, SOMENTE DEVE ser conectado ao anel D traseiro ou ao anel D frontal do cinturdo se tiver anexada a etiqueta “A” de deteng&o de queda.
Estes pontos também podem ser utilizados para conectar um sistema de resgate. Nunca utilize o anel D dos quadris para detengdo de queda ou protecéo de escalada. O
anel D de quadril de um cinturao SOMENTE DEVE ser utilizado para conectar um sistema de posicionamento de trabalho (EN 358) e NUNCA um sistema de detencéo de
queda ou protegdo de escalada.
O Tripé Workman da MSA DEVE ser totalmente inspecionado antes de cada uso para verificar que o mesmo esteja em condicées de uso. Examine cada centimetro do
Tripé em busca de gasto excessivo, elementos em falta ou partidos, corroséo e outros danos. Verifique se a etiqueta esta em falta ou ilegivel e se existe algum indicio de
funcionamento inapropriado, encaixe inadequado ou alteragéo de algum componente. Nao utilize o Tripé Workman até ter a confirmag&o por escrito por pessoal competente
caso a inspegao revele a falta de seguranca. Além disso, 0 MSA Workman Tripod TEM QUE ser inspecionado por uma pessoa competente no minimo uma vez por ano, ou
com mais frequéncia, se for exposto a condicdes adversas ou uso excessivo. A pessoa competente tem que estar autorizada pelas leis vigentes no pais de uso. Consulte as
diretrizes da inspecéo.
NAO modifique nem tente consertar o Tripé Workman da MSA. Apenas a MSA ou pessoal com autorizagao por escrito da MSA podem efetuar reparos num Tripé Workman
da MSA. O sistema ndo deve ser utilizado além das suas limitagdes, ou para qualquer outra finalidade além daquela para a qual foi projetado.
Qualquer Tripé que tenha sofrido a forga de uma retencéo de queda deve ser imediatamente removido de circulagéo e marcado como “INUTILIZADO” até ser submetido e
liberado dos procedimentos de inspegao formal.
Para a seguranga do usuario, é essencial que no caso do Tripé Workman da MSA revendido fora do pais de origem, o revendedor forneca instrugdes e informagdes adicionais
relevantes sobre o uso, manutengao, verificagdo periddica e reparagdes, no idioma do pais onde o Tripé Workman vai ser utilizado.
Falhas no cumprimento destas adverténcias ou mau uso podem causar ferimentos graves ou morte.

MANUTENGCAO E ARMAZENAMENTO

Siga cuidadosamente as instrucdes de limpeza nesta segédo para prevenir efeitos secundarios nos materiais utilizados no Tripé Workman da MSA. Limpe o Tripé com uma
solugdo de agua e detergente de roupa suave. Seque o equipamento com um pano limpo. Nao acelere o processo de secagem com calor. O aciimulo excessivo de sujeira,
tinta, ou outro material estranho pode impedir o funcionamento adequado dos componentes, e em casos mais graves, podera enfraquecé-los. Questdes relativas a condigdes
de seguranca no uso e limpeza dos componentes devem ser direcionadas a MSA.

Equipamentos danificados ou que necessitem de manutengéo devem ser marcados como “INUTILIZADO” e retirados de servico. Manutengao corretiva (exceto limpeza) e
reparos, como substituicdo de elementos, devem ser realizados pela MSA. N&o tente fazer reparos.

Guarde o Tripé Workman da MSA num lugar fresco, seco, € limpo, sem exposi¢do direta a luz solar. Evite areas onde o calor, umidade, luz, 6leo, outros produtos quimicos
e seus vapores ou outros elementos degradantes possam estar presentes. Equipamentos danificados ou que necessitem de manutengdo ndo devem ser armazenados na
mesma area que equipamentos utilizaveis. Equipamentos muito sujos, molhados ou contaminados devem ser submetidos a manuteng&o apropriada (por exemplo, secos
e limpos) antes de serem guardados. Antes de utilizar equipamentos que estejam armazenados ha muito tempo, deve ser realizada uma Inspegéo Formal por uma pessoa
competente. O tripé deve ser protegido de qualquer malformagao mecanica ou desgaste mecanico (ou impacto). Caso tipico: as pessoas deixam-no junto ao stock de material
e colocam os itens pesados sobre ele rapidamente.

Transporte o Tripé Workman da MSA numa embalagem que o proteja de cortes, umidade, produtos quimicos e seus vapores, temperaturas extremas e raios ultravioleta.
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SVENSKA
BRUKSANVISNING

MSA Workman Tripod &r en komponent i ett personligt fallskyddssystem som skyddar mot fall fran hojder. Det &r en mobil férankringsutrustning for personliga
fallskyddssystem. Produkten éverensstdmmer med forordning (EU) 2016/425. Forsakran om dverensstdmmelse finns under foljande lank:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Funktion och anvéandning: Huvudet pa MSA Workman Tripod &r av aluminiumlegering och benen av hdghallfast aluminiumlegering. Stativet dverensstammer
med standard EN 795-2012 klass B och uppfyller kraven i Tullunionens tekniska foreskrift “Sakerhet for personlig skyddsutrustning” TP TC 019/2011, ukrainska
“Teknisk foreskrift for personlig skyddsutrustning” och standarden DSTU EN 795:2006. Stativet ar en flyttbar, tillfallig férankringsanordning for ett personligt
fallskydds- och raddningssystem. Det kan anvandas for fallskydd, raddning och evakuering beroende pa vilka fastanordningar som ingar. MSA Workman
Tripod &r avsedd for anvandning av en person med en total vikt av hogst 181 kg, inklusive klader, verktyg och andra anvéndarburna foremal. Kapaciteten
overensstammer med EN 795. Nar MSA Workman Winch monteras pa MSA Workman Tripod enligt beskrivningen i nasta avsnitt ar denna konfiguration
lamplig for lyftning, nedsankning och positionering av antingen en person med en maximal vikt av 140 kg eller material med en maximal vikt av 225 kg.
Dessa tillampningar och kapaciteter dverensstdmmer med direktiv 2006/42/EG om maskiner. N&r stativet anvands som en del av ett fallskyddssystem ska
anvandaren vara utrustad med en anordning som begrénsar de maximala dynamiska krafterna som utévas pa anvandaren vid ett fall till maximalt 6 kN.
Anvand aldrig Workman Tripod for att lyfta, sanka ned eller positionera en person och material samtidigt. Figur 32 visar konfigurationer av valfria tillbehdr och
typiska tillampningar av dessa system.

2. Anvandning av MSA Workman Tripod fastanordningar: (1) De sidomonterade vridbara églorna (FIG. 6) ska anvandas for personliga fallskyddssystem,
t.ex. en flexibel forankringslina (EN 353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), en RTFA (sakerhetsblock) eller en raddnings-RTFA. Se de separata
bruksanvisningarna som foljer med dessa produkter for installation och anvandning av varje av dessa tillvalskomponenter. (2) Den vridbara mittéglan anvands
for att fasta tillbehor som MSA Delmonterad remskiva, P/N 506222, for MSA Workman Winch (FIG. 4 & 7). Om mittdglan inte anvands for MSA Workman
Winch kan den anvéndas for att fasta en flexibel forankringslina, RTFA eller rdddnings-RTFA. (3) En MSA raddnings-RTFA och en Workman vinsch monteras
pa stativet tillsammans med MSA Delmonterade remskivor, P/N 506222, och karbinhakar, P/N 10129888. (4) En MSA raddnings-RTFA och en Workman
vinsch fastes pa stativet med hjélp av integrerade monteringsfasten pa benen. (5) Det finns ett Iasstift i varje forlangningsben. Varje stift ska inforas genom de
aktuella halen i de dvre och nedre benen nar den dnskade benforldngningen uppnas. Knappen i &nden av stiftet maste hallas in medan det positiva lasstiftet
fors in eller dras ut fran stativet (FIG. 8). En MSA RTFA eller raddnings-RTFA kan dven monteras direkt i en sidomonterad vridbar 6gla med en karbinhake som
uppfyller kraven i EN 362. Lastkapaciteten for en raddnings-RTFA &r 140 kg nar den &r monterad direkt i den vridbara sidodglan pa MSA Workman Tripod.
(6) Bandet mellan stativbenen &r nodvandigt for att upprétthalla stativbenens position och fordela belastningen vid anvandning av systemet (FIG. 52). Stativet
har fasten nedtill pa varje underben genom vilka bandet trés. Det &r helt monterat nar &nden har férts genom alla tre fasten, anslutits genom spannet och
dragits at. (7) Benbandet kan ocksa fastas i stativhuvudet med en karbinhake och anvandas som en barrem (FIG. 9). (8) Nylonvaskan anvénds for att skydda
stativet under transport och forvaring (FIG. 10). (9) En karbinhake, P/N 10129888 anvands for att montera tillvalet MSA Delmonterad remskiva P/N 506222 i
stativhuvudets sidofastpunkter. (10) Den delmonterade remskivan ar utformad for att fungera tillsammans med en raddnings-RTFA eller MSA Workman Winch,
dar vajern for raddnings-RTFA eller MSA Workman Winch passerar genom remskivan och ner i mitten av arbetsplatsens ingang (FIG. 3). (12) Kontakta MSA
for information om anslutning av tillvalskomponenter ill stativet eller se de separata bruksanvisningarna som foljer med varje komponent.

3. Bruksanvisning: Det aligger anvandaren av MSA Workman Tripod att sékerstélla att denne &r fortrogen med denna bruksanvisning och utbildas av en
beharig person. Sakerstall att du har fatt den utbildning som krévs for att anvanda denna MSA Workman Tripod och forsékra dig om att du till fullo forstar hur
den fungerar.

4. Anvandnings Procedur: Oppna inte det begransade técknings skyddet innan du slutfért installationen av Tripod och alla systemkomponenter. Montering och
justering av Tripoden (FIGs 13-18): Steg 1: Tippa Tripod i en upprétt position med fétterna nedat. Steg 2: Férse varje ben med gangjarn, ett i taget, i utatriktat
och last lage. Observera att varje ben automatiskt snapper uppat nar gangjarnen laser. Kontrollera for att forsékra att gangjamet last sig. Steg 3: Placera
fotterna om tacklocket i enlighet med arbetsomradet geometri och ytan skick. Se nr. 6 Utformningstabla: avsnitt 4 gallande avstandskrav. Steg 4: Valfria
komponenter som ska fastas till huvudet av Tripod, sdsom den Delmonterade remskivan, som bor monteras pa huvudet av Tripod vid denna tid. F6lj lampliga
bruksanvisningar for varje valfri komponent som skall fastas till Tripod. Steg 5: HOj Tripod, ett ben i taget genom att dra i stiftet (knuten till den évre delen av
benet), som stegvis glider ur underbenets avsnitt och laser igen. Upprepa for varje ben tills huvudet pa Tripod ar i 6nskad héjd. Tripods huvudplacering bor
vara i niva nar installationen &r klar. Var noga med att inte forldnga varje ben for langt i varje steg da detta kan orsaka Tripod att tippa. Tripod ben kan inte
dras ut langre an till maximummarkeringen, se fig. 8. Steg 6: Nar den erhallit ratt hojd, kontrollera for att sékerhetsstélla att Tripod ar stabil och ar lodrat. For
benets band genom fotterna pa botten av Tripods ben. Kontrollera alla benens stift for att garantera en saker fastsattning och sétt fotterna i slitbanan ner lage.
Spénn remmen genom alla kontakter genom att dra den l6sa anden av natet genom camspannet. Nar all utrustning &r pa plats pa Tripod, gor en sista kontroll
for lodrattheten och stabilitet. Gor slutliga justeringar. Ta sedan bort luckan och brunnslock.

Att falla ihop Tripod for transport eller lagring, genomfor omvand installationsprocedur. Aterstalining av benens gangjéms Ias, dra ner pa benet och bdj
gangjarnet inat. Fast ihop benen for Tripod ordentligt med Iagre band i enlighet med vad som visas (FIG 18).

5. Riktlinjer for kontroll: Steg 1: Kontrollera att etiketterna pa Tripods finns och r l&sbara. Kontrollera det formella inspektionsnétet for att vara saker att en
formell inspektion har utforts under de senaste manaderna 12 manaderna. Om rutnatet inte anger att en formell inspektion har utforts under de senaste
12 manaderna (genom att vara stansat) eller om nagra etiketter saknas eller &r olasliga, ska stativet tas ur bruk och markas med "OANVANDBAR' tills en
formell inspektion utfors av en kompetent person. Steg 2: Kontrollera huvudenheten for korrosion, sprickor, deformation, frakturer, andringar eller uppgifter
som saknas, brannskador och varme samt kemiska exponeringar. Steg 3: Kontrollera alla metalldelar (dvs. huvud, ben, pinnar ben, pins fastsattning, fotter) for
deformation, brott, sprickor, korrosion, djupa gropar, grader, skarpa kanter, skarsar, djupa skarsar, saknade eller |6sa delar, felaktig funktion, och bevis for stark
varme eller kemiska exponeringar. Steg 4: Kontrollera alla icke-metalliska delar (t.ex. medar, resistenta fotstdd, etiketter och ben remmar) for sdnder klippa,
overdrivet slitna, saknade och I8sa delar. Kontrollera efter tecken pa bréannskador och stark varme och exponeringar kemiska. Steg 5: Kontrollera funktionen
av benen pa Tripod. Benen ska rora sig smidigt i benfickorna och bor sitta stadigt nér de flyttas till helt 6ppet Iage. Underbenen skall glida smidigt i det 6vre ben
i hela sin langd. Tripods fotter bor svanga enkelt och forblir platt pa marken nar Tripod &r uppstalld. Steg 6: Undersok varje komponent och delsystem av det
kompletta systemet i enlighet med tillverkarens anvisningar. Detaljerade inspektioner skall vara registrerade i den Checklistan for Inspektion. Efter inspektion,
maérka eller tryck ut inspektionen etiketten for att ange en fullstandig formell kontroll utforts.

6. Design forklaringar: (1) Ytan (forankring) dar en Tripod installeras ska vara benagen med hogst 152 mm Gver en stracka av 3 m. Ifall lutningen ar mer an
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2,8° ar det mojligt att Tripod att glida eller vélta.

(2) Markens (bas, golv, etc) hallfasthet dar Tripod placeras skall inte vara lagre an 10kN. Tripod &r avsedd att anvandas av en enda person. Annan personal
som arbetar i dess naromrade och ar en del av en stdd grupp kommer att kréva separata och oberoende sakerhetssystem beroende pa deras syfte och arbete
funktion.

(3) Hansyn MASTE tas till det minsta avstand som behdvs under anvandaren for att undvika en kollision med struktur eller marken. Méngden utrymmet som
behdvs beror pa vilken typ av anslutande delsystem, och placeringen av forankringen eller kopplingsanordningarna. Férhindra svang fall och kollision med
foremal i eller i anslutning till fall vagen. Arbetar direkt under forankring/ankarplatsens faste hela tiden. Underlatenhet att folja denna varning kan leda till
allvarliga personskador eller dédsfall.

(4) Avstandet mellan Tripod fotternas position nar den stéllts upp och ar i arbetslage och atkomst via vilken arbetaren sanks skall vara sadant att ingen av
Tripod ben kommer att placeras for nara kanten till ett hal och tillatas falla ner i dppningen. Avstand mellan arbetslage varje fot pa Tripod och utsidan av
forankringen skall vara minst 0,9 m och ska tillata obegransad rorlighet for stddpersonal ovan under uppmontering, anvandning och packning (FIGS11-12).
Hall arbetsplatsen fri fran hinder, fard faror och utslapp som skulle kunna stora en séker drift av Fall-rdddnings Arbetets System.

(5) Det maste finnas tillrackligt med yttre utrymme ovanfér forankringen for att fullt falla ut Tripod. Detta godkénnande ges i figur 1. Inredningens utrymme
beror pa systemets komponenter (extra tillbehdr) som kan fastas pa huvudet av Tripod. Se bruksanvisningen som medféljer varje system komponent for att
bestamma effekten pa fri hojd pa grund av sadan installation.

(6) Sur, alkalisk, eller andra miljoer med strdva amnen kan skada hardvarans delar pa Tripod. Om arbete i en kemiskt aggressiv milj, radfrdga MSA for att
faststélla acceptabla systemkomponenter for dina forutsattningar. Kemiska risker, varme och korrosion kan skada Tripod. Tatare formella kontroller kravs i
miljder med kemiska risker, varme och korrosion. Anvand inte i miljoer med temperaturer 6ver 85 °C. Utsétt inte for korrosiva miljoer under langre perioder. Var
ytterst forsiktig nar du arbetar nara stromforande elektriska kallor. Uppréatthalla en saker arbetsmiljo avstand (helst minst 3 m) fran elektrisk fara. Nér du arbetar
i narheten av rorliga maskindelar (t.ex. transportdrer, roterande axlar, pressar, osv), se till att inga I6sa delar finns i ndgon del av systemet.

(7) Anvandaren maste ha en raddningsplan och medel till hands att genomfdra den, och denna plan maste ta hansyn till den utrustning och sarskild utbildning
som ar nodvandig for att snabbt utféra rdddning under alla forutsebara forhallanden.

(8) Alla komponenter (t.ex. helsele, energiupptagande rep, karbiner, karbinhake, etc.) som ansluts till denna MSA Workman Tripod MASTE vara kompatibla.
MSA Workman Tripod &r utformad for att anvandas med godkanda komponenter fran MSA och anslutna delsystem. Anvéndning av MSA Workman Tripods
underenheter tillsammans med produkter som &r gjorda av andra som inte ar skriftligen godkanda av MSA kan paverka den funktionella formagan mellan
systemets komponenter och tillforlitligheten av det kompletta systemet. Kontakta MSA med eventuella fragor eller for mer information.

(9) MSA Workman Tripod &r utformad fér att anvandas av en person med en sammanlagd totalvikt som inte dverstiger 181 kg, inkl. klader, verktyg och andra
objekt som bars av anvandaren. God medicinsk halsa for anvandaren ar nodvandig for att utféra arbete pa hog hojd. Vissa sjukdomstillstand kan riskera
anvandarnas sakerhet vid normal anvéndning av MSA Workman Tripod och vid nddsituationer (anvéndning av lakemedel, hjartproblem, etc.). Radgér med din
akare innan anvéndning i alla tveksamma fall. Gravida kvinnor och minderariga FAR ALDRIG anvanda MSA Workman Tripod.

VARNINGAR

Fullstandig sele EN 361 &r den enda acceptabla kroppsfasthaliningsanordning som kan anvandas i ett fallskyddssystem.
Ett fallskyddssystem system, FAR ENDAST anslutas till selens bakre D-ring eller framre D-ring, och endast med fallskyddssystemets fastetikett “A”. Dessa
punkter kan aven anvéndas for att ansluta ett evakueringssystem. Anvand aldrig D-ringen pa sidan for fallstopp eller som klattringssékring. D-ringen i sidan av
en sele FAR ENDAST anvandas for att ansluta ett arbetspositionssystem (EN 358) och ALDRIG ett fallskyddssystem eller sékring vid Klttring.
MSA Workman Tripod MASTE inspekteras fullstandigt fore varje anvandning for att kontrollera att den &r i brukbart skick. Undersck varje tum av Tripod for stort
slitage, saknade eller trasiga delar, korrosion eller andra skador. Undersék om etikett saknas eller &r olaslig, om det finns tecken pa felaktig funktion, felaktig
passning, eller forandring av nagon komponent. Anvand inte MSA Workman Tripod forran det bekréftats skriftligen av en behorig person ifall inspektionen
indikerar riskfyllda farhallanden. Dessutom MASTE MSA Workman Tripod inspekteras av en behérig person minst en gang om aret eller oftare vid anvandning
under svara férhallanden eller i mycket stor omfattning. Den behdriga personen maste vara auktoriserad enligt aktuell lagstiftning i anvandningslandet. Se
riktlinjer for kontroll.
Gor inga andringar eller forsok till reparationer pa MSA Workman Tripod. Endast MSA eller efter person med skriftligt tillstand fran MSA kan reparera en
MSA Workman Tripod. Systemet far inte anvandas utanfor sina begransningar, eller for nagot annat &ndamal an det for vilket det tillverkats.
Varje Tripod som har utsatts for krafter fran ett fall ska omedelbart tas ur bruk och markt “OANVANDBAR'” till den genomgatt och klarat en formell inspektion.
Det ar nodvandigt for anvandarens sékerhet att ifall MSA Workman Tripod séljs pa nytt utanfor det ursprungliga mottagarlandet sa ska aterforséljaren ge
instruktioner samt relevant information for anvandning, underhall, periodisk kontroll och reparation, pa det sprak som talas i landet dar MSA Workman Tripod
skall anvéndas.
Underlatenhet att folja dessa varningar eller missbruk kan orsaka allvarliga personskador eller dédsfall.

UNDERHALL OCH FORVARING

Rengdrings instruktionerna i detta avsnitt ska féljas strikt for att férhindra skadliga effekter pa materialen som anvands i MSA Workman Tripod. Rengdr Tripod
med en I6sning av vatten och milt tvattmedel. Torka bort dverskott med en ren, torr trasa. Skynda inte pa torkningen med vérme. Overdriven ansamling av
smuts, farg eller andra fraimmande materia kan forhindra komponenterna, och i allvarliga fall kan férsvaga dem. Fragor om komponenternas villkor for séker
anvandning och rengdring bor riktas till MSA.

Utrustning som &r skadad eller i behov av underhall skall mérkas som “OBRUKBAR” och tas ur bruk. Avhjélpande underhall (annat &n rengdming) och
reparationer, sasom byte av delar maste utforas av MSA:s fabrik. Forsok inte att reparera utrustningen pa faltet.

Forvara MSA Workman Tripod i ett svalt, torrt och rent utrymme borta fran direkt solljus. Undvik omraden dar varme, fukt, ljus, olja och kemikalier eller deras
angor eller andra nedbrytande kallor kan forekomma. Utrustning som &r skadad eller i behov av underhall bor inte forvaras i samma omrade som brukbar
utrustning. Hart smutsad, vat, eller pa annat sétt kontaminerad utrustning ska underhallas noggrant (t. ex. torkas och rengéras) innan den férvaras. Innan du
anvander utrustning som har forvarats under en Iang tid ska en formell inspektion utféras av en behdrig person. Tripoden skall skyddas fran eventuell mekanisk
deformering eller mekanisk stress (eller paverkan). Typfall - manniskor lamnar den pa materiallager och lagger tunga féremal pa den snabbt.

Transportera MSA Workman Tripod i forpackat skick for att skydda den mot hack, fukt kemikalier och kemiska angor, extrema temperaturer och ultraviolett
stralning.
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BBJIFTAPCKHU
YKA3AHMA 3A YNIOTPEBA

CratebT MSA Workman e KOMMOHEHT OT NM4YHa cucTeMa 3a CnupaHe Ha MafaHeTo 3a 3aluuTa OT MafaHe OT BUCOYMHW. Tol npeacTaBnsisa MOGUIHO aHKEPHO YCTPOWCTBO 3a
cucTeMn OT NMYHOTO 0bopyaABaHe 3a 3alyuTa oT nagaHe. [poaykTsT e B CboTBeTCTBIE C EBponeiicku pernamenT (EC) 2016/425. leknapaumsita 3a cbOTBETCTBME MOXe Aa Obae
HamepeHa Ha cneaHata Bpbaka: https://IMSAsafety.com/DoC

1. OyHKUMM 1 npunoxenue: Mmasata Ha MSA Workman Tripod e HanpaBeHa OT anymuH1eBa CnnaB, a kpakaTa ca OT anyMUHUEBA CMNaB C BUCOKA IKOCT Ha OMbH. TPUHOXHUKBLT
oTroBaps Ha ctaHaapT EN 795-2012 knac B u nokpuBa M3ncKkBaHMsATa Ha TexHW4ecka pa3nopenba Ha eBpasviickus MUTHUYECKM Cbio3 ,be30nacHoCT Ha NUYHW npeanastu
cpegctea‘ TP TC 019/2011, ykpanHckaTa TeXHUYecka perynauns 3a nuuHu npegnaskn cpeacTsa, kakto 1 ctaHgapta DSTU EN 795:2006. TpUHOXKHUKLT € TpaHCNopTMpyeMo
BPEMEHHO aHKEPHO YCTPOCTBO Ha NIWYHA CUCTEMA 3a CTIMPaHe Ha NafaHeTo 1 cracsisaxe. Toil MoXe Aa Ce U3Monasa 3a CriMpaHe Ha nagaHe, cnacsiBaHe, obupaHe unm esakyauus
B 3aBMCUMOCT OT TOBA KOW efleMeHTH 3a npukaysaHe ca BkntoyeHn. MSA Workman Tripod e KOHCTpyWpaH 3a u3nonasaHqe 0T eA4HO nnLie ¢ KOMBUHMPaHO OBLLO TErfo OT He NoBeve
0T 181 Kr, BKIIOYNTENHO APEXH, MHCTPYMEHTU W APYIY HOCEeHU OT NoTpebuTens npeameTn. Tosu kanauuTeT e B cboTeTcTBUE ¢ EN795. Korato MSA Workman Winch ce MoHTvpa
kbM MSA Workman Tripod cnopeg onucaHoTo B criefjgalyarta Cekuus, Ta3u KOH(Urypaums e noaxoasila 3a BauraHe, CBansHe v no3nLMOHMpaHe Uim Ha xopa ¢ MakcumanHo
Terno 140 kr, unn Ha MaTepuany ¢ MakcumanHo Termno 225 kr. Teau NpunoxeHns v kanauuteT ca B cboTeeTcTame ¢ [QupekTtusa 2006/42/EO no oTHoLweHWe Ha MawmHuTe. Korato
TPUHOXHUKBT CE M3MON3Ba KaTo YacT OT CUCTEMA 3a CMMpaHe Ha NafaHeTo, noTpebutensT Tpsibea fa e 06opyaBaH CbC CPELCTBA, OrpaHNyaBalLy MaKCUManHUTE AUHAMUYHU
cunu, npunaraHn BbpXy NoTpebutens no Bpeme Ha cnvpaHeTo Ha nagaHeto, 4o makcumym 6 kN. Hukora He uanonasaitte Workman Tripod, 3a aa Bawrate, cBansite unm
noanLMoHMpaTe xopa 1 MaTepuani eaHoBpeMeHHo. Gurypa 32 nokassa KOH(UrypaLmm Ha ONLMOHANHUTE akCecoapy U TUMUYHUTE NPUIOKEHWS Ha TE3N CUCTEMU.

2. M3non3BaHe Ha enemeHTuTe 3a npukaysaHe Ha MSA Workman Tripod: (1) MoHTupanuTe oTcTpaHu Bupbenu (cpur. 6) ca 3a u3nonasaHe 3a IMYHM CUCTEMM 3a CTMpaHe Ha
nafiaHeTo, kaTo HanpuMep rbBkaBo aHkepHo Bbxke (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (camoHaBwBaLL, ce orpaHuiuTen Ha nagaHeto) unv Rescue RTFA.
HanpaBeTe cnpaBka ¢ OTAENHUTE MHCTPYKLWM 3a NOTPEBUTENS, BKIKOYEHW C Te3n NPOAYKTH, 3a MHGOPMaLKs 3a MOHTUpaHe W ynoTpeba Ha BCekW eauH OT Te3n OnuuoHanHu
KoMMoHeHTU. (2) LieHTpanHusaT Bupben ce u3nonssa 3a npukayBaHe Ha akcecoapu, kato Hanpumep MakapaTta C pasfenHo MoHTMpaHe Ha MSA, yact Homep 506222, 3a MSA
Workman Winch (cour. 4 n 7). Ako LeHTpanHusT Bupben He ce uanonasa 3a MSA Workman Winch, Torasa LeHTpanHusT BupOen Moxe Aa ce 13nonaea 3a npukaysaHe Ha MbBKaBo
aHkepHo Bbxe, RTFA unu Rescue RTFA. (3) MSA Rescue RTFA n Workman Winch ce MOHTMpaT KbM TPUHOXHMKA 3a€[HO C MakapuTe C pasaenHo MoHTupaHe MSA, Homep
Ha yacT 506222, v kapabuHepu, Homep Ha yact 10129888. (4) MSA Rescue RTFA u Workman Winch ce npukayat KbM TPUHOXHUKA Ype3 Heenmmi ckobu 3a MOHTMPaHe KbM
kpaka. (5) Vima euH LT 3a HaAEXAHO 3aKMioyBaHE BbB BCAKO yABILKEHME HA kpaka. Beeku WndT ce Bkapea npes n3bpaHuTe 0TBOPY B FOPHUTE U AONHIUTE Kpaka, Korato ce
MOCTUrHe XenaHoTo YABIKEHNE Ha kpakaTa. byToHbT B kpas Ha LwmudTa Tpsibea Aa ce 0cBo60AM M Aa Ce 3afbpxi, A0KaTO WUDTBT 3a HAAEKAHO 3aKmioyBaHe Ce Bkapea 1nm
npemaxaa oT TpUHOXHMKa (cur. 8). MSA RTFA unu Rescue RTFA moxe CblLO Aa CE MOHTMPAT AUPEKTHO KbM CTPaHW4YeH Bupben ypes kapabuHep, cepTudmumpat cnopes EN
362. ToBapHuAT kanaumteT Ha Rescue RTFA, koraTo Ma MOHTaX AMPEKTHO KbM cTpaHniHus Bupben Ha MSA Workman Tripod, e 140 kr. (6) PeMbkbT B 0CHOBaTa Ha kpakaTta
€ HeobXxoaMM 3a nofabPKaHe Ha No3nLMSITa Ha KpakaTa Ha TPUHOXHIKA 1 3a Aa Ce pasnpeaens NpunoxeHoTo HaToBapBaHe No Bpeme Ha 13nonasaHe Ha cuctemara (cur. 52).
TPUHOXHULMTE MMAT eNEeMEHTH 3a NpUKaYBaHe B OCHOBATA Ha BCEKM I0MEH Kpak, Mpe3 KOUTO PeMbKbT B OCHOBATa Ha KpakaTta ce npokapsa. HambriHo € criobeH, korato kpast
ce npokapa Npe3 BCUYKM TPU eNeMeHTa 3a npukayBaHe, CBbpXe Ce NPpe3 CTKHaTa katapama v ce 3aTerHe. (7) PeMbKbT Ha kpakaTa MOXe CbLLO Aa Ce CBbpXe KbM [aBaTa Ha
TPUHOXHMKA Ype3 kapabuHep W Ja ce 13non3Ba kaTo peMbk 3a HoceHe (cur. 9). (8) HaitnoHoBaTta YaHTa TvN TOTe Ce 13Non3Ba 3a NpeanasBaHe Ha TPUHOXHWUKA MO BPEME Ha
TpaHcnopTupaHe 1 cbxpaHerue (cur. 10). (9) KapabuHep, Homep Ha YacT 10129888, ce 13nonasa 3a MOHTMpaHe Ha onuyoHanHa Makapa ¢ pasgenHo MoHTUpaHe MSA, Homep
Ha yacT 506222, KbM CTPaHUYHWTE TOYKM 3a NpUKaYBaHE Ha rnaBaTa Ha TpuHoXHMKa. (10) Makapata ¢ pasaenHo MoHTUpaHe € paspaboTeHa 3a paboTa 3aeaHo ¢ Rescue RTFA
nnn MSA Workman Winch, kbaeTo kabenbt Ha Rescue RTFA unn MSA Workman Winch we npemuHe npe3 makapata C pasfefiHo MOHTUpaHe W LLe Ce CryCHE B LieHTbpa Ha
MSICTOTO 3a A0CTbN 3a pabota (chur. 3). (12) CebpxeTe ce ¢ MSA 3a MHOpMALMS OTHOCHO CBBP3BAHETO HA OMLMOHANHM KOMNOHEHTU KbM TPUHOXHIKA UMK HanpaBeTe crpaska
C OTZEMHUTE MHCTPYKLMK 32 NOTpebuTens, NpesoCTaBeHN C BCEKW KOMMOHEHT.

3. ViHcTpykumn 3a pabota: OnepatopbT Ha TpuHoxXHKka MSA Workman Hocu OTrOBOPHOCT 3a TOBa Ja rapaHTvpa, Ye € 3ano3Hat C Te3n UHCTPYKLuM 3a paboTa u e obyyeH oT
KOMMETEHTHO NuLe. 3amgbmxuTenHo TpabBa Aa CTe NpemMUHany npes NoaxoAsLo obyyeHne 3a U3nonasaHeTo Ha Tosu ctate Workman Ha MSA n HanbnHo fa pasbupate kak
paboTu ToM.

4. PabotHa npoueaypa: He otBapsiiTe kanaka 3a AOCTbN [0 OFPaHUYEHOTO NPOCTPAHCTBO, MPEAN Aa 3aBbpLUMTE MOHTaXa Ha CTaTuBa 1 BCUYKM KOMMOHEHTU Ha cuctemara.
V3anpaBsiHe v perynupaHe Ha ctatuea (untoctp. 13-18): Ctbnka 1: HaknoHeTe cTaTiBa BepTMKanHo ¢ kpakata Hagony. Ctbnka 2: OTBOpeTe BCeKM Kpak ea4nH Mo eauH HaBbH,
[oKaTo LpakHe. Mmaitte npegsua, Ye BCEKW Kpak aBTOMATUYHO LypakBa Harope Mpu 3akniyBaHe Ha naHTata. MpoBepeTe v ce yBEpeTe, Ye naHTaTa e 3aknioyeHa. CTbrka 3:
lMocTaBeTe kpaka Cu OKONO OTBOPA B M0Aa B CbOTBETCTBME C reOMETPUSATA 1 YCrIoBUSTa HA MOBBbPXHOCTTA Ha paboTHaTa 30Ha. Pasrnepnaitte 6. Cxemu: pasaen 4 3a UsncksaHus
OTHOCHO KnupeHc. CTbrka 4: [lombNHUTENHUTE KOMMOHEHTH, KOUTO TpsibBa Aa ce MPUKPENST KbM rNaBaTa Ha CTaTiBa, kaTo MakapaTta 3a [JBOEH MOHTax, TpsibBa fa ce MOHTUpaT
KbM cTaTiBa B TO31 MOMeHT. CnasBaiiTe CbOTBETHUTE WHCTPYKLWM 33 NoTpebuTens 3a BCEkW [OMbIHUTENEH KOMMOHEHT, KOWTO Lie Ce CBbp3Ba kbM cTatusa. CTbmka 5:
[MoBaurHeTe eAvH NO eauMH KpakaTa Ha CTaTuBa, kaTo W3abpnaTe LudTa (MPUKpeneH KbM ropHaTa YacT Ha kpaka) 1 NOCTENEHHO MiTb3raTe JonHaTa 4acT Ha kpaka Hagony,
cref koeTo nocTaBeTe OTHOBO WdTa. MoBTOpeTe TOBa AENCTBIE 3a BCEKM Kpak, AOKATO [faBaTa Ha CTaTuBa € Ha XenaHaTta BucounHa. [naeata Ha cTatiea Tpsbsa Aa e
XOPW30HTasHa B kpas Ha MOHTaxa. BHUMaBailTe fa He yAbMKUTe KpakaTa npekaneHo MHOro, 3a Aa He ce cbbopu CTaTMBLT. Kpayetata Ha TPUHOXHWMKA He Tpsbsa Aa ce
W3AbPMBaT NOBEYE, OTKOMKOTO NOCOYBA 0BO3HAYEHMETO 3a MaKCUMANHO OTCTOsHUE, BkTe durypa 8. CTbnka 6: Cried kaTo nocTurHeTe NoAXoAsiiaTa BUCOYMHA, NPOBEPETE U
ce yBepeTe, Ye CTaTUBLT € cTabunuanpaH 1 nanpaseH. [Mpokapalite konaHa 3a OCHOBaTa Ha kpakaTa npe3 cTbnanara B JonHaTa 4acT Ha kpakaTa Ha ctaTvsa. [poBepeTe BCUYKu
WnhTOBE Ha kpakaTa, 3a [ja Ce yBepuTe, Ye Ca 3ApaBo 3akpeneHu, M NoCTaBeTe CTbhanata B NO3ULMs 3a CTbMBaHe. 3aTerHeTe KomaHa npy BCUYKW KOHEKTOPU, KaTo ApbrHETe
cB0o60aHNS My Kpali Npe3 3akonyankata Ha 3bbela. Korato Bcuuki CbopbxeHns GbaaT noctaBenu Ha cTaTiea, HanpaBeTe NocnenHa NpoBepka Aanu € u3npaseH 1 cTabureH.
/3BbpLUeTE OKOHYaTENHUTE Kopekumu. Crned ToBa OTCTpaHETE kanaka Ha 0TBopa W fioka.

3a pa npubepeTe cTaTMBa 3a TPAHCMOPT UMW CbXpaHeHue, 3BbPLLETE NpoLeaypaTa No HacTpoiika B obpaTeH ped. 3a Aa 0cBoOOAUTE 3aKonyarnkuTe Ha NaHTMTe Ha Kpakata,
ApbrHeTe kpaka Hagony u ro npubepeTe HaBbTpe. MpukpeneTe kpakaTa Ha cTaTuBa eauH KbM ApYr 34paBo C AOMHWUA KOMaH, KakTo e nokasaHo (untocTp. 18).

5. YkasaHus 3a nposepka: Ctbnka 1: [poBepeTe eTUKETUTE Ha CTaTUBA, 3a Aa Ce YBEPUTE, Ye ca Hamvue u ca yeTnmeu. MposepeTe Tabnuuata 3a ouLmanHa MHCMEKLMS,
3a [la CTe CUrypHW, Ye oduumManHa uHcnekuus e buna npoBedeHa B pamkuTe Ha nocnegHute 12 meceua. Ako Tabnuuata He nokassea, Ye oduumManHa uHcnekumus e buna
npoBefeHa B pamkuTe Ha nocnefHnTe 12 Mecelia (4pes npoaynyBaHe) Uiv ako HAKOM OT ETUKETUTE IUMCBA UMK He Ce YeTe, U3BafeTe TPUHOXHMKA OT ynoTpeba v ro otbenexeTe
kato “HEM3MON3BAEM’, fokaTo He ce M3BLPLUIM OuUManHa UHCMIEKLMS OT KomneTeHTHo nuue. CTbnka 2: MpoBepeTe MexaHW3Ma Ha rmasaTa 3a pbXaa, NponyksaHus,
nechopmmupare, cyynBaHe, U3MEHEHI UIv NUNCBALLM eMEMEHTU, U3rapsiHus U M3naraHe Ha ropelluHa unu xummukanu. Ctbka 3: MpoBepeTe BCUYKW MeTanHK YacTu (T.e. rmasara,
kpakaTa, WuMdTOBETe Ha kpakaTa, LudToBETE 3a NpUKpEenBaHe, cTbnanara) 3a AedopmupaHe, cHyneaHe, NPONyKBaHUS, pbxaa, AbnbokN BAMbOHATUHM, rpanasuH1, OCTpU
pbbOBE, CPA3BaHMS, NUNCBALLM UK XnabaBy YacTh, HeNpaBUHO (YHKLMOHMPAHE W Crean OT NPEeKOMEPHO M3naraHe Ha eiCTBUETO Ha TOMAUHA Uiu XuMukanu. CTbrka 4:
[poBepeTe BCUYKW HEMETAMNHM YacTu (T.e. YCTONYMBMTE HA XiTb3raHe MOANMOXKM Ha CTbhanara, eTMKeTUTE U KONaHbT 3a OCHOBATa Ha kpakaTa) 3a Cpsi3BaHus, CHyNBaHus,
NpeKoOMEPHO W3HOCBaHe, NuNcBalLyM 1 pasxnabeHu yacTu. MpoBepeTe 3a cneau OT WU3rapsHUS U NPEKOMEPHO U3naraHe Ha LeiCTBUETO Ha TonnnHa v xumukanu. CTbnka 5:
[MpoBepeTe yHKLMOHMPAHETO Ha KpakaTa Ha cTaTiea. KpakaTa TpsbBa Aa ce ABWXaT NNaBHO B rHe3AaTa cu 1 Aa ca cTabunHo duKcupanm, korato ce MpemecTsT 40 0TBOPeHa
noauuus. flonHuTe kpaka TpsIGBa Aa ce NiTb3raT rnagko B ropHUTE NO Lisinata UM AbmkvHa. CTbnanata Ha cTatuea TpsibBa Aa BbPTAT NECHO N0 0CTa W Aa Ca XOPWU3OHTamHM CnpsiMo
MOBbPXHOCTTA NPU U3NPaBSHETO Ha cTatuea. CTbrka 6: MpoBepeTe BCEKM KOMMOHEHT W NOACMCTEMA Ha LANOCTHATa CUCTEMA B CbOTBETCTBME C yKa3aHWsTa Ha CbOTBETHHUS
npouasoguten. LLlatenHute npoBepku TpabBa 4a ce 3an1cBaT B KOHTPOMHMS CNUCHK 3a NpoBepka. Crea npoBepka oTbenexere Ui NpogynyeTe eTukeTa 3a NPoBepka, 3a Aa
yKkaxeTe, ye e 61una nposeaeHa LANOCTHa oduumanta nposepka.

6. [leknapauuu 3a koHcTpykumsTa: (1) MoBbpXHOCTTa (OnopaTa), KbAETO Ce MOHTUPa CTaTUBbBT, TpSOBa Aa € C HakMoH, He noBeye oT 152 mm Ha pa3sctosHue oT 3 m. Beek no-
ronsiM HaKroH oT 2,8° MoXe Aa JoBefe 40 NPUNITb3BAHETO UMK NPeobPbLLUAHETO Ha CTaTHBa.
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(2) Cnnata Ha 3emMHaTa NOBBLPXHOCT (OCHOBA, MOA), KOraTo TPUHOXHMKBLT TPSIOBa Aa ce nocTaew, He Tpsibea Aa e no-manko ot 10KN. CtatuebT e npegHasHaveH 3a ynotpeba ot
e[vH YoBek. 3a Apyrv nuua, paboTeLwyy B HenocpeAcTBEHa BNIM30CT KaTo NOAABPXKALL ek, Lie ca HeobXoAUMI OTAEMHN 1 He3aBMUCUMK 0Be3onacsBalyy CUCTEMM B 3aBICUMOCT
0T LienTa u paboTHaTa UM gyHKLMS.

(3) MpeveHete cutyayunsTa Taka, Ye nog nonssatens SALBIIKWUTENTHO ga uma foctaTbyHo MUHMManHO CBOBOAHO NPOCTPaHCTBO, 3a fia ce U36erHe COMbCHK CbC ChOPBKEHMUS
WNK 3eMHaTa NoOBBLPXHOCT. HeoBX0AMMOTO Pa3CTosHWE 3aBMCK OT TUMA Ha W3NOM3BaHUTE MOACUCTEMM 3@ CBbP3BaHE U OT MECTOMOMOXEHUETO Ha onopata UMK KOHeKTopa
Ha onopata. OnuTailTe ce fa NpefoTBpaTUTe NafaHe Nopagu 3antonsiBaHe, KakTo U yaapu ¢ NpeaMeTy, nonafally Ha uim B BnusocT fo MbTs Ha nagaHe. BuHaru pabotete
AUPEKTHO MoA onopaTa/koHekTopa Ha onopata. HecnasaHeTo Ha ToBa NpeaynpexaeHne Moxe Aa A0BEeAE [0 CEpUO3HO HapaHsiBaHe Ui CMbpT.

(4) KnpeHCBT Mex [y NOonoxXeHNeTo Ha NOCTOBETE Ha TPUHOXHIKA B 13BafieHO MOMOXeHNE 1 B paboTHa NO3MLKS, KaKTO U MPOCTPAHCTBOTO, MEXAY KOeTO paboTHUKBT e bbae
cBareH Hazony Tpsibea Aa ca TakuBa, Ye HUTO eAHO OT kpayeTaTa Ha TPUHOXKHMKA [ja He e NOCTaBEHO Hafl HUBOTO, HUTO Aia Ce NocTaBs npekaneHo 6nn3o Ao pbba Ha 0TBOp, KOETO
MOXe Aa foBefe [0 naaaHe B 0TBopa. PascTosHneTo Mexay paboTHaTa No3nLms Ha BCAKO OT CTbnanara Ha CTaTuea 1 BbHLWHATa YacT Ha onopata Tpsabsa Aa e Hait-manko 0,9
m 11 ja N03BONsIBa HEOTPaHWUYEHO ABUKEHWE Ha NOMOLLIEH NEPCOHaN OTrope Mo BPEME Ha U3npassiHe, u3nonasaqe v npubupawe (untoctp. 11-12). OT paboTHaTa 30Ha Tpsibea aa
Ce PasyMCTAT BCUYKM MPENSTCTBIS M 0BEKTW, NpeACTaBNABaLY/ PUCK OT NpembBaHe W pasnnBaHe Ha TEYHOCTM, KOUTO MoraT Aa NOBAUSAT HabparonpusiTHO BbPXy 6e30MacHoTo
(byHKUMOHMpPaHe Ha camobriokupallaTa paboTHa cuctema.

(5) TpsibBa aa Ma [OCTATbYHO BBHLUHO Pa3CTOsHWE Hafl OnopaTa 3a MbIIHOTO U3NpaBsHE Ha cTaTiBa. To € NOCoYeHa B UNKCTpaums 1. BbTPeLHOTO NPOCTPaHCTBO Haj rMasata
3aBMCY OT KOMMOHEHTUTE Ha cUCTeMaTa (BOMbAHTUENHUTE NMPUHALANEXHOCTH), KOUTO MOXE Aa ca NPUKPeNneHn KbM [riaBaTta Ha cTaTuea. HanpaseTe cripaBka ¢ MHCTPyKLmMKTE 3a
noTpebuTens, NpesocTaBeHn ¢ BCEKW KOMMOHEHT Ha CucTeMaTa, 3a Aa onpefennte edekta BbpXy pa3CTOSHUETO Haf rnaBaTa npy CboTBETHaTa MHCTanauusl.

(6) HanpageTe cnpaBka ¢ MHCTPYKLMUTE 3a NOTpe6uUTENs, NpesoCcTaBeH C BCEKM KOMMOHEHT Ha cUcTeMaTa, 3a [ja onpefenute edekta BbpXy pascToOsHUETO Haf nasata npu
CbOTBETHATa MHCTanaums. Ako paboTute B HacuTeHa C XUMUKanu cpeda, cebpxeTe ce ¢ MSA, 3a Aa onpefenute NpUeMnMBMTE KOMMOHEHTU Ha cUCTEMaTa 3a KOHKPETHUTe
yCnoBusi. XMMUYHUTE PUCKOBE, TOPELLMHATA UMK KOPO3USATa MOraT Aa NOBPEAsT CTaTuBa. B cpeay ¢ XumMn4HM puckoBe, TONMMHA W KOpO3us ca HeobXoaUMm No-4ecTy ouLMantm
nposepku. He u3nonasaitte B cpean ¢ Temnepatypu Hag 85 °C. He usnaraiite Ha JeCTBUETO Ha KOPO3VBHW CPELN 3a MPOALIKUTENHW Nepuoan. BbaeTe U3KMoUUTENHO
BHMMaTENHM Npu paboTa B BIM30CT [0 M3TOYHULM Ha eNekTpruyecko HanpexeHve. Moaabpxaiite 6eaonacHo pascTosiHe Ha paboTa (3a npeanounTaHe noHe 3 m) ot 0bekTy,
NpeacTaBnsBaLLy enekTpuyeckn puck. Mpu pabota B BNM30CT A0 ABMKELLM CE MALUMHHYM YacTh (Hanp. KOHBeVepy, BbpTALM Ce OCK, MPECH U T.H.) ce yBepsiBaiTe, Ye HaMa
pa3xnabeHu enemMeHTH B KOSTO 1 ja € 4acT Ha cuctemara.

(7) MoTpebuTenst TpsibBa Aa pasnonara CbC CnacuTeNeH NiaH 1 CbC CPeACTBa 3a HErOBOTO NpuUnaraHe; To3v NiaH TpsibBa Aa B3eMa Mo BHUMaHe HeobXxoaumoTo 060pyBaHeTo
1 cneuyanHo obyyeHue 3a u3BbpLUBaHe Ha 6bp3a cracuTenHa onepawyst nNpu BCsKakey HenpeaBuaeH obecTosTencTea.

(8) Beuyku komMnoHeHTM (Hanp. copys 3a LiAno TMo, CaMOHaBMBALLO Ce Bbxe, kapabuHep, Kyka CbC 3akonyarka 1 T.H.), CBbp3aHy kbM To3u ctats Workman Ha MSA, TPABBA pa
ca ceBmecTumm. CtatvebT Workman Ha MSA e npegHasHaveH 3a nnonssate ¢ ofobpern oT MSA KOMMOHEHTU 1 CBbP3BaLLM NOACUCTEMN. /13non3BaHeTo Ha KOMMOHEHTUTE My
C NPOZYKTW, NPOM3BESEHM OT NULIA, KOUTO He ca 0J0BpeHN nMcMeHo 0T MSA, Moxe fa noBnmsie HebnaronpusTHO Ha CNOCOBHOCTTA 3a M3MbIHSIBaHE Ha CbOTBETHATA (PYHKLMS Ha
KOMMOHEHTUTE Ha cuCTemaTa, KakTo 1 Ha HageXaHOCTTa Ha LanocTHaTa cuctema. CebpxeTe ce ¢ MSA, ako uMaTe KakBUTO 1 ja € BbNPOCK MK 33 OMbAHUTENHA UHAOPMALUS.
(9) TpuHoxHMKLT MSA Workman e npegHa3HayeH 3a onepupaHe camo OT €[WH YOoBeK C KOMOUHMPaHO 0BLLO Termo, KoeTo He Hapsuwaea 181 kr, BKMYMTENHO 06NEKOTO,
WHCTPYMEHTUTE 1 ipyru Heobxoaumm 3a paboTata npeameTy. 3a U3BbPLUBAHE Ha paboTa Ha BUCOKO e Heo6x0aMMo NoTpebuTensT Aa 6bae B JO6PO 34paBOCNIOBHO ChCTOSHUE.
OnpepeneHn 3ApaBOCIOBHM CbCTOSHUS MoraT Aa 3acTpaluat besonacHocTTa Ha noTpebuTens no Bpeme Ha HopManHa ynotpeba Ha ctatea Workman Ha MSA, kakTo v B cneLLHm
cryyau (Mpyem Ha nekapcTea, CbpaeyHW npobremut 1 T. H.). B cnyyait Ha cbMHeHne, npeau ynotpeba, ce KOHCYNTUpaiTe ChbC CBOS nekap. bpemeHHu xewn n mankv geua HE
TPABBA HWKOT'A na n3nonssat cratvea Workman Ha MSA.

BHUMAHME

lMpepnasex konaH 3a Lano 7m0 EN 361 e eaMHCTBEHOTO YCTPOMCTBO 3a 3afbpXaHe Ha TANOTO, KOETO MOXe Aa Ce U3Non3Ba Npy cucTema 3a npeanassaHe oT nagaHxe.
Cuctemara 3a npegnassaHe ot nagaHe, TPABBA 1A CE CBbP3BA CAMO cbc 3agHata D-06p3Ha ckoba Ha copysTa unu npegHara it D-obpasHa ckoba camo Ypes HakoHeUHMK
,A“ Ha NnpeanasuTens ot naaaHe. Tean ToUkM MoraT Aa 6bAAT M3NON3BaHM U 33 CBbP3BAHE Ha cnacuTenHa cuctema. Hukora He usnonsearite D-obpasHaTta ckoba Ha befpeHnTe
KonaHu 3a NpeanaseaHe OT NafaHe Unv KaTo 3aluTa npu katepere. D-obpasHuTe ckobu Ha BepgperuTe konanm Ha copysta TPABBA aa ce nsnonssatr CAMO 3a cBbp3aBaHe Ha
paboTtHaTa noauumonmpalla cuctema (EN 358) n HWMKOTA 3a cuctemarta 3a npeanasBsaHe OT NafaHe Ui 3alluta npy katepeHe.

CratnebT Workman Ha MSA TPABBA ga 6be HanbiHO npoBepeH npeay ynotpeba, 3a Ja ce rapaHTvpa, Ye € B 406po CbeTosiHNe. [TpoBepeTe BCEKWU CAHTUMETLP OT CTaTuBa
32 CEPUO3HO M3HOCBaHE, MUMCBALLM UMK CHYNEHW ENEeMeHTH, pbxaa unu apyra nospega. [poBepeTe Aanu nucBaT €TUKETU UNW Janu ca HEYEeTNMBY, Aany CbluecTByBaT
A0Ka3aTencTsa 3a HenpaBWUHO (yHKLWMOHMPaHe, HENOAXOAALY MOHTaX WM NMPOMSHA Ha MexaHW4eH koMnoHeHT. He w3nonasaitte ctatusa Workman Ha MSA, gokato He
nomny4nTe NUCMEHO NOTBBPXKAEHNE OT KOMMETEHTHO NULE, ako MpoBepKkaTa YCTaHoBM HecurypHo cbetosiHne. OceeH ToBa MSA Workman Tripod TPABBA aa ce uHcnektvpa
OT KOMMETEHTHO NNLE Hal-Manko BeAHLX rOAULIHO UMK MO-4eCTo, ako e B1n N3noxeH Ha CypoBK YCroBMS Uiv npekoMepHa ynotpeba. KomneteHTHOTO nuLie Tpstea Aa 6bae
0TOPW3MPaHO OT AE/CTBALLOTO 3aKOHOAATENCTBO B bpkaBaTa Ha 13non3saHe. Bx. ykasaHusiTa 3a npoBepka.

HE npomeHsiiTe u He ce onuTBalTe fa nonpasste cratea Workman Ha MSA. Camo MSA vnm nnua, ymbnHoMoLLeHn nucmeHo ot MSA, uMat npaso Aa M3BbpLUBAT MOMPaBKM
cratusa Workman. Cuctemata He TpsibBa Aa ce 13nonasa 13BbH PaMKUTE Ha OrPaHUYEHNsTa 11 Nk 3a KakeIUTO 1 ja € APy Lieni, OCBEH Teau, 3a KOUTO € NpefHasHayeHa.
Bceku cTatuB, KoitTo € 6un nognoxeH Ha BrokupaHe 3a npeanaseaHe oT nNagaHe, Tpsibea HesabaBHO Aa Obae n3BeaeH ot ynotpeba 1 otbenssaH kato ,HEU3MON3BAEM®,
[0KaTo He Obe NOANOXeH Ha oduLmanHa NnpoBepka 1 0CBOOOAEH.

BaxHo 3a 6e3onacHocTTa Ha nonssatens, e ye ako ctatuebT Workman Ha MSA ce npenpoaaBa 13BbH CTpaHaTa, 3a KOSITO € NpefHa3HayeH, TbProBeLbT, KOWTO NpenposaBa
cToKaTa, TpsibBa ja NPefocTaBy MHCTPYKLMM W AOMbIHUTENHA NonesHa Hdopmaums 3a ynotpeba, noaapbxXKa, NepuoanyHa NpoBepka v PEMOHT Ha e3unka Ha CTpaHaTa, B KoSTo
e 6bae n3nonssaH ctatebT Workman Ha MSA.

Hecna3ssaHeTo Ha Te3u npeaynpexaeHue Unm HenpasunHata ynotpeba MoxXe Aa NpUdnHI hM3NYecki HapaHsIBaHUS U CMBPT.

NOAAPBXKA U CbXPAHEHME

CbbntogaBaiiTe CTPUKTHO MHCTPYKLMUTE 3a NOYMCTBAHE B TO3M pa3aen, 3a Aa NpedoTBpaTUTe HeXenaHu edekTn BbpXy MatepuanuTe, u3nonssanm B cratusa Workman Ha MSA.
[MouucTBaliTe cTaTBa ChC CMEC OT BOAA W MEK NepureH npenapar. [oAcyLuaBanTe NpUHaANexXHOCTUTe C YACT napuan. He yckopsiBaiiTe CylLeHeTo ¢ nofaBaHe Ha TOMbI Bb3ayX.
[pekoMepHOTO HaTpynBaHe Ha MpbCOTUS, BOSt UMV APYTY YyXaKM Tena MOXe Aa NONPeyYn Ha NPaBUHOTO (hyHKLMOHMPaHe Ha KOMMOHEHTUTE, a B MO-CEPUO3HM Cryyan Moxe Aa
1 oTcnabu. BbnpocuTe 0THOCHO CCTOSHUETO U MOYMCTBAHETO Ha KOMMOHEHTUTE TpsibBa Aa ce 0TnpaBsT kbM MSA.

O6opynBaHe, KOETO € NOBPEAEHO MMM Ce HyXAae OT PeMOHT, TpsibBa aa ce Mapkupa ¢ Hagnue ,HEV3MONI3BAEM®  fa ce usternn ot ekcnnoatauns. Beuuku KopekTusHm
[eliCcTBUS MO NOAAPbXKKaTa (HECBbP3aHK C MOYUCTBAHETO) U PEMOHTHM paboTi, KaTo CMsiHA Ha enemeHTH, Tpsibea [a ce W3BbpLUBAT OT 3aBoAa Ha MSA. He onutgaliTe fa
PEMOHTMpaTE Ha MSICTO.

CoxpaHssaite ctata Workman Ha MSA Ha xnagiHo, CyX0 W YNCTO MSICTO, KOETO HE € U3NOKEHO Ha Npsika CITbHYeBa CBETNMHA. M30srBaiTe MecTa, U3N0XeH Ha Bb3AEeCTBUETO
Ha BMCOKW TeMnepaTypy, Brara, CBETNMHA, Macna, XMMUKanu Uim TEXHUTe U3NapeHusl, KakTo 1 apyry BpeaHu enemeHTy. OBopyaBaHe, KOeTo € NOBpeaeHo UNn ce Hyxaae oT
nopapbXKa, He TpsIGBa [1a Ce CbXpaHsiBa Ha €HO MSICTO C FoAHMTE 3a ynoTpeba CbopbkeHus. CUMHO 3aMbPCEHO, MOKPO UMK 3aLanaHo obopyasaHe TpsibBa Aa Gbae rpyknveo
MOYUCTEHO W MOACYLLEHO npeau npubupaHeTo My 3a cbxpaHeHue. Mpean ynotpebata Ha obopynsaHe, HEM3NON3BaHO 3a MO-LbITbI Nepuor OT Bpeme, To Tpsibea fa Obae
MOANOKEHO Ha OhuLIManHa NpoBepka OT KOMNETEHTEH cneuuanieT. TPUHOXHUKLT TpbBa Aa ce nasu 0T MexaHU4HN AechopmaLy unv yaapm (unu Hatuek). ObuyaitHa cutyauus
— XopaTa ro oCTaBsT BbpXy MaTepuanu u cneg ToBa 6bp3o ro 3aTuckat ¢ TeXKM NpeameTy.

TpaHcnoptupaiite ctatuea Workman Ha MSA B onakoBka, 3a Aa ro npegnasvte OT NOPsi3BaHMSs, Brara, XUMWUKANM W TEXHUTE U3NapeHusi, eKCTPEMHU TemnepaTtypu u
YNTPaBMONETOBM ThYM.
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CESKY
NAVOD K OBSLUZE

Trojnozka MSA Workman je komponenta systému pro zachyceni padu, ktery chrani uzivatele proti pad(im z vysky. Jedna se o mobilni kotevni zafizeni pro systémy
sloZené z ochrannych prostfedk proti padu z vysky. Produkt spifiuje podminky Nafizeni (EU) 2016/425. ProhlaSeni o shodé je uloZeno pod nasledujicim odkazem:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Funkce a pouziti: Hlava MSA Workman Tripod je z hlinikové slitiny a nohy jsou z hlinikové slitiny s vysokou pevnosti v tahu. Trojnozka splfiuje normu
EN 795-2012 tfida B a splfiuje pozadavky Technického nafizeni Celni unie TP TC 019/2011 ,Bezpecnost osobnich ochrannych prostredk(®, ukrajinského
,Technického nafizeni pro osobni ochranné prostfedky” a normy DSTU EN 795:2006. Trojnozka je pfenosné do¢asné kotevni zafizeni pro systém pro zachyceni
padu osob a pro zachranny systém. M(Ze se pouZit k zachyceni padu, zachrané, vyprosténi, evakuaci, v zavislosti na tom, ktery prvek pfidavného vybaveni je
soucasti zafizeni. MSA Workman Tripod je uréena k pouziti jednou osobou s kombinovanou celkovou hmotnosti nepfevysuijici 181 kg, véetné odévu, naradi a jinych
véci nesenych uzivatelem. Nosnost je v souladu s normou EN795. KdyZ je na MSA Workman Tripod namontovan MSA Workman Winch zpsobem popsanym v dal$i
¢asti, tato konfigurace je vhodna pro zvedani, spousténi a nastaveni polohy osoby s maximaini hmotnosti 140 kg, nebo materialli s maximaini hmotnosti 225 kg.
Tato pouZiti a nosnosti jsou v souladu se Smémici pro strojni zafizeni 2006/42/ES. Kdyz je trojnozka pouzita jako souéast systému pro zachyceni padu, uzZivatel
musi byt vybaven prostredky, které omezi maximalni dynamické sily pisobici na uzivatele béhem zachyceni padu na 6 kN. Trojnozku Workman nikdy nepouZivejte
soucasné ke zvedani, spousténi nebo nastaveni polohy osoby a materiall. Obrazek 32 zndzorfiuje konfiguraci volitelnych doplfiku a typické pouziti téchto systému.
2. Pouziti prislusenstvi MSA Workman Tripod: (1) Boné montovana vykyvna oka (obr. 6) se pouzivaji pro systémy pro zachyceni padu osob, napfiklad pro poddajné
zajiStovaci vedeni (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), zatahovaci zachycova¢ padu nebo zachranny zatahovaci zachycova¢ padu. Informace
o instalaci a pouziti téchto volitelnych komponentil naleznete ve zvlastnich navodech dodavanych s témito produkty. (2) Centralni vykyvné oko se pouZiva pro
pfipevnéni pfisluenstvi, napfiklad oddélené montované kladky MSA, obj. ¢. 506222, pro MSA Workman Winch (obr. 4 a 7). Pokud neni centralni vykyvné oko
pouzito pro MSA Workman Winch, Ize ho pouzit k pfipevnéni poddajného zajistovaciho vedeni, zatahovaciho zachycovace padu nebo zachranného zatahovaciho
zachycovace padu. (3) Zachranny zatahovaci zachycova¢ padu MSA a MSA Workman Winch se montuji na trojnozku spolecné s oddélené montovanymi kladkami
MSA, obj. €. 506222 a karabinami, obj. ¢. 10129888. (4) Zachranny zatahovaci zachycova¢ padu MSA a MSA Workman Winch se pfipeviuji k trojnozce pomoci
integrovanych konzol montovanych na nohy. (5) V kazdé vysuvné noze je jeden pojistny kolik. Kdyz je dosazeno pozadované délky nohou, jednotlivé koliky se
vlozi do pfislusnych direk v horni a dolni ¢asti nohy. Pfi zasouvani nebo vytahovani koliku z trojnoZky je potfeba stisknout a podrzet tlacitko na konci koliku (obr. 8).
Zatahovaci zachycova¢ padu nebo zachranny zatahovaci zachycovac padu MSA Ize také pfipevnit pfimo k bo¢né montovanému vykyvnému oku pomoci karabiny
splfujici pozadavky normy EN 362. Nosnost zachranného zatahovaciho zachycovace padu pfipevnéného pfimo k boéné montovanému vykyvnému oku MSA
Workman Tripod je 140 kg. (6) Zakladnovy popruh pro nohy slouzi k udrzovani polohy noh trojnozky a k rozlozeni zatéze pfi pouzivani systému (obr. 52). Trojnozka
ma pfipojné body v zakladné kazdé spodni nohy. Skrze tyto body je popruh proviecen. V&e je spravné sestaveno, kdyz je popruh proviecen skrze vSechny ffi
pfipojovaci body, konec popruhu je provieéen prezkou a popruh je utaZen. (7) Popruh pro nohy miZe byt s hlavici trojnozky spojen také pomoci karabiny a pouzit
jako nosny popruh (obr. 9). (8) Nylonovy transportni vak se pouziva k ochrané trojnozky pfi transportu a uskladnéni (obr. 10). (9) Karabina, obj. ¢. 10129888, se
pouziva k pfipojeni oddélené montované kladky MSA, obj. ¢. 506222, k postrannim pfipojovacim bodim na hlavici trojnozky. (10) Oddélené montovana kladka je
urCena k pouZiti spolu se zachrannym zatahovacim zachycovacem padu nebo s MSA Workman Winch, kde lano zachranného zatahovaciho zachycovace padu
nebo MSA Workman Winch prochazi oddélenou kladkou a spousti se do stfedu pracovniho prostoru (obr. 3). (12) Ohledné pfipojeni volitelnych komponent k
trojnozce kontaktujte MSA nebo pouzijte samostatné navody dodavané s jednotlivymi komponenty.

3. Provozni pokyny: UZivatel je odpovédny za zajisténi seznameni pracovnikd s témito provoznimi pokyny MSA Workman trojnoZce a za vy$koleni pracovniku
opravnénou osobou. Ujistéte se, ze jste byli k pouzivani MSA Workman trojnozky néalezité proSkoleni, a Ze bezpecné vite, jak funguije.

4. Pracovni pouZziti: Neotvirejte vchod do pracovniho prostoru pfed kompletni instalaci trojnozky a vSech ostatnich souéasti systému. VztyCeni a nastaveni trojnozky
(OBR. 13-18): Krok 1: Naklorite trojnozku do svislé pozice, nohami doll. Krok 2: Pootoéte kaZdou nohu trojnozky, jednu po druhé, do fixované pozice smérem ven.
PovSimnéte si, ze se kazda noha automaticky zacvakne nahoru, kdyZ je zavés uzamcen. Zkontrolujte, zda jsou zavésy uzamceny. Krok 3: Nastavte nohy kolem
krytu otvoru tak, jak to odpovida pldorysu pracovni zény a stavu povrchu. PoZadavky na odstupy od sousednich objekttl jsou uvedeny v kapitole 6. Konstrukéni
Udaje, ¢ast 4. Krok 4: Volitelné komponenty, které maji byt pfipojeny k hlavici trojnozky, jako je rozkladaci kladka, by mély byt v tuto chvili zapojeny. Pro kaZdou
jednotlivou komponentu, ktera ma byt instalovana na trojnoZku, postupuijte podle patficného navodu k pouZiti. Krok 5: Zvyste jednu nohu trojnozky vytaZenim koliku
(pfipojenému k horni ¢asti nohy), po krocich vytahnéte dolni &ast nohy, a opét zasunite kolik. To udélejte postupné s kazdou nohou, az bude trojnozka nastavena do
pozadované vysky. Hlavice trojnozky by méla byt nastavena po skonéeni instalace. Dbejte, aby nebyla Z&dna z noh vytaZena pfi Zadném kroku pfili§ vysoko, coz
by zpusobilo pad trojnozky. Nohy trojnozky se nesmi roztahnout vice, nez je vyznaceno znackou maxima, viz obrazek 8. Krok 6: AZ bude trojnozka v patficné vysce,
ujistéte se, ze je stabilni a Ze stoji kolmo. Protdhnéte zakladovy pas skrze patky v dolni asti noh trojnoZky. Zkontrolujte vSechny koliky, abyste se ujistili, Ze jsou
bezpené zasunuty a nastavte patky do seSlapnuté polohy. Utahnéte pas skrze vSechny pfipojné body povytazenim volného konce sité skrze bezpecnostni zamek.
Kdyz je na trojnozku pfipojeno v8echno vybaveni, naposledy se ujistéte, Ze je kolmé a stabilni. Udélejte zavéreéné Upravy. Pak odklopte dvifka a odstrarite kryt.
Pro slozZeni trojnozky pfi transportu nebo uskladnéni zopakuijte proceduru v opaéném pofadi. K uvolnéni uzaméenych zavést noh zatahnéte za nohu smérem dold
a otocte ji smérem dovniti. Bezpecné spojte nohy trojnozky tim, Ze je obtocite spodnim pasem, jak to ukazuje (OBR. 18).

5. Pravidla inspekce: Krok 1: Zkontrolujte Stitky na trojnozce, zda jsou na misté a Citelné. Zkontrolujte inspekéni tabulku, abyste se presvédcili, ze formalni inspekce
byla uskute¢néna béhem poslednich 12 mésicl. Neukazuje-li tabulka, Ze formalni inspekce byla vykonana béhem poslednich 12 mésicl (vyznaceno vyrazenim),
nebo chybi-li jakykoliv &titek nebo je-li negitelny, vyfadte trojnozku z provozu a oznaéte ji napisem ,NEPOUZITELNE* do doby, dokud nebude provedena formalni
inspekce kompetentni osobou. Krok 2: Prohlédnéte zafizeni hlavice, zda na ném neni pfitomna koroze, deformace, neni nalomeno, zda nékteré Casti nebyly
zaménény nebo neschazeji, neutrpélo-li ohném & vysokou teplotou nebo chemikaliemi. Krok 3: Prohlédnéte vSechny mechanické soucasti (napf. hlavici, nohy,
aretacni koliky v nohach, pfipojovaci koliky, patky), zda nejsou deformovany, korodovany, zda se na nich neudélaly doli¢ky, zda nejsou roztfepené, nemaji ostré
hrany, zarezy, vruby, schazejici nebo uvolnéné dily, zda nalezité funguji a zda nenesou stopy vystaveni vysokym teplotdm & chemikaliim. Krok 4: Prohlédnéte
vSechny nekovové dily (napf. protismykové podlozky patek, Stitky a zakladovy pas), zda nejsou nafiznuté, polamané, pili§ opotfebované a zda nékteré dily
neschazeji nebo nejsou uvolnéné. Prohlédnéte je také, zda nenesou stopy ohné nebo vystaveni chemikaliim. Krok 5: Zkontrolujte funkci noh trojnozky. Nohy by se
ve svych dutindch mély pohybovat jemné a vysunuty do piné oteviené pozice by mély pevné sedét. Dolni Easti noh by mély v hornich ¢astech noh volné prokluzovat
po celé své délce. Patky trojnozky by se mély snadno otaCet a zlstavat po vztyeni trojnozky rovné na povrchu. Krok 6: Zkontrolujte kazdou komponentu a
subsystém celého systému podle pfipojeného navodu vyrobce. Podrobné inspekce musi byt zaznamenany do inspekéniho seznamu. Po prohlidce udélejte znacku
nebo vyrazte dirku do inspekéni visacky, abyste potvrdili, ze byla vykonana Uplna formalni inspekce.

6. Konstrukéni specifikace: (1) Povrch (kotvisté) kde je trojnozka instalovana, by nemél mit vétsi sklon nez 152 mm na vzdalenosti 3 m. Naklon vétsi, nez odpovida
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2,8°, muze zpUsobit, Ze trojnozka bude klouzat nebo se pievrhne.

(2) Pevnost podlahy (zékladny, podlazi) pfi pouzivani trojnozky nesmi byt niz$i nez 10 kN. Trojnozka je urena pro jednu osobu. DalSi personal, pracujici
bezprostfedné v této oblasti jako ¢ast podplrného tymu vyzaduje zvlastni a oddélené bezpecnostni systémy v zavislosti na jejich Ucelu a pracovni funkci.

(3) Je TREBA vzit v Givahu minimalni vzdalenost mezi uZivatelem a objektem nebo zemi, aby se predeslo kolizi. Viyzadovany rozestup noh zéleZi na typu pouzitého
pfipojovaciho subsystému a umisténi kotvisté a kotevni spojky. Pfedejdéte zhoupnuti pfi padu a sraZce s objekty na nebo pobliz trajektorie padu. Pracuijte stale
bezprostfedné pod kotvistém/kotevni spojkou. Neuposlechnuti tohoto varovani mize zplsobit vazné zranéni nebo smrt.

(4) Vzdalenost mezi polohou noh vztyené trojnozky, nachazejici se v pracovni poloze, a pfistupovym otvorem, kterym se pracovnik bude spoustét, musi byt
takova, aby zadna z noh trojnozky nepfekryvala pfistup, nebo aby néktera z noh nebyla pfili§ blizko okraji otvoru a mohla do néj spadnout. Vzdalenost mezi
pracovni pozici kazdé z patek noh trojnozky a okrajem kotvisté musi byt minimalné 0,9 m a umoznit volny pohyb pomocného personalu béhem vztyCovani,
pouzivani a skladani (OBR. 11-12). UdrZujte pracovni oblast bez prekazek, pfedmétd, které by mohly zapficinit zakopnuti a louzi, coz by mohlo ohrozit bezpecné
pouZiti pracovniho systému zachrany pfi padu.

(5) Nad kotvistém musi byt dostate¢na svétla vyska, umoznujici Uplné vztyCeni trojnozky. Tato svétld vyska je zndzornéna na obrazku €. 1. Vnitfni svétla vyska
zavisi na soucastech systému (volitelnych doplricich), které mohou byt pfipojeny k hlavici trojnozky. Ohledné disledkd pro uréeni svétlé vysky v souvislosti s
instalaci konkrétniho zafizeni, odkazujeme na zvlastni navody, dodavané s témito produkty.

(6) Kyselé, alkalické nebo jiné prostfedi s agresivnimi latkami mize poSkodit pevné souéasti trojnozky. Pracujete-li v chemicky agresivnim prostfedi, konzultujte s
MSA vhodné systémové komponenty pro své specifické podminky. Chemickeé latky, vysoké teploty a koroze mohou trojnozku poskodit. V prostfedi, kde se vyskytuiji
chemickeé latky, vysoké teploty a koroze, jsou zapotebi ¢astéjsi formaini inspekce. Nepouzivejte v prostfedich s teplotou vy3Si nez 85 °C. Nevystavujte po delSi
dobu korozivnimu prostfedi. Budte mimoFadné opatrni pfi praci blizko zdrojd elektfiny, nachazejicich se pod napétim. UdrZujte bezpeénou pracovni vzdalenost od
zdrojli elektrického napéti. Pfi praci v blizkosti pohyblivych strojnich zafizeni (napf. bézici pas, rotujici hfidele, lisy, apod.) se ujistéte, Ze v Zadné z ¢asti systému
se nenachazeji uvolnéné dily.

(7) Uzivatel musi mit zachranny plan a musi mit po ruce prostfedky na jeho provedeni; tento plan musi brat v ivahu vybaveni a specialni vycvik nezbytny k zajisténi
rychlé zachrany za jakychkoli pfedvidatelnych podminek.

(8) Véechny sougasti (napf. celotélové Gvazky, lana pohlcujici energii, karabiny, haky s pojistnym pérem atd.) spojené s MSA Workman trojnozkou MUSI byt
kompatibilni. MSA Workman trojnozka je navrzena k pouziti s MSA schvalenymi soucastmi a spojovacimi subysystémy. Pouziti tohoto subsystému-MSA Workman
trojnozky s produkty jinych vyrobc(, které nejsou MSA pisemné schvaleny, se mliZe negativné podepsat na funkéni odolnosti soucasti systému a spolehlivosti
celého systému. S jakymikoliv otdzkami, nebo potfebujete-li dalsi informace, kontaktujte MSA.

(9) Trojnozka MSA Workman je ur¢ena k pouziti jednou osobou s kombinovanou celkovou hmotnosti nepfevy3ujici 181 kg, véetné odévu, nafadi a jinych véci
nesenych uzivatelem. K provadéni praci ve vyskach je nezbytna dobra zdravotni pfipravenost uzivatele. UrCité zdravotni problémy mohou ohrozovat bezpecnost
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konzultujte je se svym Iékafem. MSA Workman trojnozku nesmi NIKDY pouZivat t€hotné Zeny a nezletili.

VAROVANI
Celotélova vystroj dle EN 361 je jedinym pfijatelnym vybavenim k drZeni téla, které Ize pouZit u systému k zachycovani padu.
Zachytny systém proti padu, MUSI byt pfipojovan JEDINE k zadnimu D-krouzek popruhu nebo k prednimu D-krouzek popruhu s doplfiujicim &titkem zachycovace
padu ,A". Tyto body Ize také pouZit pro pfipojeni zachranného systému. K zachycovani padu ani k jiSténi pfi lezeni nikdy nepouzivejte D-krouzek na pasu. D-krouzek
na pasu u vystroje MUSI byt pouzivan POUZE k pFipojeni systému pracovniho polohovani (EN 358) a NIKDY k pfipojeni zachycovade padu ani jisténi pfi lezeni.
MSA Workman trojnozka musi byt dikladné zkontrolovana pfed kazdym pouzitim pro ovéfeni, Ze se nachazi v provozuschopném stavu. Prozkoumejte kazdou
Cast trojnozky, zda neni vazné opotfebovana, zda neschazi nebo nejsou poskozeny dily, zda nenese stopy koroze nebo jiného poskozeni. Zkontrolujte, zda
Stitky nechybi nebo nejsou-li necitelné; neni-li zde znamka Spatné funkce, nespravného upevnéni nebo modifikace jakékoliv soucasti. Pokud inspekce odhalila
nebezpedny stav, nepouzivejte MSA Workman trojnozku aZ do pisemného schvaleni kompetentni osobou. Dale MUSI byt Trojnozka MSA Workman zkontrolovana
kompetentni osobou nejméné jednou rocné, nebo Castéji, jestlize byla vystavena naroénym podminkam nebo intenzivnimu pouzivani. Kompetentni osoba musi byt
autorizovana podle platné legislativy v zemi pouziti. Viz pravidla inspekce.
MSA Workman trojnozku NEUPRAVUJTE ani se ji NEPOKOUSEJTE opravovat. MSA Workman trojnozku miize opravovat pouze MSA nebo subjekty, které byly
MSA pisemné autorizovany. Systém se nesmi pouzivat mimo své limity nebo na jiné Gcely, neZ pro které je uréen.
Jakakoliv trojnozka, ktera byla vystavena sile, piisobené zachycenim padu, musi byt okamzité vyfazena z provozu a oznaéena jako ,NEPOUZITELNE®, dokud
neprojde a neni schvalena formalni inspekéni procedurou.
Pro bezpecnost uZivatele je nezbytné, aby, pokud je MSA Workman trojnozka opétovné prodana mimo zemi, kde byla vyrobena, prodavajici poskytl instrukce a
dalSi relevantni informace k pouziti, pro Udrzbu, pravidelnou kontrolu a opravy a to v jazyce zemé, ve které bude MSA Workman trojnozka pouzivana.
NedodrZeni téchto varovani mize zpUsobit vazna zranéni nebo smrt.

UDRZBA A SKLADOVANI

Prisné dodrzujte instrukce ohledné &iténi v této sekci, abyste se vyhnuli negativnim viiviim na materialy, které jsou v MSA Workman trojnozce pouzity. Cistéte
trojnozku roztokem vody a jemného myciho prostfedku. Osuste pevné ¢asti suchym hadfikem. Neurychlujte sueni horkym vzduchem. Nadmérné nahromadéni
necistot, barvy nebo jiné cizi hmoty mize branit spravné funkci soucasti a v nékterych pfipadech je miZe oslabovat. Otazky, tykajici se soucasti a podminek jejich
Cisténi by mély sméfovat na MSA.

Viybaveni poskozené nebo ve stavu vyzadujicim Gdrzbu musi byt oznadeno jako ,NEPOUZITELNE® a vyfazeno z provozu. Udrzba (kromé &iténi) a opravy, jako
napfiklad vyména soucasti, musi byt provadéna spoleénosti MSA. Nepokousejte se o opravy.

MSA Workman trojnozku ukladejte na chladném, suchém a Eistém misté mimo dosah pfimého slunec¢niho zafeni. Viyhnéte se mistim, kde je horko, vihko, svétlo,
olej a chemikalie nebo jejich vypary, nebo kde se nachazeji jiné nepfiznivé plsobici vivy. Vybaveni poskozené nebo ve stavu vyZadujicim Gdrzbu nesmi byt
skladovano na stejném misté, jako vybaveni pouZitelné. Velmi znecisténé, mokré nebo jinak kontaminované vybaveni musi byt pfed uskladnénim fadné oSetfeno
(napf. vysuSeno a vycisténo). Pfed tim, nez bude pouzito vybaveni, které bylo po delSi dobu uskladnéno, musi kompetentni osoba provést jeho oficiélni prohlidku.
TrojnoZku je tfeba chranit pfied jakoukoliv mechanickou deformaci nebo mechanickym namahanim (nebo nérazem). Typicky pfipad - pracovnici ponechaji trojnozku
na hromadé materiélu a hodi na ni téZké pfedméty.

MSA Workman trojnozku pfepravujte v obalu, aby byla chranéna pfed pofezanim, vihkosti, chemikaliemi a jejich vypary, nepfiméfenymi teplotami a ultrafialovymi
paprsky.
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HASZNALATI UTASITAS

Az MSA Workman Tripod haromlabu allvany személyi zuhanasgéatlé rendszer része, amely véd a magasbol valé zuhanas ellen. Ez a személyi zuhanasgatlé berendezések
rendszereihez készlilt mobil kikotdeszkdz. A termék megfelel az Eurdpai Parlament és Tanacs (EU) 2016/425 rendeletének. A megfelel6ségi nyilatkozat a kdvetkez0 hivatkozasra
kattintva érhetd el: https://MSAsafety.com/DoC

1. MUikodés és alkalmazas: AMSA Workman Tripod haromlabu allvany feje és labai aluminiumotvozetbl késziilnek, és nagy szakitoszilardségot biztositanak. A haromlabu allvany
megfelel az EN 795-2012 B osztaly szabvanynak és a Vamunié TP TC 019/2011 szamu ,Személyi védéfelszerelések biztonsaga” cim(i miiszaki eléirasainak, az ukran ,Személyi
védéfelszerelésekre vonatkozé miiszaki eldirasoknak” és a DSTU EN 795:2006 szabvanynak. A haromlabu allvany egy személyi zuhanésgatlo rendszer és mentd rendszer
hordozhato ideiglenes kikotd eszkdze. Hasznalhatd mindenféle zuhanasgatiasra, mentésre, visszahlzasra, kidritésre - attdl fliggéen, hogy milyen kiegészitékkel van felszerelve.
Az MSA Workman Tripod haromlabu allvanyt rendeltetésszerlien egy személy hasznélhatja olyan kdriimények kdzott, hogy a kombinalt telies tomeg ne haladja meg a181 kg-ot,
beleértve a ruhazatot, eszkdzoket, és a felhasznalonal 1évé egyéb targyakat. A kapacitas megfelel az EN795 szabvanynak. Ha MSA Workman Winch csorlé van felszerelve az
MSA Workman Tripod haromlabu allvanyra a kévetkezé részben leirtak szerint, akkor ez a konfiguracio alkalmas maximum 140 kg tdmegU személy vagy maximum 225 kg témegU
anyag emelésére, leeresztésére és pozicionalasara. Ezen alkalmazasok és kapacitasok megfelelnek a 2006/42/EC sz. Gépiranyelvnek. Ha a haromlabu allvanyt zuhanasgatlo
rendszer részeként hasznaljak, a felhasznalét fel kell szerelni olyan eszkdzzel, amely maximum 6 kN-ra korlatozza a zuhanasgatlas kdzben a felhasznaléra haté maximum
dinamikus eréket. Soha ne hasznaljon Workman Tripod haromlabu allvanyt személyek és anyagok egyszerre torténd emelésére, leeresztésére vagy pozicionalasara. A 32. abra
opcidnak mindstild tartozékok konfiguracioit, valamint tipikus alkalmazasokat mutat be eme rendszerek vonatkozasaban.

2. Az MSA Workman Tripod haromlabd allvany rogzitéseinek hasznalata: (1) Az oldalszerelés(i forgd kapocsszemek (6. ABRA) olyan személyes zuhanasgatlé rendszereknél
hasznalhatok, mint példaul rugalmas fiiggesztékotél (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (visszahuzhaté tipusii zuhanasgatlé) vagy menté RTFA. Ezen
opcidk telepitéséhez és hasznélatahoz tanulményozza az illetd termékekkel egyetemben leszallitott kézkonyvek kilon utasitasait. (2) A kdzponti forgészemek tartozékok
csatlakoztatasara szolgalnak, példaul MSA hasitott szerelésti csiga — cikkszam 506222 — az MSA Workman Winch cséridhdz (4. és 7. ABRA). Ha a kdzponti forgoszemet nem
az MSA Workman Winch csérléhdz hasznélja, a kdzponti forgdszem rugalmas rogzité kotél, RTFA vagy menté RTFA csatlakoztatésara hasznalhato. (3) Az MSA menté RTFA
és Workman Winch csorld az allvanyra van szerelve az MSA hasitott szerelésii csigakkal — cikkszam 506222 — és a karabinerekkel — cikkszam 10129888 — egyiitt. (4) Az MSA
mentd RTFA és Workman Winch csérl6 beépitett szerel6konzolokkal csatlakozik a haromlabu allvanyhoz. (5) Mindegyik hosszabbitd labban egy zarold csapszeg van. Az egyes
csapszegeket a felsé és also labakon kivalasztott furatokba kell illeszteni ahhoz, hogy megfeleld labhosszat nyerjlink. A csapszeg végén lévé gombot lenyomva kell tartani
addig, amig a zarolo csapszeget be nem helyezi vagy ki nem veszi a haromlabu allvanybél (8. ABRA). Az MSA RTFA vagy menté RTFA EN 362 szerint tanusitott karabinerrel
kozvetlentil is felszerelheté az oldalszerelési forgd kapocsszemre. A menté RTFA az MSA Workman Tripod haromlabu allvany oldalszerelésti forgd kapocsszemére szerelve
140 kg teherbirasu. (6) A lab alapjanal talalhatd pant a haromlabu allvany labainak helyzetét hivatott megtartani, és az alkalmazott terhelést a rendszer hasznalatakor elosztani
(52. ABRA). A haromlabu allvanyoknal minden egyes als6 lab alapjanal régzitd elem talalhato, melyen a lab alapjanal talalhatd pantot at kell fiizni. Szerelése akkor teljes, amikor
a pant vége mindharom rogzitd elemen atvezetésre keriilt, a bltykos rogzitéesaton keresztil csatlakozik, és meg van szoritva. (7) A labpantot a haromlabu allvany fejéhez is
csatlakoztathatjuk karabiner segitségével, és igy anyagmozgato pantként hasznalhatjuk (9. ABRA). (8) Anejlon hordozézsak a haromlabu allvanyt a szallitasi és tarolasi miveletek
alkalmaval hivatott védeni (10. ABRA). (9) A karabiner — cikkszama 10129888 - a hasitott szerelésii MSA csiga — cikkszama 506222 — opci6 szerelését szolgalja az oldalso régzits
pontokhoz a haromlabu allvany fején. (10) A hasitott szerelésii csiga tervezésének koszonhetéen mentd RTFA vagy MSA Workman Winch csorlével hasznalhatd, mely esetben
a menté RTFA vagy az MSA Workman Winch csorlé kabele a hasitott szerelés( csigan halad at és a munkaelérhetéség kdzéppontjaba ereszkedik le (3. ABRA). (12) Forduljon
az MSA-hoz, amennyiben tovabbi informaciokat szeretne megtudni az opcidk haromlabu allvanyhoz torténé csatlakoztatasardl, illetve tanulmanyozza az egyes komponensekkel
egyetemben leszallitott killon hasznalati utasitasokat.

3. Hasznélati utasitasok: Az MSA Workman haromlabu allvéany felhasznalojanak kotelessége biztositani, hogy azok, akik a terméket hasznéljak, alaposan elsajatitsék a vonatkozo
hasznalati utasitasokat, és illetékes személy altal kertilienek kiképzésre. Biztositsa, hogy megfeleld képzésben részesiiljion eme MSA Workman haromlabu allvany hasznalatanak
vonatkozasaban, és gy6z6djon meg arrél, hogy mikodését teljes mértékben megértette.

4. Munkamdédszer: A sziik hozzaférés rekeszt ne nyissa fel mindaddig, mig a haromlabu allvany és valamennyi egyéb haromlabu allvany rendszerelem Gsszeszerelését be
nem fejezte. A haromlabu allvany dsszeszerelése és bedllitasa (lasd a 13.-18. abrat): 1. miivelet: Allitsa a haromlabu allvanyt figgéleges, labra allitott helyzetbe. 2. miivelet;
Egyenként forditsa kifele a labakat, és zarolja azokat kihizott helyzetben. Felhivjuk szives figyelmét, hogy a labak egyenként automatikusan felfele vetédnek a csukloszerkezet
zarolédasakor. Ellendrizze a csukloszerkezet biztos zarolddasat. 3. mlivelet: Helyezze a labakat a bivé nyilas véddburka koré a munkateriilet geometridja és a fellileti korlilmények
szerint. Tekintse meg a 6. tervezési nyilatkozat 4. szakaszat a felszerelési tavok kovetelményeiért. 4. mivelet: A haromlabd allvany fejhez opcidként csatlakoztatasra szant
komponenseket, mint példaul a hasitott szerelés(i csigat, ekkor kell a haromlabu allvany fejre raszerelni. Tartsa be a haromlabu allvanyra opcidként felszerelendé minden egyes
komponens vonatkoz6 hasznélati utasitasat. 5. mlivelet: Egyszerre egy labat emelje a haromlabu allvanynak agy, hogy a (felsé labszakaszhoz tartozé) csapszeget meghuzza, a
lab als6 szakaszat fokozatosan csusztatja ki, majd a csapot visszaengedi. Ezt a miveletet végezze el minden egyes labnal, mig a haromlabu allvany fej az dhajtott magassagot
el nem éri. A haromlabu allvany fejnek szintben kell lennie, amikor a telepités befejezédott. Vigyazzon arra, hogy egyetlen labat se hosszabbitson meg olyannyira, hogy ez a
haromlabu allvany feldontését eredményezze. A haromlabu allvany labait tilos a maximalis jelzésnél jobban kihizni. Lasd a 8. abréat. 6. miivelet: Amint a megfelelé magassagot
elérte, ellendrizze a haromlabu allvany biztos stabilizalasat és fuggdleges beallitasat. Vezesse at a lab alapjanal talalhato pantot a haromlabu allvany labainak als6 részén talalhato
labrészeken. Ellenérizzen valamennyi csapszeget a labaknal a biztos rogzités tekintetében, és allitsa a labakat lefele futo fellletet képzd helyzetbe. Szoritsa meg a pantot az
0sszes csatlakoztaton keresztll ugy, hogy a gongyoleg szabad végét huizza a biitydk csatjan keresztil. Amikor minden elem helyén van a haromlabu allvanyon, végezzen még
egy utolsd ellendrzést a fliggélegesség és a stabilitas tekintetében. Végezze el az utolso igazitasokat. Majd tavolitsa el a buvo nyilast és ennek védéburkat.

A haromlabu allvany szallitas, illetve tarolas céljabol torténd tomoritése érdekében jérjon el a miveletek forditott sorrendjében. A lab csukloszerkezet-zérolasanak feloldasa
érdekében hizza lefele, és dontse befele a labat. Fogassa jol 0ssze a haromlabu allvany labait az alsé pant segitségével az illusztralt modon (lasd a 18. abrat).

5. Ellendrzési iranyelvek: 1. mlvelet: Ellendrizze a haromlabu allvany cimkéit, hogy meggy6z6djon ezek létezésérdl és olvashatosagardl. Ellendrizze a hivatalos ellenérzési racsot,
hogy az utébbi 12 hénapban tortént-e hivatalos ellenérzés. Ha a racsban nem szerepel, hogy hivatalos ellenérzésre sor kerilt az utobbi 12 hénapban (lyukasztassal), vagy ha
barmely cimke hianyzik vagy olvashatatlan, vonja ki a haromlabu allvanyt a hasznalatbdl, helyezzen el rajta ,HASZNALHATATLAN’ cimkét addig, amig egy hozzaérté személy
el nem végzi a hivatalos ellenérzést. 2. miivelet: Ellenérizze a fej alkatrészcsoportot korrézié, repedés, deforméacio, torés, modosult illetve hidnyzé elemek, égési, talheviilési
és vegyi nyomok tekintetében. 3. mivelet: Ellenérizzen minden fémalkatrészt (azaz a fejet, a labakat, a lab csapszegeit, a rogzité csapszegeket, a talpakat) deformacio, torés,
repedés, korrézio, mély kipattogzés, szalkés élek, éles élek, metszések, mély bevagésok, hianyzo illetve meglazult részek, alkalmatlan miikddés, és tulheviilés illetve vegyi
nyomok tekintetében. 4. mvelet: Ellendrizzen minden nem-fém részt (azaz a csuszasellenalld talpbéleléseket, cimkéket és a Iab talppantjat) vagas, torés, tlzott kopas, hiany és
meglazulas szempontjabol. Végezzen ellenérzést az égési, illetve tulheviilési és vegyi nyomok tekintetében. 5. mivelet: Ellendrizze a allvanylabak miikddését. Az allvanylabaknak
z0kkenémentesen kell mozogniuk a szamukra fenntartott helyen (tokjukban), és biztosan kell aliniuk, amikor teljesen kinyujtott helyzetben vannak. Az allvanylabak also részeinek
telies hosszukban siman kell csuszniuk a felsd labrészekben. A haromlabu allvany talpainak kdnnyen forgathatoknak kell lennilk, és a talajon laposan kell aliniuk, amikor a
haromlabu allvany felszerelésre kerll. 6. mivelet: Ellenrizze a felszerelt rendszer minden komponensét és alrendszerét a vonatkozo gyartdi utasitasok szerint. A részletes
vizsgélatokat a fellilvizsgalati ellendrzélistaba kell feliegyezni. Az feliilvizsgalat utén jeldlie meg vagy lyukassza ki az ellenérz6 cimkét, jelezve, hogy egy teljes eléirasos ellendrzés
keriilt elvégzésre.
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6. Tervezési meghagyasok: (1) Annak a (horgonyozasi) felliletnek a délése, ahova a haromlabu allvanyt telepitik, nem haladhatja meg a 152 mm-t 3 m-en bellil. A 2,8° mértéket
meghaladd d6lés a haromlabu allvany csiszasahoz, illetve felborulasahoz vezethet.

(2) Af6ldszinti erd (alap, padi6) a haromlabu allvan elhelyezésénél nem haladhatja meg a 10 KN-t. Aharomlabu allvanyt rendeltetésszeriien egy személy hasznalhatja. Akézvetlen
kézelében dolgozo segitécsapat személyzetének céljukat és feladatkoriiket szolgald kiilonallé és fliggetlen biztonsagi rendszerre van sziksége.

(3) A szerkezettel vagy a talajjal valé (itkdzés megelézése céljabdl szamitasba KELL venni a felhasznalé alatti minimalis megengedett kozelséget. A szlikséges tavolsag mértéke
a hasznalt csatlakoztato alrendszer tipusatdl, a horgonyozasi helytdl és a horgonyozasi csatlakoztatastol fligg. Tartézkodjon a forgdzuhanastol, és a zuhanasi utvonal mentén,
vagy mellett talalhato targyakkal valo (itkdzéstél. Dolgozzon mindig kozvetlenll a horgonyozas / horgonyozas csatlakoztaté alatt. Ezen figyelmeztetések be nem tartasa sulyos
seriléshez, illetve halalesethez vezethet.

(4) Afelallitott és munkahelyzetbe hozott haromlabu allvany talpai kozotti tavolsagnak és a munkaelérhetdségi térnek, melyben a dolgozo leeresztésre kerdil, olyannak kell lennie,
hogy a haromlabu &llvany labainak egyike se kerlljon a munkaelérhetéséget biztosito tér folé vagy tl kdzel a lyuk széléhez, hogy a nyilasba eshessen. Minden egyes haromlabu
allvanytalp munkahelyzete és a horgonyozas kiilsé része kozotti tavolsag minimalisan 0,9 m kell, hogy legyen, és a tdmogatd személyzet korlatozatlan mozgasat kell lehetdve
tennie az allvany felallitasakor, hasznalatakor és tdmoritésekor (lasd a 11.-12. 4brat). Mentesitse munkateriiletét az akadalyoktol, gancsolasi kockazatoktél és kiomlésektdl /
kiontésektdl, melyek a zuhanasgatlo-mentd munkarendszer biztonsagos mikddését gatolhatnak.

(5) Elégséges kiils6 tavolsagnak kell Iéteznie a horgonyozas fol6tt a haromlabu allvany teljes felallitasahoz. Ezt a tavolsagot az 1. abra illusztralja. A fej részére fenntartott belsé
tér a rendszerelemektdl (opcioként alkalmazott tartozékoktdl) fligg, melyek a haromlabu allvany fejére kerilhetnek felszerelésre. Tanulmanyozza az egyes rendszerelemek
felhasznaloi kézikonyvét annak megallapitasara, hogy milyen hatéssal vannak a fej folotti tavolsagra, amennyiben beszerelésre kertilnek.

(6) Savas, lugos, illetve egyéb, agressziv anyagokat tartalmazé kornyezet arthat eme haromlabu allvany fémrészeinek. Ha vegyi szempontbél agressziv kdryezetben dolgozik,
forduljon az MSA-hoz annak megallapitasara, hogy az On specifikus feltételei esetén melyek az elfogadhatd komponensek. A vegyi, hémérsékleti és korroziés kockazatok a
haromlabu allvanyt karosithatjak. Gyakoribb szabalyszer( ellenérzés szikséges vegyi, hémérsékleti és korrézios kockazatokat mutatd kérnyezetek esetén. Ne hasznalja 85 °C
hémérsékletet meghaladd kornyezetekben. Ne tegye ki korrozids kérnyezet hatasanak hosszas ideig. Kiilondsen 6vatosan jarjon el valahanyszor feszlltség alatt ll6 villamos
tapegységek kozelében dolgozik. Tartsa be a villamos kockézatokhoz képest szamitott (lehetéleg legalabb 3 méternyi) tavolsagot a biztonsagos munkara vonatkozé meghagyasok
szerint. Ha mozgé gépelemek (példaul szallitdszalagok, forgdtengelyek, prések, stb.) mellett dolgozik, gy6z6djon meg arrél, hogy a rendszer semmilyen részénél nincs meglazult
elem.

(7) A felhasznalonak rendelkeznie kell mentési tervvel, illetve annak végrehajtasahoz sziikséges eszkdzokkel, tovabba a mentési tervnek figyelembe kell vennie az 6sszes
elérelathato korlilményt, a gyors mentéshez szikséges eszkdzoket és a specialis kiképzést.

(8) Minden olyan elemnek (példaul teljes testhevedernek, 6nvisszahizddé szijnak/tartokotéinek, karabinernek, villamkapcsolddé huroknak / kamponak, stb.), mely ehhez az
MSA Workman haromlabu allvanyhoz keriil csatlakoztatasra, kompatibilisnek KELL lennie. Az MSA Workman haromlabu allvany rendeltetésszerlien MSA altal jovahagyott
komponensekkel és csatlakoztatd rendszerekkel mikadik. Az MSA Workman haromlabu allvany alcsoportként torténd hasznalata egyéb gyartoktol szarmazé olyan termékek
keretén beliil, melyeket az MSA irasban nem hagyott j6va, negativan befolyasolhatja a rendszerelemek kozétti funkcionalis képességet, és az egész rendszer iizembiztonsagat.
Ha kérdései vannak vagy tovabbi informaciokra van szliksége, az MSA-nal érdekl6djon.

(9) Az MSA Workman haromlabu allvanyt rendeltetésszeriien egy személy hasznalhatja olyan koriimények kozétt, hogy a kombinalt teljes tdmeg ne haladja meg a 181 kg-ot,
beleértve a ruhazatot, eszkozoket, és a felhasznalonal Iévé egyéb targyakat. A magasban valé munkavégzéshez j6 egészségi allapotl személy szlikséges. Bizonyos egészségi
allapotok (orvossagszedés, kardiovaszkularis problémak, stb.) veszélyeztethetik a felhasznald biztonsagat az MSA Workman haromlabu allvany normal és siirgdsségi hasznalata
esetén. Ha kétségei vannak, hasznalat eltt kérjen tanacsot orvosatol. Terhes nék és kiskoriiak SOHA SEM HASZNALHATJAK az MSA Workman haromlabu allvanyt.

FIGYELMEZTETESEK

Az EN 361 szerinti teljes testhevederzet az egyetlen olyan elfogadhato test-teherhordd eszkdz, amelyet lezuhanasgéatiasra hasznalni lehet.

Alezuhanasgatlo rendszert CSAK a heveder hatsé vagy ellilsé D-gy(iriijéhez szabad csatlakoztatni, és kizarolag az ,A“ lezuhanasgatlé fiiggécimkével. Ezek a pontok hasznalhatok
egy mentési rendszer csatlakoztatasara is. A csipdn levé D-gy(irliket soha ne hasznalja lezuhanasgatlohoz vagy karabinerhez valo csatlakozasra. A csipén levé D-gydr(ikkel
CSAKIS munkahelyzet-beallito rendszerhez (EN 358) szabad csatlakozni, sohasem hasznalhatok a lezuhanasgatlo rendszerhez vagy karabinerhez valé csatlakozasra.

Az MSA Workman haromlabu allvanyt lizemképessége tekintetében teljes korlien ellendrizni KELL minden egyes hasznélat el6tt. Vizsgélja meg a lehetd legalaposabban a
haromlabu allvany minden porcikajat stlyos kopas, hianyzé vagy tonkrement elemek, korrozid, illetve egyéb artalom vonatkozasaban. Végezzen ellenérzést a cimkék hianyara
és olvashatatlansagara, a mikddésre vald alkalmatlansagra, helytelen szerelésre, illetve barmely alkotoelem mddosulasara utalé jelek vonatkozésaban. Ne hasznélja az MSA
Workman haromlabu allvanyt miel6tt illetékes személy irasban meg nem erésiti, hogy a vizsgalat soran tapasztaltak-e az (izembiztonsag hianyara utalé allapotot. Ezenkivil az
MSA Workman Tripod haromlabu &llvanyt az illetékes személynek legalabb évente, illetve mostoha korlilmények vagy tulzott igénybevétel esetén gyakrabban KELL ellendriznie.
Ahozzaérté személynek a hasznalat orszagaban illetékes hatdsag engedélyével kell rendelkeznie. Lasd az ellendrzési iranyelveket.

NE médositsa, illetve prébalja javitani az MSA Workman haromlabu allvanyt. Csak az MSA, illetve az MSA éltal irasban engedélyezett harmadik felek javithatnak MSA Workman
haromlabu allvanyt. A rendszert nem szabad mas célra vagy a megadott korlatozasokat tullépve hasznaini.

Barmely olyan haromlabu allvanyt, mely zuhanasgatlé erdknek volt kitéve, azonnal ki kell vonni a hasznalatbol és ,HASZNALHATATLAN“nak kell minésiteni mindaddig, mig
szabalyszer( vizsgalati eljaras ala nem vetik, és azt sikeresen ki nem allja.

A felhasznalé biztonséga szempontjabdl fontos, hogy valahényszor az MSA Workman haromlabu allvany az eredeti rendeltetési helyének orszagan kivil kertil viszonteladasra,
a viszontelad6 az utasitasokat és a vonatkozd kiegészité informaciot hasznalata, karbantartasa, belitemezett vizsgalata és javitasa tekintetében annak az orszagnak a nyelvén
biztositsa, melyben az MSA Workman haromlabu &llvany hasznélatra keril.

Ezen figyelmeztetések figyelmen kiviil hagyasa vagy a helytelen hasznalat stlyos személyi sértilést vagy halalt okozhat.

KARBANTARTAS ES TAROLAS

Szigortan tartsa be a jelen szakaszban megadott tisztitasi utasitdsokat annak érdekében, hogy az MSA Workman haromlabu allvanynal hasznélt anyagokra nézve a karos
kihatasokat meggéatolhassa. Tisztitsa a haromlabu &llvanyt enyhe hatésu ruhamososzer vizes oldataval. A szerkezetet tiszta ruhéval szaritsa. Ne gyorsitsa a szaradast
melegitéssel. Piszok, festék vagy mas idegen anyag tulzott felhalmozédasa megakadalyozhatja az alkatrészek megfelelé miikodését, és sulyosabb esetekben gyengitheti azokat.
A komponensek biztonsagos hasznélatanak feltételeire és tisztitasara vonatkozo kerdéseket kozvetlenl az MSA-nak kell feltenni.

A sériilt vagy karbantartast igénylé berendezést el kell latni a ,HASZNALHATATLAN* cimkével, és ki kell vonni a hasznalatbdl. Javitd karbantartast (azaz a tisztitastol eltérét) és
javitast, pl. az elemek cseréjét, az MSA helyi képviseletének kell elvégeznie. Ne kisérelje meg a helyszini javitast.

Térolja az MSA Workman haromlabu allvanyt hiivds, széraz és tiszta, a napsugarak kozvetlen hatasatdl védett helyen. Kerllje el az olyan helyeket, ahol hd, nedvesség, olaj,
vegyszerek vagy vegyszerg6zok vagy mas kartékony elemek lehetnek jelen. A sériilt vagy karbantartast igénylé berendezést nem szabad a hasznalhatd berendezésekkel egy
helyen téarolni. Nagyon piszkos, nedves vagy masképpen szennyezett berendezést tarolas el6tt megfelelden karban kell tartani (pl. meg kell szaritani és meg kell tisztitani). A
hosszU ideig tarolt berendezéseket hasznalat el6tt egy megfeleléen képzett szakértének az elbirasok szerint fellil kell vizsgalnia. Az allvanyt védeni kell minden mechanikai
torzulastol vagy behatastol (iitéstél). Tipikus eset: - Az emberek az anyaghalmon hagyjak és gyors litemben nehéz targyakat helyeznek ra.

Széllitsa az MSA Workman haromlabu &llvanyt olyan csomagolasban, mely megvédi azt barmely vagastol, nedvességtdl, vegyi anyagoktdl és ezek gbzeitdl, szélséséges
hémérséklettél és az ibolyanttli sugaraktol.
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KA3AKLLA
NAWOATAHY H¥CKAYIbIFbI

MSA Workman wrtatusi 6uik xxepnepaeH Kynan KeTyaeH KOpFanTbiH KynayaaH Kopfay XXyMeciHiH, kypamaac 6eniri 6onbin Tabbinagbl. On — xeke KynayaaH
Kopray >kabpblfbl >Xy/enepiHe apHarnfaH XblDKbIManbl aHkep Kypbinfbicbl. OHiM 2016/425 (EO) eyponanblk AvpekTuBackbiHa calikec kenefi. ColkecTik
OeknapaumsceiH keneci cinteme 6onbiHwa Tabyra 6onagbl: https://MSAsafety.com/DoC

1. ®yHKumMsACbI )aHe konaaHbicbl: MSA Workman Tripod 6acbl antoMuHuiA KOpblTNACbIHaH XaHe asikTapbl 6EPIKTIri XXoFapbl antOMUHUIA KOPbITNAChIHAH XacarfaH.
LWratme EN 795-2012 ctaHgapTbiHbiH B knacbiHa cai xaHe KegeH oparbiHbiH TP TC 019/2011 “YKeke KopfaHbIC abablfblHbIH, Kayinciaairi” TexHuKanblk
epexeciHiH, YkpavHagarbl “XKeke kopfaHbIC XabablFblHbIH, TEXHMKanbIK epexeciHe” xxoHe OCTY EN 795:2006 TanantapbiHa cavikec kenegi. LUtaTtus - xeke
KynaydaH Kopray aHe KyTkapy >XYMeCiHiH TacbiMangbl yakbITLLa aHKep KypbinfFbiCbl 60mbin Tabbinagbl. OHbl Gipre GepinreH GekiTy anemMeHTTepiHiH TypiHe
GarinaHbICTbl KynayaaH Kopfay, KyTkapy, XuHay, dBakyauusinay makcatbiHaa navpanaHyra 6onagbl. MSA Workman Tripod kuim, Kypangap meH 6acka na
nanganaHyLubl HbicaHaapbiMeH Gipre xxannbl canmarbl 181 kr acnanTbiH 6ip agaMHblH, NanganaHybiHa apHanFaH. byn ceiibiMabinblik EN795 ctaHgapTbiHa
coaikec kenegi. MSA Workman Winch keneci 6enimge cunattanrangarn MSA Workman Tripod wraTuBiHAe XuHanfaH kesge 6yn koHurypauust makcumanpl
canmarbl 140 Kr KypalTbiH KbI3MeTKeprnepai Hemece MakcuManpl canmarbl 225 kr 6onatblH MaTepuangapabl KeTepy, TeMeH TYCipy >XKeHe opHaTy YLUiH
xapamgpl. byn kongan6anap meH coinbimabinbikTap 2006/42/EC Kypbinfbinap AMpeKkTuBacbiHa cavikec keneqi. LTaTtusTi KynayaaH Kopray XymneciHid, 6eniri
peTiHOe napanaxFaH kesge nanganaHylibiHbl KyrnayaaH Kopray GapbiCblHA4a@ OFaH TyCeTiH Makcumangbl AMHamMuKarnblK XykTeMeHi 6 kH wamacbkiHa geniH
LIEKTENTIH KypangapMeH xababikray kaxeT. Workman LTaTuBiH Kbi3MepKepriep MeH Matepuangapabl 6ip mesringe ketepy, TOMeH TyCipy Hemece opHanacTbipy
MakcaTbiHAa naganaHbaHbl3. 32-cypeTTe oCbl XynenepaiH KocbiMLLa Kepek-Kapaktapbl MeH afeTTeri KongaHbanapblHbiH KOHUrypauusinapbl KOpCeTinreH.
2. MSA Workman Tripod TipkemenepiH nanganany: (1) Bynipnik yplblk ke3gepi (6-cyper) nkemai avkepni kepri (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC
019/2011), RTFA (ToKTaTKbILL KypbIffFbIHbIH TAPTbINFaH Typi) Hemece RTFAKyTKapy KypbInfbiCbl CUSIKTbI KEKe KynayaaH Kopray Xynenepi yLUiH navganaHbinags.
Ocbl KocbiMWa Kypampac GeniieKkTepgiH opKawcCbICbiH OpHAaTy XaHe nanjanaHy YliH eHiMaepmeH Gipre GepinreH >xeke nanganaHylibl HyckaynapbiH
kapaHbl3. (2) OpTaHfbl ypLblk ke3i 6enwek Ne 506222 MSA >xeke OpHaTy LUKMBI CUSIKTbI Kepek-xapaktapgbl 6ekity makcatbiHga MSA Workman Winch
(4 xeHe 7-cypeTTep) ywiH nanpganadbinagael. MSA Workman Winch ywwiH opTaHfbl ypLublk ke3i nanganaHbinmaraH 6onca, opTaHfbl ypLUbIK Ke3iH MKeMAi
aHkepni kepriHi, RTFA xeHe RTFA KyTkapy KypbinfbiCbliH GekiTy yLwiH nanganaHyra 6onagpl. (3) MSA RTFA kyTkapy kypanbl xaHe Workman >XyKLbIfbipbl
Genwek Ne 506222 MSA eke opHaTy LUKUBTEPI aHe kapabuHaepmeH Gipre Genwek Ne 10129888 wratmBke opHaTbinagbl. (4) MSA RTFA kyTkapy kypanbl
xoHe Workman XyKWbIFbIpbl KipiKTipMe asik KPOHLITENHAEepi apkbinbl WTaTueke bekitineai. (5) Opbip keHenTy asfbiHaa 6ip oH GekiTkiw 6ap. KaxetTi ask
KEHEeNTIMIHE KON XeTKi3inreH kesge apOip iCTiK XOFapfbl XoHe TOMEHri askTapaarbl TaHOanFaH caHplnaynap apkbiibl eHridineai. LUtatueke oH GekiTKiLwTi
€Hri3reH Hemece anbIn TacTaFaH ke3ge icTik yLWbiHAaFbl TYMMeHi 6ackin Typy kaxeT (8-cypeT). MSA RTFA Hemece RTFA kyTkapy kypanbiH coHpain-ak EN 362
KyanikTeHaipreH kapabuHHiH kemeriMeH Tikenen bynip ypublk kesiHe opHaTyFa 6onagpl. RTFA kyTkapy kypanbiH MSA Workman wtatuBiHiH Oyirip ypLUbIK
KesiHe Tikenen opHaTKaH Kesfe XyKTeme CbifibiMAbInbiFbl 140 Kkr wamackiHa TeH 6onagbl. (6) LUTaTvB askTapbiHbIH KyWiH cakTay XaHe XyWeHi nanganaHy
BapbICbiHAA KONMAAHbINFAH XYKTeMenepai YNecTipy YLiH askTblH Herisri 6enbeyi kaxeT (52-cypeT). AsiKTbIH, Heri3ri 6enbeyi onbinaTteliH apbip TOMEHri asKTbIH
HerisiHae LWTaTuBTepAiH TipkeMenepi 6onagbl. On Gapnblk yw TipkeMe apkbinbl ylibl ©TKEH Ke3ae, TapTnanbl anbinbac apkbinbl XanfaHbln, 6ekemaenreH
Ke3fie TonblFbIMEH KypacTbipbinagbl. (7) Ask 6enbeyiH coHaan-ak kapabyHHIH keMeriMeH LUTaTUBTIH GacbiHa anfayfFa xaHe TacbiMangay 6enbeyi peTiHge
navpganaHyra 6onagbl (9-cyper). (8) HennoHHaH xacanfaH gopba WTaTuBTi TacbiMangay xoHe cakray bapbiCbliHAA KOpFay YLWiH nangananbinagbl (10-cyper).
(9) Benwek Ne 10129888 kapabunai 6enwek Ne 506222 kocbiMiia MSA xeke opHaTy LUKMBIH WITATMB GackiHaarbl Oynipnik 6ekiTy HykTenepiHe opHaTy YLUiH
nanganaHagsbl. (10) Xeke opHaty wkmsi RTFA kyTkapy KypanbiHbiH kabeni Hemece MSA Workman Winch xxeke opHaTy LUKVBI apKbifbl ©TiM, XXyMbICKa KaTblHacy
opTanbifbiHa TeMeH TyceTiH opbiHaa RTFA kyTkapy kypanbl Hemece MSA Workman Winch xyKLubifbipeiMeH Bipre >xymbic icTeyre apHanfaH (3-cyper). (12)
KocbimMwa kypamaac GeniiekTepai WwWraTuBKe xanfFay Typanbl aknapar any ywiH MSA koMnaHusicbiHa xabapnacblHbl3 Hemece apbip Kypamaac GeriekneH
BepinreH xeke navganaHyLlbl HyckaynapblH KapaHbl3.

3. Manganany Hyckaynapsbl: Ocbl nanaanaHyLbl HyckaymnbiKTapbIMEeH TaHbICKaHbIHA XaHe BinikTi agaMHblH 6akbinaybiMeH JanbliHaanFaHbiHa kenin 6ony MSA
Workman wratusiH nanganaHyLbiCbiHbIH MiHAETI 605bin Tabbinagsl. MSA Workman wtaTmsiH KonaaHy YLWiH TUICTi AalbiHAbIKTaH eTyiHi3re )eHe OHbIH kanaw
XKYMbIC ICTEWTIHIH TONbIFbIMEH TYCIHrEeHAIriHi3re ko3 *eTki3iHi3.

4. Xymbic icTey TopTibi: LLTaTnBi MeH oHbiH Gapnblk xyirenik GernwekTepiH opHaTbin 6onman, xxabblk 30HaHbIH KaknarbiH awnay kepek. LLUtatusTi opHaTty
XoHe >eHre kentipy (13-18-Cypettep): 1-Kapam: LUtaTvBiH eHkentin, Tike asfblHa KOWbIHbI3. 2-Kagam: Op asrbiH Gip-Oipnen cbipTka kapaw TapTbin
KynbinblHa canblHbi3. OpHaTy KesiHAe op askTbiH aBTOMaTThbl TypAe >KOfapbl Kapawm capT eTki3in iniHeTiHiHe Hasap ayaapblHbl3. BekiTneHiH opHaTbInbIn
OypbIC TypraHbiHA KeHin 6eniHi3. 3-Kagam: AsKTapblH MoK XanKbILWbIHbIH, XYMbIC X8He YCTiHri OeTiHiH aymafbl reoMeTpUsiCbiHa CalkeC KOMbIHbI3. Tazanay
TananTtapbiHa 6annadbicTel 6. Au3aniH Ecentemenepi: 4-6enimiH kapaHbi3. 4-Kagam: KocbiMiwia GernwiekTepi WTaTuBiHiH 6acbiHa xanfaHybl kepek, benek-
BekiTne geHreneri cusKTbl OCbl Ke3fe LUTaTUBIHIH BacbiHa KypacTbipbinybl Kepek. ©p KocbiMLa GerniuekTi iTaTuBIiHe Kanaw xarnfay YLUiH TUICTi konaaHyLubl
HyckaynapblH KonaaHbiHbi3. 5-Kagam: LUtatuBiHiH askTapbiH Gip-6ipnen inmekTi (YCTiHr ask GenimiHe anfaHFaH) TapTa OTbIPbIN KOTEPIiHi3, TOMEHTi asK
GeniriH GipTiHAEN biCbIPbIN anbIn WhIFLIM, KakTagaH iNnMekTi cany kaxeT. LUTaTueiHiH 6ackl kanaraH GUIKTIKKe XeTKeHre AeliH ap asiFbl OCblNai biCkIPbIbIM
KanTanaHybl kaxert. LLtaTuBiHiH 6acbl opHaTy asikTanFaHHaH KeliH 6ip kanbinTa 6ony kepek. AbannaHpli3, WTATUBIHIH Kynan KeTneyi yLwiH OHbIH 8p asifbliHbIH,
TbIM anblC OpHaTblNIMaFaHblH KaMTamachl3 eTiHi3. TasHbIW asKTapblH MakCUMyM TaHOacbiHaH apTblk co3yFa 6onmanabl, 8-cypeTTi kapaHbl3. 6-Kagam: TuicTi
OMIKTiKKe XETKEH Ke3fie LUTaTUBIHIH MbIKTbI )XaHe Tik OpHbIKKaHbIHa ke3 XeTkidy kepek. LUTaTuBi asKTapblHbIH TOMEHTi XaFblH asik KarbiCbl 6ekiTnecimeH opay
kepek. bapnblk ask inMekTepiHiH Kayincia iniHreHiH eHe asikTapblHbIH 6ackinFaH KyniHae GekiTinreHiH Tekcepinis. bapnblk xanfaybilwtapmeH 6engikti 6enin
TypaTbIH aibinbacTap apkbinbl TOpAblH 60C XaFblH TapTbIN KbiCbIHbI3. Bapnblk xabablKTap WwWraTuBiHAe 63 opbliHAapbiHAA 6onFaHaa, COHFbl peT Bepik oHe Tik
OpHaTbINFaHbIH TekcepiHid. CoHFbl Ty3eTynepai xxacaHbl3. OfaH COH JIOKTIH, XanKblLbIH anbin Tactay KaxeT.

LLiTaTvBiH TackiManaay He cakTayfa XMHACTbIpY YLUIH aiTblfiFaH NpouecTepai kepi xacay kepek. KynbinTanfaH ask inMekTepiH 6ocaTbin, asfbl MEH iNIMEKTI iluke
Kapaw bacbin Koto kaxeT. LUTaTuBiHiH askTapbiH kKepceTinreHaen TeMeHri KanbicneH abavinan kKocbiHbI3 (18-Cyper).

5. Tekcepy epexenepi: 1-Kagam: LLTtatusiHiH 6enrinepi 6ap »xaHe pecMu ekeHiH TekcepiHis. XKocnapnbl TekcepyaiH, CoHFbl 12 ait iwiHae eTKi3inreHiHe ko3 XeTkisy
YLUIH »ocnapnbl Gakbinay KecTeciH TekcepiHi3. Erep kecte CoHfbl 12 an iwiHae »xocnapsbl Tekcepy eTkisinmereHiH kepcetce (benrici oK) Hemece 3atbenrinep
XOK HEMece xapamchi3 Kyiige 6onca, )ocnaprisl Tekcepic 6inikTi MaMaHHbIH TapanbiHaH eTKisinMereHLIe WTaTUBTI NaitnanaH6aHbIa xaHe oHbl «TAMOANIAHYFA
YKAPAMCbI3» gen 6enrinen kovibiHbI3. 2-Kagam: Bac 6norbiHaa ToT, cbi3at, AedopMaLms, CbiHbIK, ©3repTiNireH HEMEeCe XoFanTblnFaH GenLwekTep, Kyie, XoHe
XbIny He XUMusnbIK acep GenrinepiniH xok 6onyblH TekcepiHid. 3-Kagam: bapnbik Temip 6entuektepae (sirHu 6ac benik, askTap, ask KynbinTap, 6ekiTy kyneinTap,
TabaHaap) oedopMaLmsiHbIH, CbiHbIK, CbI3aTTbIH, TOT, TEPEH OMbIKTapAbIH, AOFanFaH He 60c TypFaH GenLekTepaiH, AypbIC EMEC XYMbIC iCTeY/iH, XXaHe WamagaH
ThIC Xblfy HEMECE XUMUATbIK 8cep BenrinepiHiH XOKTbIFbIH TEKCEPIHi3. 4-Kagam: bapnbik TeMip emec benwektepae (Mbicanbl TaFakka Tesimai TabaH actapnapsl,
Genrinep MeH asiK Herisi 6enTiri) Cbi3yablH, CbIHbIKTbIH, LaMaaaH TbiC KongaHy 6enrinepiHin, xofanFaH Hemece 6oc TypraH GenLiekTepaiH, 6onmayblH TeKCEpIHI3.
Kyiie xaHe wamagaH TbIC XbIny He XMMUATbIK acep benrinepi )oK ekeHairiHe Ke3 XeTki3iHi3. 5-Kagam: LLTaTusi askTapbIHbIH XXyMbICbIH TEKCEpIiHi3. AsKTap ask
KanTanapblHAA@ OHaw XbImKbIM, TOMNbiFbIMEH allkaHaa 6epik Typy KaxeT. AsKTapAblH TeMeHri 6enikTepi xxofapfbl GenikTepiHiH iLiHAe TonbIK y3blHAbBIFbI BolibiMeH
Keeprici3 xblrmky kepek. LLTaTvBiHiH asKTapbl OHalLLa KOWbINbIMN, OpHaTbINFaHAA Xepae Teric kanybl kaxeT. 6-Kagam: Tonblk >KyieHiH, 6ykin KOMNOHeHTTepi MeH
KiLLiripim JxyienepiH canikec eHAIpYLLIHIH epexenepiHe calkec Kapan LblfbiHbI3. MyKUAT Tekcepy HoTWbKenepiH TeXHUKanbIK Tekcepy hopMynspbiHa a3y KaxeT.
TekcepyneH KeniH ocnaprbl TekcepyaiH asikTarnraHabiFbiH 49NenAenTiH Tekcepy Typanbl 6enri canbin Hemece TaHb6anan KombIHbI3.

6. KypacTbipy Typanbl aHblktamanap: (1) LtaTtvei opHaTbinaTbiH xep (6ekiTy HykTeci) 3 M KalwbIKTbIkTa 152 MM-AeH apTblk eHkeliMeyi kepek. 2,8°-TaH apTbiK
EeHKenrenge WwraTuBi CbipfaHan HemMece TOHKePInin KeTyi MyMKiH.
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(2) XepaiH (HerisaiH, egeHHIH) Kywwi TasHbIWTLI opHaTy kesiHge 10 kH kem Gonmaybl kepek. LUtaTuBimeH Gip faHa agam kongaHa anagbl. Kocankel Ton
MyLLenepi peTiHae LWTaTuB TypraH Xepae >XYPreH e3re XyMbICLbINap ©3iHiH MakcaTbl MeH ickepnik MiHAeTTepiHe cai xeke Japa kayincisgik xxynenepai
KongaHy MiHgeTTeHesi.

(3) Kypbinbicka Hemece xepre cofbinyabl 6onablipmay YLliH asfaHTan faHa caHplnayabliH 6onybiHa Hasap aygapy KAXKET. OpHaTyFa KaxeT OpbIHHbIH KeneMi
KongaHblnFaH Kilwiripim 6ekiTrne xymneciHe xaHe BekiTy HYKTECiHIH Hemece BekiTy HykTeci 6anaHbICbiHbIH OpHanacybliHa 6annaHbICTbl. TOHKEPINy MeH XakbiH
Xepae TypraH e3re oObekTiNepMeH KakTbIFbiCyAbl 6onabipMaHbl3. Op yakblTTa Tikene bekiTy HykTeci/6ekiTy HykTeci BaiinaHbICbl acTbiHAA XYMbIC ICTEH3.
Ocbl eckepTyAi opblHAaMay ayblp XapakaTka Hemece eriMre aKernyi MyMKiH.

(4) Tik TypraH xaHe XyMbIC KyniHAeri ke3ge, WTaTuei TabaHgapbIHbIH, KyNNepi apackiHAaFbl aparnblk XeHe XyMbICLLUbl TOMEH TyCKeHAe KongaHaTblH KaTbliHay
TYpi, LWTATMBIHIH asKTapblHbIH eLubipeyiHiH KaTbiHaY XepiHiH YCTi XafblHAa HemMece CaHbiNayablH LUET XaFblHa ThIM XXaKblH XepAe opHanacnanTbiHAan XaHe
aLlbIK Xepre Kynan kanybl MyMKiHAir 6onmanTteiHga 6onybl kepek. Op6ip )KyMbIC KanmnblHAaFb! LUTATUBI asiFbl MEH GeKiTy HyKTeci apacblHAarbl Xep MUHUMYM
0,9 M KaLWbIKTBIKTa XXaHe KocarKbl XXyMblCKepriepre opHaTy, KongaHy xaHe 6y3y 6apbicbiHaa KMMmbinaayra 6ereT etnentiHgen 6onybl kaxeT (11-12-CypetTep).
YKyMbIc OpHbIH XKbiFbiny-ToktaTy XyMbichl XKyMeCiHiH KbI3METiH ToKTaTa anaTtbiH KeAeprinepaeH, WarnbiHy KayiniHeH XoHe CYMbIKTbIKTbIH, TerinyiHeH Tasa
YCTaHbI3.

(5) WraTmBiH TONbIK OpHaTYFa 6ekiTy HyKTeci YCTiHAE XeTKINIKTi opblH 601y kepek. Byn opblH kenemi 1 cypeTTe GepinreH. bac xafblHa KaXeT iLLKi OpbIH LUTaTMBI
H6acblHa BekiTineTiH Xyle KOMMOHEHTTepiHe (Kocankbl Kypbinfbinapra) banaHbicTel. OHOan opHaTymeH 6arnaHbiCcTbl 6ac aygaHbiHa KaxeT xxepgdi 6iny yiwiH
apbip xyre kKoMmnoHeHTiMeH keneTiH KongaHy EpexenepiHe keHin 6eniHis.

(6) Kbiwkbinabl, cinTini, He 6acka katan kocnanap 6ap TaburaT WTATUBIHIH acnan anemMeHTTePIH 3akbiMaay MyMKiH. Erep ge ci3 xumusinblk arpeccuBTi xepae
XYMbIC iCTECEHI3, Ci3aiH epeKLue xaFaanblHbI3fa TOH XyNe KOMMOHEHTTEPIH MSA-aeH GiniHi3. XuMuanblK Kayin, Xbiny XeHe TOT LUTaTUBIHE 3aKbIM KeNTipyi
MYMKiH. XUMUSIMIbIK Kayir, Xbify XaHe TOT XafhannapblHaa, pecMu MHCNeKUManapabl xuipek eTkidy kepek. 85 °C-geH xorapbl xafgannapaa kongaHbaHbs.
ToTTbl TAabuFaT acepiHe y3aK yakblTka yLblpaTnanbi3. ANeKTp KyaTbl KO3AEpPiHIH MaHablHAA XXYMbIC icTereHae, ete cak 60nbiHpI3. ANEKTp KyaTbl Ke3aepiHeH
Kayincia KawbIKTbIK (MYMKiHAIK GoiblHWA 3 M-AeH keM emec) cakTaHbl3. XXblhKbiManbl TexHuka GenwekTepiHiH, JkaHblHAa >XyMmbiC icTereHae (Mbicanbl
KOHBeviepnep, anHanaTtbliH 6inikTep, npeccTtep xaHe backanap), XyneHin ap0bip benirinae 60c TypFaH anemMeHTTepaiH 6onmaybiH KaMTamMachI3 eTiHi3.

(7) NanpanaHywwbiga KyTKapy Xocnapbl XaHe OHbl XKy3ere acblpy Kypangapbl 6onybl Tvic. Byn xocnap kyTnereH xargannapaa xegen Kytkapy YLiH KaxeTTi
XabablKTapAbl XXeHe apHaibl OKynapAbl KapacTblpybl KaXET.

(8) MSA Workman wraTtuBiHe GekiTinreH 6apnblk KOMNOHEHTTep (Mbicanbl geHe Geniri, kynbin inmeri 1.6.) ofaH cankec 6onybl TUIC. MSA Workman wtaTumsi
cepTudmkatTanFaH 6ekiTy KOMMNOHEHTTEPI MeH iLkKi XynhenepiMeH koca nawganaHyra apHanfaH. MSA Workman wratmeiH MSA koMnaHusckl xasbala
KynTamaraH 6acka byiibimaapmeH Gipre kongaHy xyiie KypayblluTapblHbiH (hyHKUMOHaNALI MYMKIHAIKTEPIHE XaHe TyTacTan xyieHiH bepikTiriHe kepi acep eTyi
MyMKiH. Erep cisge kaHgan ga 6ip cypak TyblHAaca Hemece cisre aca TonblK aknapart kaxet 6ornca, MSA komnaHuscbiHa xabaprnachiHbI3.

(9) MSA Workman wTtaTtuBi kuiM, Kypan-canmaHngap xaHe backa navganaHyllbiFa KaXeTTi 3aTTapdbl KockaHaa, GipikTipinreH >xannbl canmarbl 181 kr-HaH
acnanTtblH G6ip agam kKongaHbinaTblHAan eTin xacanfaH. BuikTikTe XymbIiCTap Xypridy YLiH AeHcaynblk xafgarbl 6ombliHWa xapamabl 6ony kaxeT. Kenbip
MeavumHanblk aypynap MSA Workman wtaTuBiH KanbinTbl nanganaHy kesiHae, coHAan-ak anaTtTbl Kafgaunappa (nepi-oopmektep kabbinaay, JKypek-
KaHTaMbIp >XeTKIMiKCi3Airi xxoHe T.6.) nanganaHyLubiFa kayin kenTipyi MymkiH. Erep kymaHgaHcaHpI3 kayincisgik 6enbaynapbiH kongaHap anfblHaa gapirepmeH
KeHeciHi3. MSA Workman wiTaTuBiH XYKTi aienaep MeH kamerneTke TonMaraHaapra kongaHyra BONMANAbI.

CAKTAHAObIPY

EN 361 ctaHgapTbiHa calikec TonbIK MernLepni cakTanablpy 6aybl kynayaaH kopray xynenepinae nanganaHyra 6onatbiH GipaeH 6ip )apamabl OpHbIKTbIPFbILL
avinakypan 6onbin Tabbinagbl.

Kynayabl caktaHablpy Xyneci «A» KynayablH angblH-any ywiH TEK apTtkel D-niwiHaeri cakmHara 6ekitinyi TUIC Hemece Tek anabliHebl D-niwinaeri cakuHara
6ekiTinyi Tvic. CoHbIMeH kKaTap 6yn xep KyTKapFbiLL KeTepy XyieciH 6ekiTyre Ae KonaaHbinybl MyMkKiH. BuikTikke keTepiny kesiHae HeMece KynaFaH xarganaa
KblpblHAaFbl D—nilwiHAi cakMHaHbl elwkalaH nanganaHbanbl3. Caktanablpy 6ay xyheciHiH kpipbiHaarbl D-niwinaeri cakmHanapel TEK (EN 358) xymbic icTey
KannblH HGenriney xymneciH Kocy yLiH faHa koaaHbinybl KEPEK >xaHe kynayabl TokTaTty xyieciH kocyra ELUKALIAH konaaHbinmanpi.

Opbip nanpanaHy angbiHga MSA Workman wTtatmeiH MIHOETTI TYPOE kapan WhbIFbIHbI3 X8HEe OHbIH OypbICTbifbIHA KO3 XeTKi3iHi3. LUtatusiHiH Oykin
XepriepiHae WwamagaH TbIC To3yAblH, XOfarnfaH HEMeCe CbIHbIK NieMeHTTepaiH, TOT Hemece Gacka Aa 3anangapablH 6onmaybiH TekcepiHis. benriHiv 6ap
B6onyblH Hemece pecMu 6onybIH TEKCEPIHi3; MYMKiIH AypbIC eMEC KbI3MET eTYyAiH, kaTe BekiTiny Hemece Kelnbip KOMMNOHEHTTEPIHIH aybiCyblHbIH 6enrinepi 6ap.
Erep Tekcepy kesiHge MSA Workman wtaTuBTiH, kayinTi xafgaribiH aHblKTaca, ekineTTi TynFagaH kasballa pactay anmanbiHLa, OHbl konaaHbaHbi3. OrFaH
Koca, 6inikti MamaH MSA Workman wtaTuBiH KeM AereHae Xbin callblH HeMece ayblp XaFgannapaa XeHe LWwamagaH apTelk nanganaHbinFaHaa ogaH aa xui
Tekcepyi Tvic. BinikTi MamaH KypbinFbl naaanaHbinaTbiH engeri arbiIMaarbl 3aHHama GolibIHLLA eKineTTikke ne 6onybl kepek. Tekcepy epexenepiH kapaHpl3.
MSA Workman wratusiH ©3IEPTIEHI3 xaHe xeHgeyre TbhIPbICIMAHbBI3. MSA komnaHusicbl Hemece MSA KOMNaHWSACBIHbIH, OKINeTTi TapanTapbl faHa MSA
Workman wraTusiH xeHAen anaabl. KyreHi backa makcaTTapaa HeMece on apHanMaraH MakcaTtapaa nanganaH6aHbi3.

KynayanaH ToktaTty acepiHe TureH apbip wTaTuBi Te3 apafa KbI3MeT eTyadi TOKTaTbin, PECMWU MHCMNEKUMS LapanapbiH eTKidyre Tanchlpbinbin KantTapblnFaHra
nevin «KONJAHBAHbI3» gen 6enrineny kepek.

ManganaHnywbIHbIH Kayinci3airi ywiH TemeHgeri wapTt MaHbi3abl 6onbin Tabbinaabl: erep MSA Workman wtatusi apHanfaH engid LUeKTepiHeH ThiC kanTa
caTbinatbiH 6onca, cayga gengansi MSA Workman wtatusiH nanganaHaTtbiH engid TiniHae icke naviganaHy, TEXHUKanbIK KbI3MeT KepceTy, Me3ringik Tekcepy
XKOHE XKeHOeY XYPridy YLIiH KaXeT HycKaynbikTap MeH aknapar 6epyre Tuic.

Byn TananTtapabl opblHAaMay Hemece AypbiC kongaHbay KayinTi xkapakaTTapFa HeMece eniMre aken COKTbIPYbl MYMKIH.

TEXHUKATbIK KbIBMET KEPCETY MEH CAKTAY

MSA Workman wraTtuBiH favbiHaayaa nanganaHbinfFaH mMatepuangapra 3akblM kenyiH 6ongbipmay yuiH, ocbl 6eniMae kenTipinreH Taszanay XeHiHgeri
HyCKayAbl AypbiC OpblHAAHBI3. LLUTaTUBIH CyFa epiTinreH Xyfbil KypanveH TazanaHpi3. Acnantapgbl Tasa LwybepekneH KypraTbin KovbiHpI3. Kebyai xblnymeH
Xbingamaatnanbld. Kipagid, 6osiyaoblH Hemece 6acka fa 6eTeH 3aTTapAblH LUEKTEH ThIC XKUHaMybl XUbIHTLIK GenwekTepaiH, AypbIC XXyMbIC icTeyiHe kenepri
Xacaybl xxaHe kenbip xafganga onapabl 9ncipeTyi MyMKiH. XKubIHTbIK 6enLekTepai kayincia nanganaHy xaHe Tadanayra kaTbiCTbl Macenenep 6ombiHwa MSA
xabapnacbiHpI3.

BapnblK 3akbiMaaHFaH Hemece TexHUKanblK KbI3MeT KepceTyhi KaeT eTeTiH caktaHabipy >xababiktapbl «KOJIOAHBAHbLI3» gen mapkanaHybl xeHe
nanganadHyaaH anbiHbin TacTanybl kepek. Akaynapabl XOKfa KaTbICTbl TEXHUKanbIK KblaMeTTep (TazanayaaH G6ackanapbl) XeHe 3MeMeHTTEpPIH aybICTbIpy
CUSIKTbI XXeHAey xymbicTapbl MSA 3aybITbiHAA XYpPridinyi kepek. [lana xargavbliHaa ©3 6eTiMeH xeHaeyre ThipblCnaHbI3.

MSA Workman wtaTtuBiH Tikenew KyH cayneci TYCnemnTiH, cankbiH, KypFak, Ta3a xepae cakTaHbl3. bICTbIK, binFan, apblk, Mannap, XMmmukaTTap XeHe ayaga
onapablH KoHUeHTpauusicel 6ap 6enmvene Hemece Gacka Oyngipriw daktopnapbl 6ap xannapga cakramarbl3. 3akbiMaaHFaH HEMeCce TEXHUKanbIK Kbi3MeT
KepCceTydi KaKeT eTeTiH abablkTapabl )apamabl xabablktapMeH Gipre caktamaHbid. Cakrap anfblHoa kaTTbl OblnFaHfaH, binFangaHFaH Hemece Gacka
XongapMeH nacTaHfaH xabablkTapra TUICTi TEXHMKanbIK KbIBMET KepceTy Kepek (Mbicanbl, KenTipy XeHe Tasanay). ¥3ak cakTarnfaH xabgblKTel nanganaHap
angbiHaa OinikTi opraHHbIH, ©KiNniHe pecMu TekcepTin anfaH XeH. TasHbIWw KaHdan aa 6ip mexaHukanblk gedopmaumsgaH He MexaHuKanblk XyKTemeaeH
(He aceppeH) caktanybl TWic. AjamaapablH OHbl MaTepuangap KopblHAa Kanablpbin, YCTiHE nesde ayblp 3aTTapAbl KOWbIN KOKObl 94eTTeri xargan 6onbin
Tabbinagbl.

MSA Workman wratuBiH XbIpTbiNydaH, biFangaH, XMMUKaTTapdaH >keHe onapablH, OynapblHaH, akcTpemangbl TemnepaTtypanap MeH YnbTpakymriH
coynenepiHeH cakTay YLUiH opamaa TacbiMangaHbi3.
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POLSKI
INSTRUKCJA OBSLUGI

Tréjnég MSA Workman jest elementem osobistego systemu ograniczania upadku, chronigcym przed upadkiem z wysokosci. Jest to mobilne urzadzenie kotwiczace
przeznaczone do systemow osobistego zabezpieczenia przed upadkiem z wysokosci. Niniejszy produkt jest zgodny z rozporzadzeniem (UE) nr 2016/425. Deklaracje
zgodno$ci mozna znalez¢ tutaj: https://MSAsafety.com/DoC

1. Dziatanie i zastosowanie: Gtowica tréjnogu MSA Workman Tripod wykonana jest ze stopu aluminium, natomiast nogi ze stopu aluminium o duzej wytrzymato$ci na
rozcigganie. Produkt spetnia wymogi normy EN 795-2012 klasa B oraz regulaciji technicznej Unii Celnej ,Bezpieczenstwo $rodkéw ochrony osobistej” TP TC 019/2011,
ukrainskiej normy ,Przepisy techniczne dotyczace $rodkéw ochrony osobistej” i normy DSTU EN 795:2006. Tréjnog jest przenosnym urzadzeniem kotwiczacym osobistego
systemu ograniczania upadku i ratowniczego. Moze by¢ uzywany do zatrzymania upadku, ratowania, wyciggania oraz ewakuacji w zaleznosci od zastosowanych elementow
dodatkowych. Tréjn6g MSA Workman Tripod przystosowany jest dla jednej osoby o wadze nie wigkszej niz 181 kg, tacznie z ubraniem, narzedziami oraz innymi przedmiotami
noszonymi przez uzytkownika. Udzwig jest zgodny z EN795. Jedli do tréjnogu MSA Workman Tripod przymocowana jest wciagarka MSA Workman Winch, jak opisano w
nastepnym rozdziale, taka konfiguracja moze stuzy¢ do podnoszenia, opuszczania i pozycjonowania 0séb o maksymalnej wadze 140 kg lub materiatéw o maksymalnej
wadze 225 kg. Zastosowania te oraz udzwigi s zgodne z dyrektywa maszynowg 2006/42/WE. Jesli tréjnog stosowany jest jako cze$¢ systemu ograniczania upadku,
uzytkownik powinien by¢ wyposazony w $rodki ograniczajace maksymalng site dynamiczng wywierang na jego ciato podczas ograniczania upadku do maksymalnie 6 kN.
Nigdy nie uzywac tréjnogu Workman do podnoszenia, opuszczania lub pozycjonowania 0s6b lub materiatéw jednoczesnie. Na rysunku 32 pokazano konfiguracje opcjonalnych
akcesoriow oraz typowe zastosowania tych systemow.

2. Zastosowanie osprzetu tréjnogu MSA Workman Tripod: (1) Boczne ucha obrotowe (rys. 6) przeznaczone sg do osobistego systemu ograniczania upadku, jak elastyczna
lina kotwiczaca (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), urzadzenie samohamowne ograniczajace upadek lub ratunkowe urzadzenie samohamowne. Wskazowki
dotyczace instalaji oraz uzytkowania tych opcjonalnych komponentéw mozna znalez¢ w oddzielnych instrukcjach dotaczonych do poszczegélnych produktow. (2) Srodkowe
ucho obrotowe jest przeznaczone do takich akcesoriéw jak bloczek MSA Split-Mount nr 506222, wciggarka MSA Workman (rys. 4 i 7). Je$li srodkowe ucho obrotowe nie jest
uzywane z wciagarka MSA Workman Winch, moze by¢ uzyte do zamocowania liny kotwiczacej, urzadzenia samohamownego lub ratunkowego urzadzenia samohamownego.
(3) Ratunkowe urzadzenie samohamowne MSA oraz wciggarka Workman sg zamontowane na tréjnogu z bloczkami MSA Split-Mount nr 506222 i karabificzykami nr 10129888.
(4) Ratunkowe urzadzenie samohamowne MSA i wciggarka Workman Winch s mocowane do trojnogu za pomocg zintegrowanych klamer nog. (5) Na kazdej rozsuwanej
nodze znajduije sie jeden kotek blokujacy. Gdy uzyskana zostanie zadana dtugo$¢ nogi, kazdy kotek wsuwany jest przez wybrane otwory w gérnych i dolnych nogach. Przycisk
na koficu kotka musi by¢ wcisniety i przytrzymany podczas wktadania kotka lub jego wyjmowania z tréjnogu (rys. 8). Urzadzenie samohamowne lub ratunkowe urzadzenie
samohamowne MSA moze by¢ réwniez montowane bezposrednio do bocznego ucha obrotowego za pomocg karabinczyka zgodnego z EN 362. No$nos¢ ratunkowego
urzadzenia samohamownego zamontowanego bezposrednio do bocznego ucha obrotowego tréjnogu MSA Workman Tripod wynosi 140 kg. (6) Pas podstawy wymagany
jest do zapewnienia pozycji ndg tréjnogu oraz do roztozenia obciazenia w czasie uzywania systemu (rys. 52). Tréjnogi majq mocowanie u podstawy kazdej dolnej nogi,
przez ktore nalezy przeprowadzi¢ pas podstawy. Jest on w petni zainstalowany, gdy jego koniec poprowadzony jest przez wszystkie trzy mocowania, potaczony przez
klamre samozaciskowg a nastepnie $ciagniety. (7) Pas podstawy moze by¢ rowniez przytaczony do gtowicy tréjnogu za pomocq karabirnczyka oraz uzyty jako nosidetko
(rys. 9). (8) Nylonowa torba na ramie uzywana jest do ochrony tréjnogu podczas transportu i przechowywania (rys. 10). (9) Karabinczyk nr 10129888, uzywany jest do
zamontowania opcjonalnego bloczka MSA Split-Mount nr 506222 do bocznych punktéw mocowania na gtowicy. (10) Bloczek Split-Mount zostat zaprojektowany do pracy w
pofaczeniu z ratunkowym urzadzeniem samohamownym lub wciagarkg MSA Workman Winch, gdzie pas ratunkowy urzadzenia samohamownego lub wciggarki przechodzi
przez bloczek Split-Mount i schodzi do $rodka obszaru roboczego (rys. 3). (12) W celu uzyskania informacji dotyczacych przytaczenia elementéw opcjonalnych do tréjnogu
nalezy skontaktowac sie z firmg MSA lub zapoznac sie z poszczegoinymi instrukcjami uzytkownika dostarczonymi wraz z tymi elementami.

3. Instrukcja obstugi: Do obowigzkéw uzytkownika statywu Workman firmy MSA nalezy zapoznanie sig z niniejsza instrukcjg uzytkownika oraz przeszkolenie przez kompetentng
osobe w zakresie uzytkowania niniejszego produktu. Uzytkownik powinien upewnic sig, ze zostat wasciwie przeszkolony w zakresie uzytkowania niniejszego Statywu MSA
Workman oraz, ze w petni rozumie zasady jego dziatania.

4. Czynnosci operacyjne: Nie nalezy otwiera¢ pokrywy dostepu do zamknietej przestrzeni przed ukonczeniem instalacji Statywu oraz wszystkich sktadnikéw systemu.
Wznoszenie oraz regulowanie statywu (rys. 13-18): Krok 1: Nalezy ustawi¢ Statyw w pozycji pionowej, nogami do dotu. Krok 2: Nalezy obraca¢ pojedynczo nogi do zewnatrz,
do pozycji zablokowanej. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby kazda noga automatycznie zatrzaskiwata sie do gory, gdy zamknie sie zawias. Nalezy upewnic sie, ze zawias sie zamknaf.
Krok 3: Stopy nalezy ustawi¢ powyzej pokrywy wiazu, zgodnie z geometrig obszaru roboczego oraz ze stanem powierzchni. Wymogi dotyczace przestrzeni bezpo$rednio pod
uzytkownikiem okre$lono w rozdziale 6. O$wiadczenia projektowe, cze$¢ 4. Krok 4: Elementy opcjonalne, ktdre moga by¢ przymocowane do Statywu, takie jak bloczek Split-
Mount, powinny by¢ tym razem zamocowane na gtowicy Statywu. Nalezy postepowac¢ zgodnie ze stosownymi instrukcjami uzytkownika dla kazdego elementu opcjonalnego,
ktory ma by¢ potaczony ze Statywem. Krok 5: Nalezy unosic¢ po jednej nodze Statywu pociagajac kotek (przymocowany w czesci gornej nogi), stopniowo wysuwajac dolng
cze$¢ nogi, a nastepnie ponownie go wsuwajac. Nalezy powtarza¢ czynno$¢ z kazda z ndg, az gtowica Statywu znajdzie sig na zadanej wysokosci. Po zakoriczeniu instalaci
glowica Statywu powinna by¢ wypoziomowana. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢, aby nie wysuna¢ zadnej z nég za daleko w kazdym podejsciu, aby Statyw nie przewracat sie.
Nogi statywu nie moga by¢ wysuwane poza oznaczenie maksymalnego wysuniecia, patrz Rys. 8. Krok 6: Gdy Statyw znajdzie sie na odpowiedniej wysoko$ci, nalezy upewni¢
sie, ze jest on stabilny i prosty. Nalezy poprowadzi¢ pas podstawy nogi przez stopy u podstawy ndg Statywu. Nalezy sprawdzi¢ wszystkie kotki na nogach, aby zapewnié¢
bezpieczne umiejscowienie i ustawienie stop w pozycji na podtozu. Nalezy zacisna¢ pas wokét wszystkich facznikéw przeciagajac wolny koniec przez klamre samozaciskowa.
Gdy cate wyposazenie zostanie wtasciwie umiejscowione na Statywie, nalezy dokona¢ ostatniej kontroli pod katem trzymania pionu oraz stabilno$ci. Nalezy dokona¢ koficowej
regulacji. Nastepnie nalezy usuna¢ pokrywe wiazu oraz pokrywe.

W celu ztozenia Statywu do przetransportowania lub przechowywania, nalezy odwréci¢ czynno$ci wykonane podczas ustawiania. Aby odtaczy¢ zamkniecia zawiaséw ndg,
nalezy pociagna¢ noge oraz obrdci¢ do wewnatrz. Nalezy bezpiecznie potaczy¢ nogi Statywu za pomoca dolnego pasa, jak przedstawiono na ilustracji (rys. 18).

5. Wytyczne kontroli: Krok 1: Nalezy dokona¢ przegladu etykiet Statywu aby sprawdzi¢, czy sg one obecne i czytelne. Sprawdzi¢ dziennik kontroli, aby upewnic si¢, ze
kontrola zostata przeprowadzona w ciggu ostatnich 12 miesigcy. Jezeli dziennik nie zawiera informacji o kontroli przeprowadzonej w ciagu ostatnich 12 miesigcy (przebicie)
lub jezeli brakuje jakichkolwiek etykiet lub sg one nieczytelne, nalezy wycofaé tréjndg z eksploatacji i oznaczy¢ go jako ,NIENADAJACY SIE DO UZYTKU” do momentu
przeprowadzenia kontroli przez kompetentng osobe. Krok 2: Nalezy sprawdzi¢ konstrukcje gtowicy pod katem korozji, peknie¢, deformacii, ztaman, zmodyfikowanych lub
brakujacych elementéw, nadpalen, narazenia na oddziatywanie ciepta oraz substancji chemicznych. Krok 3: Nalezy sprawdzi¢ wszystkie metaliczne czesci (4. gtowice, nogi,
kotki na nogach, kotki przytaczeniowe, stopy) pod katem deformacji, zlaman, peknie¢, korozji, korozji wzerowej, nadpalen, ostrych krawedzi, nacie¢, gtebokich wyszczerbien,
czy czesci s poluzowane lub brakujace, czy funkcjonujg wiasciwie oraz pod katem oznak nadmiernego przegrzania lub dziatania substancji chemicznych. Krok 4: Nalezy
sprawdzi¢ wszystkie czesci niemetaliczne (4. antyposlizgowe podktadki na stopy, etykiety oraz pas podstawy nogi) pod katem nacie¢, ztamanych elementéw, nadmiernego
zuzycia oraz brakujacych i poluzowanych czesci. Nalezy sprawdzi¢ czy nie istniejg $lady nadpalen, nadmiernego przegrzania i dziatania substancji chemicznych. Krok 5:
Sprawdzenie funkcjonowania nég Statywu. Nogi powinny poruszac sie gtadko w tuzach oraz powinny by¢ pewnie osadzone podczas ustawiania ich do w petni otwartej pozyciji.
Dolne nogi powinny przesuwa¢ sie gtadko w nogach gérnych wzdiuz catej ich dtugosci. Podczas wznoszenia Statywu stopy statywu powinny obraca¢ sig wokét osi fatwo
oraz pozosta¢ ptasko na powierzchni. Krok 6: Nalezy sprawdzi¢ kazdy element i podsystem catego systemu pod katem zgodno$ci z odpowiednimi instrukcjami producenta.
Szczegétowa inspekcja musi by¢ odnotowana w spisie kontrolnym inspekcji. Po dokonaniu inspekciji, nalezy oznaczy¢ lub podbi¢ etykiete kontrolna, aby potwierdzi¢
przeprowadzenie petnej formalnej kontroli.
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6. Zestawienia projektowe: (1) Powierzchnia (zaczepienie), gdzie Statyw bedzie zainstalowany, nie powinna opada¢ na wigcej niz 152 mm na diugosci 3m. Kazdy spadek
wigkszy niz niniejsza wielko$¢ 2.8° moze spowodowac zeslizgniecie sie i przewrdcenie Statywu.

(2) Wytrzymatos$¢ podioza, na ktérym ma by¢ rozstawiony statyw, nie moze by¢ nizsza niz 10 KN. Statyw zaprojektowany zostat dla pojedynczego uzytkownika. Inne osoby
pracujace w poblizu stanowigce wsparcie wymagajg oddzielnych i niezaleznych systeméw bezpieczenstwa, stosownych do celu oraz funkcji petnionych przez te osoby.

(3) Aby zapobiec zderzeniu z obiektem budowlanym lub z ziemig, TRZEBA pamieta¢ o zapewnieniu minimalnej przestrzeni bezposrednio pod uzytkownikiem. llo§¢ wymaganej
przestrzeni pod uzytkownikiem zalezy od rodzaju uzywanego podsystemu faczacego, umiejscowienia punktow mocowania lub facznika mocowania. Nalezy zapobiec upadkom
wahadtowym oraz zderzeniu z obiektami znajdujacymi sie na drodze upadku lub w jej poblizu. Nalezy pracowa¢ przez caly czas bezposrednio pod punktem mocowania/
tacznikiem mocowania. Niezastosowanie sig do ponizszego ostrzezenia moze spowodowa¢ powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

(4) Przestrzen bezposrednio pod uzytkownikiem miedzy nogami rozstawionego statywu w pozycji roboczej oraz punktem dostepowym, przez ktéry opuszczany bedzie
pracownik, musi by¢ wystarczajaca, aby zadna z nog statywu nie znajdowata sie ponad punktem dostepowym lub zbyt blisko krawedzi otworu, co moze zagraza¢ wpadnieciem
do otworu. Przestrzen pomiedzy pozycjg roboczg kazdej ze stop Statywu oraz zewnetrznej czesci punktu mocowania powinna wynosi¢ co najmniej 0,09 m oraz powinna
umozliwia¢ swobodne poruszanie sig personelu wspierajacego powyzej w trakcie wznoszenia, uzytkowania oraz sktadania (rys. 11-12). Nalezy zachowac¢ obszar roboczy z
dala od przeszkéd, nie naraza¢ na potkniecia oraz rozlane ciecze, ktére moga ograniczy¢ bezpieczne dziatanie Systemu Ratujacego Przed Upadkiem.

(5) Zewnetrzna przestrzen powyzej mocowania musi by¢ wystarczajaca, aby w petni wznie$¢ Statyw. Przestrzen ta przedstawiona jest na rysunku 1. Prze$wit wewnetrzny
zalezy od elementéw systemu (akcesoria opcjonalne), ktdre moga by¢ przyczepione do glowicy Statywu. W celu okre$lenia wptywu takiej instalacji na wolng przestrzen
powyzej uzytkownika nalezy odnies¢ sie do Instrukcji Uzytkownika, zataczonej do kazdego z komponentéw systemu.

(6) Srodowiska kwasne, zasadowe oraz inne, w ktérych oddziatujg ostre substancje, moga uszkodzi¢ elementy konstrukcji niniejszego Statywu. Jezeli urzadzenie ma byé
uzywane w $rodowisku ostrego dziatania chemikaliéw, nalezy skonsultowac sie z MSA w celu okreslenia jakie komponenty systemu nadajq sie do pracy w okreslonych
warunkach. Chemikalia, wysoka temperatura oraz korozja moga uszkodzi¢ Statyw. Czestsze formalne kontrole wskazane sa w $rodowisku, gdzie istnieje zagrozenie ze strony
chemikaliow, wysokiej temperatury czy korozji. Nie nalezy uzywac¢ w otoczeniu, gdzie temperatury przekraczaja 85 °C. Nie nalezy narazac na dtugotrwaty wptyw czynnikdw
powodujacych korozje. Nalezy zachowa¢ maksymalng ostrozno$¢ podczas pracy w poblizu zasilanych Zrodet energii elektrycznej. Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢ (co
najmniej 3 m) od stref zagrozenia elektrycznego. Podczas pracy w poblizu ruchomych czesci mechanicznych (np. transporter, wat obrotowy, prasa itp.) nalezy upewnic sig, ze
w zadnej czgsci systemu nie znajduja sie zadne luzne elementy.

(7) Uzytkownik musi mie¢ plan ratowniczy i przygotowane $rodki do jego wdrozenia; plan ten takze musi zaktada¢ obecno$¢ oprzyrzadowania i specjalnego szkolenia,
koniecznych do podjecia szybkiej akcji ratowniczej we wszystkich mozliwych do przewidzenia warunkach.

(8) Wszystkie komponenty (np. uprzaz do catego ciata, lonza samohamowna, karabinek, zatrzasnik itp.) przytaczone do niniejszego Statywu MSA Workman, musza by¢
kompatybilne. Statyw Workman MSA zostat tak zaprojektowany, aby mégt by¢ uzywany z zatwierdzonymi przez MSA elementami oraz podtgczanymi podsystemami. Uzywanie
podzespotu jakim jest Statyw MSA Workman wraz z produktami innych producentéw, je$li nie uzyskaty one pisemnej zgody MSA, moze negatywnie wpltyna¢ na prace
elementow systemu oraz na niezawodno$¢ catego systemu. W celu uzyskania dalszych informacji lub na wypadek jakichkolwiek pytan nalezy skontaktowa¢ si¢ z MSA.

(9) Statyw Workman firmy MSA zostat zaprojektowany do uzytkowania przez jedng osobe o catkowitej wadze nieprzekraczajacej 181 kg, tacznie z odzieza, narzgdziami i
innymi przedmiotami przenoszonymi przez uzytkownika. Przy pracy na wysokos$ciach wymagana jest dobra kondycja zdrowotna uzytkownika. Szczegélne warunki zdrowotne
moga zagrozi¢ bezpieczenstwu uzytkownika podczas normalnego uzytkowania Statywu MSA Workman oraz w nagtych przypadkach (zazywane leki, choroby uktadu krazenia
itp.). W razie watpliwosci, przed uzyciem sprzetu nalezy skonsultowac sie z lekarzem. Nieletni oraz kobiety ciezarne majg ZAKAZ uzywania Statywu MSA Workman.

OSTRZEZENIA

Uprzaz dla catego ciata dla EN 361 jest jedynym akceptowalnym urzadzeniem utrzymujacym, jakie moze by¢ uzyte w systemie zatrzymania upadku.

System ochrony przed upadkiem moze by¢ podtaczony JEDYNIE do tylnego uchwytu typu D-ring lub do przedniego uchwytu typu D-ring uprzezy systemu ochrony przed
upadkiem tylko z etykietka ,A". Punkty te moga by¢ uzyte rowniez do podtaczenia systemu ratunkowego. Nigdy nie nalezy uzywa¢ bocznego/biodrowego uchwytu typu D-ring
dla ochrony przed upadkiem lub dla asekuracji. Boczny uchwyt uprzezy, typu D-ring uzyty moze by¢ JEDYNIE dla podtaczenia systemu ustalajacego pozycje przy pracy, a
NIGDY dla ochrony przed upadkiem czy dla asekuracji.

Statyw MSA Workman musi zosta¢ w petni sprawdzony przed kazdym uzyciem w celu zweryfikowania czy nadaje sie on do uzycia. Nalezy sprawdzi¢ w catosci Statyw pod
katem zuzycia, brakujacych lub peknietych elementdw, korozji oraz innych uszkodzen. Nalezy sprawdzi¢ czy etykiety sg nieczytelne lub ich brak; czy widoczne sg dowody
niewtasciwego funkcjonowania, niewtasciwego dopasowania lub zmiany jakiegokolwiek komponentu. Nie nalezy uzywa¢ Statywu MSA Workman do momentu pisemnego
odwotania przez osobe do tego uprawniong, jezeli kontrola wykaze jakikolwiek stan niebezpieczenstwa. Dodatkowo, tréjnég MSA Workman MUSI by¢ kontrolowany przez
kompetentna osobe co najmniej raz na rok, lub czesciej jezeli narazony jest na trudne warunki lub czeste uzytkowanie. Osoba kompetentna musi by¢ autoryzowana zgodnie
z prawem obowigzujacymi w danym kraju. Zobacz wytyczne kontroli.

NIE WOLNO modyfikowa¢ lub prébowa¢ samodzielnie naprawia¢ Statyw MSA Workman. Jedynie MSA lub strony posiadajace pisemne zezwolenie wydane przez MSA mogg
dokonywa¢ napraw Statywu MSA Workman. System nie powinien by¢ uzywany niezgodnie ze swoim przeznaczeniem.

Jezeli Statyw poddany zostat dziataniu sit spadania lub uderzenia, musi byé on niezwlocznie wytaczony z uzycia i oznaczony jako ,NIENADAJACY SIE DO UZYTKU* do
momentu przedtozenia go do formalnej inspekcii.

Ze wzgledu na bezpieczenstwo uzytkownika, istotnym jest, aby do Statywu MSA Workman odsprzedawanego poza pierwotnym krajem docelowym, odsprzedajacy zataczyt
instrukcje oraz wszelkie informacje istotne z punktu widzenia uzytkownika, konserwacji, kontroli okresowej oraz naprawy, w jezyku uzywanym w kraju, w ktérym Statyw MSA
Workman bedzie wykorzystywany.

Niezastosowanie sie do ponizszych ostrzezen moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mierc.

KONSERWACJA | PRZECHOWYWANIE

Nalezy $cisle stosowac si¢ to zalecen dotyczacych czyszczenia zawartych w tej sekcji, aby zapobiec szkodliwemu dziataniu ubocznemu na materiaty uzyte do konstrukcji
Statywu MSA Workman. Nalezy oczysci¢ Statyw roztworem wody i tagodnego detergentu. Konstrukcje nalezy osuszy¢ za pomoca czystej Sciereczki. Nie nalezy przyspiesza¢
procesu suszenia przy pomocy ogrzewania. Nadmierne nagromadzenie sie brudu, farby lub innych obcych ciat moze uniemozliwi¢ prawidtowe funkcjonowanie tych elementéw,
aw powazniejszych przypadkach moze je ostabic. Pytania dotyczace stanu czesci sktadowych oraz czyszczenia powinny by¢ kierowane do MSA.

Sprzet, ktory zostat uszkodzony lub wymaga naprawy, musi by¢ oznakowany etykieta ,NIENADAJACY SIE DO UZYTKU* i nie moze by¢ uzywany. Konserwacja w celu
naprawy (inna niz czyszczenie), oraz usuwanie usterek, jak np. wymiana czesci, musi by¢ przeprowadzona w fabryce MSA. Nie nalezy samodzielnie podejmowac sie naprawy
sprzetu w terenie.

Statyw MSA Workman nalezy przechowywa¢ w chtodnym, suchym oraz czystym miejscu z dala od dziatania promieni stonecznych. Unika¢ miejsc gdzie moze oddziatywaé
goraco, $wiatlo, substancje oleiste, a takze chemikalia lub ich opary, czy inne czynniki szkodliwe. Sprzet, ktéry jest mocno zabtocony, mokry lub zanieczyszczony
w jakikolwiek sposob, przed odtozeniem go do przechowania, powinien by¢ odpowiednio przygotowany n.p. oczyszczony i osuszony. Przez uzyciem sprzetu, ktory byt
przechowywany przez dtuzszy okres, osoba uprawniona do przeprowadzenia kontroli powinna dokona¢ formalnej inspekcji. Statyw nalezy chroni¢ przed wszelkimi
odksztatceniami lub obcigzeniami mechanicznymi (lub upadkiem i uderzeniami). Typowy przyktad — uzytkownicy po prostu zostawiajg go w magazynie, kladac na nim
gwattownie ciezkie przedmioty.

Statyw MSA Workman nalezy transportowa¢ w opakowaniu, aby uchroni¢ go od nacie¢, wilgoci, chemikaliow i ich oparow, skrajnych temperatur oraz promieni ultrafioletowych.
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INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE

Trepiedul MSA Workman este o componenta a sistemului personal de oprire a caderii, protejand impotriva caderii de la indltime. Este un dispozitiv mobil de ancorare
pentru sistemele unui echipament personal de protectie pentru lucrul la inaltime. Produsul este conform cu Regulamentul European (UE) 2016/425. Declaratia de
Conformitate poate fi gasita la urmatorul link: https://MSAsafety.com/DoC

1. Functie si aplicare: Atat capul MSA Workman Tripod, cét si picioarele sunt realizate din aliaj de aluminiu extrem de rezistent la tractiune. Trepiedul este in conformitate
cu standardul EN 795-2012, clasa B si indeplineste cerintele Regulamentului Tehnic al Uniunii Vamale ,Siguranta Echipamentului Personal de Protectie TP TC 019/2011,
,Regulamentului Tehnic pentru Echipament Personal de Protectie” din Ucraina si standardul DSTU EN 795:2006. Trepiedul reprezinta un dispozitiv temporar de ancorare
transportabil, facand parte dintr-un sistem personal de salvare si oprire a ciderii. In functie de elementele de atasare, acesta poate fi utilizat pentru oprirea caderii, salvare,
retragere sau evacuare. MSA Workman Tripod este conceput pentru a fi folosit de o singura persoana, cu o greutate totald combinata care s& nu depaseasca 181 kg,
incluzénd hainele, uneltele si alte obiecte ale utilizatorului. Aceastd capacitate respecta standardul EN795. Cand MSA Workman Winch este asamblat pe MSA Workman
Tripod conform sectiunii urméatoare, configuratia obtinuta este adecvaté pentru ridicarea, coborérea si pozitionarea personalului cu o greutate maxima de 140 kg sau
a materialelor cu o greutate maxima de 225 kg. Aceste aplicatii si capacitati sunt in conformitate cu Directiva 2006/42/CE privind utilajele. Cand trepiedul este folosit ca
parte dintr-un sistem de oprire a caderii, utilizatorul va fi echipat cu un instrument care sa ii permita sa limiteze fortele dinamice maxime exercitate asupra sa in timpul opririi
unei caderii de maxim 6 kN. Nu folositi niciodata Workman Tripod pentru a ridica, pentru a cobori sau pentru a pozitiona concomitent persoane si materiale. In figura 32
sunt ilustrate configuratii ale accesoriilor optionale si aplicati tipice ale acestor sisteme.

2. Utilizarea accesoriilor MSA Workman Tripod: (1) Ochetii de articulatie laterali (FIG 6) sunt folositi in cadrul sistemelor personale de oprire a caderii, precum franghiile
flexibile de ancorare (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (Sistem de oprire a caderii de tip retractabil), RTFA pentru salvare. Consultati instructiunile
separate ale fiecaruia dintre aceste produse pentru instalarea si utilizarea acestor componente optionale. (2) Ochetele de articulatie central este folosit pentru atasarea
unor accesorii, precum scripetele MSA montat separat P/N 506222 pentru MSA Workman Winch (FIGS 4&7). Dacé ochetele de articulatie central nu este folosit pentru
MSA Workman Winch, acesta poate fi utilizat pentru a atasa o franghie flexibila de ancorare, un RTFA sau un RTFA pentru salvare. (3) RTFA pentru salvare MSA si MSA
Workman Winch sunt montate pe trepied impreuna cu scripetele MSA montate separat P/N 506222 si carabinierele P/N 10129888. (4) RTFA MSA pentru salvare si MSA
Workman Winch sunt atasate de trepied prin intermediul unor console de montare cu picior integral. (5) Existé un stift de blocare in fiecare picior extensibil. Fiecare stift
este introdus prin orificiile selectate din picioarele inferioare si superioare in momentul in care se obtine gradul de extensie dorit. Butonul de la capatul stiftului trebuie
mentinut apasat atunci cand stiftul este introdus sau indepartat din trepied (FIG 8). RTFA MSA sau RTFA MSA de salvare pot fi montate direct pe ochetele de articulatie
lateral folosind o carabiniera certificatd conform EN 362. Capacitatea de incércare a unui RTFA de salvare atunci cand acesta este montat direct pe ochetele de articulatie
lateral al MSA Workman Tripod este de 140 kg. (6) Curelele de la baza picioarelor au rolul de a mentine pozitia picioarelor trepiedului si de a distribui sarcinile aplicate in
timpul utilizarii sistemului (FIG 52). La baza fiecarui picior inferior, trepiedele sunt prevazute cu accesorii prin care este fixata cureaua. Aceasta este considerata a fi complet
asamblatd dupa ce trece prin toate cele trei accesorii, este conectatd la catarama cu cama si este strénsa. (7) Cureaua pentru picioare poate fi conectata si la capul
trepiedului folosind o carabinierd, fiind utilizata pe post de curea pentru transport (FIG 9). (8) Geanta din nailon este folosita pentru a proteja trepiedul in timpul transportului
si depozitarii (FIG 10). (9) Carabiniera P/N 10129888 este folosita pentru fixarea scripetelui montat separat MSA P/N 506222 pe punctele de atasare laterale de pe capul
trepiedului. (10) Scripetele montat separat este conceput pentru a fi utilizat impreuna cu un RTFA de salvare sau cu un MSA Workman Winch, caz in care cablul RTFA de
salvare sau al MSA Workman Winch va trece prin scripetele montat separat si va coborf in centrul spatiului de lucru (FIG 3). (12) Contactati MSA pentru informatii despre
conectarea componentelor optionale la trepied sau consultati instructiunile de utilizare separate, furnizate impreund cu fiecare componenta.

3. Instructiuni de utilizare: Este in responsabilitatea utilizatorului trepiedului MSA Workman de a se asigura ca acestia sunt familiarizati cu aceste instructjuni de utilizare
si sunt instruiti de catre o persoana competenta. Asigurati-va ca ati fost corect instruit pentru folosirea acestui trepied MSA Workman si ca intelegeti in totalitate cum
functioneaza.

4. Procedura de utilizare: Nu deschideti capacul inchis al zonei de acces inainte de a efectua montarea completa a trepiedului si a tuturor celorlalte componente ale
sistemului. Instalarea si reglarea trepiedului (FIG 13-18): Pasul 1: Aducetj trepiedul in pozitie verticala, cu talpile indreptate in jos. Pasul 2: indoit fiecare picior pe rand
inspre exterior si in pozitia de blocare. Refineti c& fiecare picior sare automat in sus atunci cand balamaua se blocheaza. Verificati cu atentje blocarea balamalelor. Pasul
3: Asezati talpile in jurul capacului situat deasupra zonei de acces in functie de asezarea in spatiu a zonei de lucru si de caracteristicile suprafetei de lucru. Referire la 6.
Norme de proiectare: sectiunea 4 pentru cerintele spatiului minim necesar. Pasul 4: Componentele optionale care trebuie sa fie fixate pe capul trepiedului, ca de exemplu,
scripetele montat separat, trebuie sa fie montate in acest moment pe capul trepiedul. Urmati instructiunile de utilizare corespunzatoare pentru fiecare componenta
optionald care urmeaza sa fie fixata pe trepiedul. Pasul 5: Ridicatj pe rand cate un picior al trepiedului, scotand stiftul (fixat pe sectjunea superioara a piciorului), tragand
spre exterior sectiunea inferioara a piciorului in mod progresiv, apoi introducand inapoi stiftul. Repetati pasii pentru fiecare picior, pana cand capul trepiedului se afla la
inaltimea dorita. La finalizarea montarii, capul trepiedului trebuie sa fie plan. Atentie sa nu extindeti prea mult fiecare picior pentru a evita rasturnarea trepiedului. Picioarele
trepiedului nu trebuiesc extrase mai mult decat indicatorul de maxim, a se vedea FIG. 8. Pasul 6: Dupa ce a ajuns la inaltimea corespunzatoare, verificati cu grija daca
trepiedul este stabil si drept. Introduceti chinga de la baza piciorului in orificiile situate in partea inferioara a picioarelor trepiedului. Verificatj toate stifturile picioarelor pentru
a asigura o fixare sigura si pentru a fixa talpile in pozitia cu cablul indreptat in jos. Strangeti chinga prin toti conectorii de ancorare, tragand de capatul liber al tesaturii
prin incuietoarea cu cama. Dupa ce tot echipamentul este pozitionat in mod corespunzator pe trepiedul, efectuati o verificare finala a pozitiei verticale si a stabilitatii
dispozitivului. Efectuatj reglarile finale. Apoi scoatetj trapa si capacul gurii de acces.

Pentru a compacta trepiedul in vederea transportarii sau depozitarii acestuia, efectuati etapele procedurii de montare in ordine inversa. Pentru a decupla sistemul de
blocare a balamalei piciorului, trageti piciorul in jos si indoiti-| spre interior. Fixalj stréns picioarele trepiedului cu chinga inferioara, conform ilustratjilor (FIG 18).

5. Recomandari privind inspecjile: Pasul 1: Inspectati etichetele trepiedului pentru a verifica dacé sunt prezente si lizibile. Verificati grila de inspectii pentru a va asigura cé
s-a realizat o inspectie oficiala in decursul ultimelor 12 luni. Daca grila de inspectie nu precizeaza faptul ca s-a realizat o inspectie oficiald in ultimele 12 luni (fiind perforata),
sau dacd unele etichete lipsesc sau sunt deteriorate, scoateti trepiedul din uz si marcati- ca ,INUTILIZABIL" pana la efectuarea inspectiei oficiale de catre o persoana
calificata. Pasul 2: Inspectati ansamblul capului dispozitivului pentru urme de coroziune, fisuri, deformari, crapaturi, elemente deteriorate sau lipsd, arsuri si expunere la
temperaturi ridicate sau atac chimic. Pasul 3: Inspectatj toate piesele metalice (de exemplu, capul, picioarele, stifturile picioarelor, stifturile de fixare, talpile) pentru urme
de deformare, crapaturi, fisuri, coroziune, coroziune adanca, asperitati, muchii ascutite, taieturi, crestaturi adanci, piese lipsa sau slabite, functionare necorespunzatoare,
precum si urme de expunere la temperaturi ridicate sau atac chimic. Pasul 4: Inspectaij toate piesele nemetalice (de exemplu, talpile antiderapante, etichetele si chinga
de la baza piciorului) pentru urme de taieturi, rupturi, uzura excesiva, piese lipsa sau slabite. Inspectati de asemenea pentru urme de arsuri, precum si pentru urme de
expunere la temperaturi ridicate sau atac chimic. Pasul 5: Verificatj functionarea corespunzatoare a picioarelor trepiedului. Picioarele trebuie sa se deplaseze lin in locasul
picioarelor si trebuie sa se fixeze atunci cand sunt in pozitia maxima de deschidere. Picioarele inferioare trebuie sa gliseze lin si in intregime in interiorul picioarelor
superioare. Talpile trepiedului trebuie sa pivoteze cu usurinta si sa isi mentina pozitia orizontald pe sol atunci cand trepiedul este in pozitie verticala. Pasul 6: Inspectatj
fiecare componenta si subsistem al intregului ansamblu, conform instructiunilor de utilizare furnizate de cétre producator. Inspecjile detaliate trebuie inregistrate in Lista
de verificare a inspectiilor. Dupa inspectie, marcati sau perforati eticheta de inspectii pentru a indica finalizarea unei inspectji formale complete.

6. Specificatii privind proiectul: (1) Suprafata (de ancorare) pe care este montat trepiedul nu trebuie sa aiba o inclinatie mai mare de 152 de mm, pe o distanta de 3 m.
Orice grad de inclinatie mai mare de 2,8° ar putea provoca alunecarea sau rasturnarea trepiedului.
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(2) Rezistenta postamentului (bazei, podelei) atunci cand trepiedul va fi amplasat nu va trebui s depaseasca mai mult de 10KN. Trepiedul este destinat utilizarii de catre
o singura persoana. Pentru ceilalti membri ai echipei de lucru care desfasoara activitati in imediata apropiere este necesara utilizarea a unor sisteme de siguranta separate
si individuale, in functie de scopul si natura lucrarii.

(3) TREBUIE sa avetj in vedere spatiul minim necesar de sub utilizator pentru a evita lovirea constructiei sau a solului. Dimensiunile spatjului minim necesar depind de tipul
de subsistem de conectare utilizat, precum si de locatia punctului de ancorare sau a conectorului de ancorare. Asigurati-va ca nu exista riscul de cadere a dispozitivului
datorita balansarii acestuia si de a lovi obiecte aflate in imediata apropiere sau in traiectoria de cadere libera. Lucratj tot timpul numai sub zona de ancorare/conectorul de
ancorare. Nerespectarea acestor avertizari poate duce la vatamari corporale grave sau la moarte.

(4) Spatiul minim necesar dintre pozitia talpilor trepiedului atunci cand acesta este in pozitie verticala si de lucru si zona de acces prin care muncitorul urmeaza sa fie
coborét trebuie sa fie in asa fel incat sa evite pozitionarea vreunuia dintre picioarele trepiedului deasupra zonei de acces sau amplasarea acestuia prea aproape de
marginea unei deschizaturi si alunecarea vreunui picior in deschizatura respectiva. Spatjul minim necesar intre pozitia de lucru a fiecarei talpi a trepiedului si limita
exterioard a punctului de ancorare trebuie sa fie de minim 0,9 m si trebuie sa permita deplasarea nerestrictionata deasupra a celorlalti membri ai echipei de lucru in timp
ce dispozitivul este in pozitie verticala, precum si in timpul utilizarii si a compactarii dispozitivului (FIGS11-12). Asigurati-va ca in zona de lucru nu exista obstructii, pericol
de impiedicare sau rasturnare care ar putea diminua functionarea in siguranta a sistemului de lucru anti-cadere.

(5) Spatiul exterior minim necesar trebuie sa fie destul de mare pentru a permite montarea corespunzatoare in pozitie verticala si maxima a trepiedului. Dimensiunile
minime necesare sunt mentionate in figura 1. inaltimea libera din spatjile inchise depinde de componentele sistemului (accesoriile optionale) care pot fi fixate pe capul
trepiedului. Consultati instructiunile de utilizare furnizate cu fiecare componenta a sistemului pentru a determina efectul asupra spatjului minim superior datoritd montarii
acestora.

(6) Depozitarea in medii acide, alcaline sau in alte medii in care sunt prezente substante abrazive pot provoca deteriorarea elementelor metalice ale trepiedului. Daca
trebuie sa va desfasurafi activitatea intr-un mediu extrem de toxic, consultati MSA pentru a determina componentele de sistem corespunzatoare pentru acele conditii
specifice de lucru. Pericolele chimice, caldura si coroziunea pot deteriora trepiedul. Este necesara efectuarea de inspectii oficiale mai frecvente in medii in care sunt
prezente pericole chimice, caldura si coroziune. Nu utilizati dispozitivul in medii cu temperaturi mai ridicate de 85 °C. Nu expuneti in medii corozive pentru perioade de
timp indelungate. A se folosi cu precautie cand se lucreaza in locuri care prezinta pericole electrice. Mentineti dispozitivul la o distanta sigura de lucru (preferabil la minim
3 m distantd) de pericole electrice. Cand se lucreaza in apropierea unor organe de masini (de exemplu, convectoare, arbori rotativi, prese etc.), asigurati-va ca sistemul
nu prezinta elemente slabite.

(7) Utilizatorul trebuie sa aiba un plan de salvare si mijloacele de implementare la indemana; planul respectiv trebuie sa includa atat echipamentele, cat si pregatirea
speciala necesara efectudrii unei salvari prompte, in orice conditii previzibile.

(8) Toate componentele (de ex. hamul complet pentru corp, coarda autoretractabild, carabiniera, inelul de siguranta etc.) conectate la acest trepied MSA Workman TREBUIE
sa fie compatibile. Trepiedul MSA Workman este proiectat pentru a fi folosit cu componentele si subsistemele de cuplare aprobate de MSA. Utilizarea subansamblelor
trepiedului MSA Workman cu produse de la alfi producatori care nu sunt aprobate in scris de MSA pot afecta in mod negativ capacitatea functionald dintre componentele
sistemului i fiabilitatea intregului sistem. Daca avetj intrebari sau doriti informatji suplimentare, contactatj MSA.

(9) Trepiedul MSA Workman este proiectat pentru un singur utilizator a carui greutate combinata totald, incluzand hainele, sculele si alte obiecte la purtator, nu depaseste
181 kg. Pentru a desfasura lucrari la indltime, este necesara o buna conditie fizicd. Anumite conditii medicale si situatji de urgenta (sub tratament medicamentos, probleme
cardiovasculare etc.) pot ameninta siguranta utilizatorilor in timpul utilizarii normale a trepiedului MSA Workman. In orice caz incert, consultati medicul dumneavoastra
fnainte de a utiliza coarda. Femeile gravide si minorii NU TREBUIE s foloseasca NICIODATA trepiedul MSA Workman.

AVERTIZARI

Un ham complet pentru corp reprezinta la EN 361 este singurul dispozitiv admis de mentinere a corpului, care poate fi utilizat la un sistem de oprire a caderii.

Sistemul de oprire a caderii, TREBUIE prins DOAR de inelul in forma de D din spatele hamului, sau de inelul in forma de D din fata hamului numai cu carabiniera ,A*
a sistemului de oprire al caderii. Aceste puncte pot fi folosite de asemenea pentru a lega un sistem de salvare prin ridicare. Nu folositi niciodata inelul in forma de D de la
solduri pentru oprirea caderii sau pentru protectia la catarare. Inelul in forma de D de la solduri TREBUIE folosit DOAR pentru conectarea unui sistem de poziionare pentru
lucru (EN 358) si NICIODATA pentru sistemul de oprire a caderii sau al protectiei la catarare.

Trepiedul MSA Workman TREBUIE sa fie complet verificat inainte de fiecare utilizare pentru a se asigura ca acesta este in stare optima de utilizare. Examinatj in
detaliu trepiedul pentru depistarea uzurilor severe, a elementelor lipsa sau deteriorate, a coroziunii sau a altor deteriorari. Examinati prezenta sau lizibilitatea etichetelor
produsului; verificati daca existd dovada unei functionari incorecte, a unei fixari incorecte sau a defectarii oricarei componente. Nu utilizatj trepiedul MSA Workman decat
dup ce aveti confirmarea in scris a unei persoane competente daca inspectia indici conditii nesigure. in plus, trepiedul MSA Workman trebuie inspectat de o persoan
calificatd cel putin anual sau mai frecvent daca trepiedul este supus unor conditii dure sau daca acesta este utilizat in mod excesiv. Persoana calificaté trebuie sa fie
autorizata in conformitate cu legislatia in vigoare in tara in care este utilizat produsul. Consultati recomandarile privind inspectjile.

NU modificati si nu incercati repararea trepiedului MSA Workman. Numai MSA sau entitatile cu autorizatie scrisa din partea MSA pot repara trepiedul MSA Workman.
Sistemul nu va fi utilizat in afara limitelor impuse sau in alte scopuri decét cele pentru care este prevazut.

Tn cazul in care trepiedul a fost supus unei opriri fortate sau unor forte de impact, scoateti trepiedul din uz si etichetati-l ca ,INUTILIZABIL" pana la efectuarea procedurilor
oficiale de inspectie si la primirea confirmarii in scris.

Pentru siguranta utilizatorului, in cazul unei revanzari a trepiedului MSA Workman in afara {arii originale de destinatje, este esential ca revanzatorul sa ofere instructiuni
si informatji suplimentare relevante privind utilizarea, intretinerea, examinarea periodica si repararea in limba tarii in care trepiedul MSA Workman urmeaza sa fie folosit.
Nerespectarea acestor avertizari sau utilizarea gresita poate duce la vatdmari corporale grave sau la moarte.

INTRETINERE $1 DEPOZITARE

Respectati cu strictete instructiunile de curatare din aceasta sectiune pentru a preveni efectele adverse ale materialelor utilizate in cadrul trepiedului MSA Workman.
Curatatj trepiedul cu o solutie de apa cu detergent slab. Piesele metalice trebuie sterse cu o carpa curatd. Nu uscati rapid cu caldura. Acumularea excesiva de murdarie,
vopsea sau alte materii stréine pot impiedica buna functionare a componentelor i, in cazuri grave, le pot slabi. Intrebérile cu privire la starea componentelor si la curatare
trebuie adresate direct catre MSA.

Echipamentul care este deteriorat sau care necesita operatjuni de intretinere trebuie marcat ca ,INUTILIZABIL si scos din uz. Operatiunile de intretinere (altele decat
curatarea) si reparare, cum ar fi inlocuirea unor elemente, trebuie executate de catre reprezentanta MSA. Nu incercati repararea acestuia pe teren.

Depozitai trepiedul MSA Workman intr-un loc racoros, uscat si curat, ferit de lumina direct a soarelui. Evitati zonele unde caldura, umezeala, lumina, petrolul si alte
produse chimice sau vaporii lor, sau alte elemente de degradare pot fi prezente. Echipamentele care sunt defecte sau necesita reparatji nu vor fi depozitate in acelasi loc
cu echipamentul utilizat. Echipamentul intens murdarit, umed, sau contaminat va fi intretinut in mod adecvat (ex. uscat si curatat) inaintea depozitrii. Inaintea utilizarii
echipamentului care a fost depozitat pe perioade lungi de timp acesta se va inspecta formal de catre o persoana competenta. Trepiedul va fi protejat de orice deformare
mecanica sau de solicitari mecanice (sau impact). Caz tipic: persoane care abandoneaza trepiedul pe materiale si amplaseaza rapid obiecte grele pe el.

Transportatj trepiedul MSA Workman intr-un pachet pentru a- proteja de taieturi, umiditate, produse chimice si vaporii lor, temperaturi extreme si raze ultraviolete.
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PYCCKUH P/N 10112828

PYCCKUMU
MHCTPYKLUMM MO NPUMEHEHMUIO

TpeHora MSA Workman sBnseTcs KOMNOHEHTOM WHAMBMAYANbHON CTPaXOBOYHOM CUCTEMbI ANS 3aluTbl OT NageHus ¢ BbicoTbl. OHa npeAcTaBnseT coboit nepeHocHoe
QHKEPHOE YCTPOINCTBO ANS MHAMBUAYAMNbHBIX CUCTEM 3alUMTbl OT MafeHUs C BbICOTbI. ATO N3AENUEe COOTBETCTBYET TpeboBaHusm Pernamenta EC 2016/425. C neknapaumeit
COOTBETCTBUS MOXHO O3HAKOMUTLCS, Nepeitas no creaytoLeir cebinke: https://MSAsafety.com/DoC

1. OyHKUMa 1 npumeHeHve. Tonosa TpeHorn MSA Workman BbINOMHeHa M3 amiOMUHWMEBOrO CMNaBa, a HOXKM — M3 BbICOKOMPOYHOTO amnioMUHWEBOrO Cnnasa. TpeHora
13roTOBNEHa B COOTBETCTBUM €O cTaHgapTom EN 795-2012, knacc B, 1 oTBevaeT TpeboBaHMAM TEXHUYECKOTO pernameHTa TamoxeHHoro cotoda «O 6e3onacHocTv CpeacTs
nHamBnayanbHoi 3awutbly TP TC 019/2011, «TexHuyeckux HOpM ANS CPeACTB WHAMBMAYanbHOW 3awwmTbl» YkpauHbl, a Takke ctaHgapta JCTY EN 795:2006. TpeHora
npeactasnsieT coboit NepeHOCHOe BCMOMOraTeNbHOE aHKepHOe YCTPOMCTBO WHAMBWAYarbHOM CTPaxOBOYHOM CUCTEMbI W CmacaTenbHOi cucTeMmbl. B 3aBucumocTn oT
NOCTaBNSAEMbIX C CUCTEMON KpeneXHbIX NeMEHTOB OHa MOXET MCMOMb30BaThCA AN 3alUUTbl OT NaAeHUs, 4K cnaceHns, nogbema u aBakyaumn. TpeHora MSA Workman
paccynTaHa Ha OBHOro Monb30BaTeNs, Yel MakcUManbHbIi Bec cocTaBnsieT 181 kr, BkMtovas OLexay, MHCTPYMEHTbI W Apyrie MepeHocuMble NpeaMeTbl. JTa Hecyllas
cnocobHocTb cooTeTcTBYeT cTaHaapTy EN 795. B cnyyae ecnu Ha TpeHory MSA Workman moHTupyeTcst nebeaka MSA Workman, kak 3T0 OnncaHo B CrieaytoLieM pasgerne,
Takasi KOHCTPYKLMS NOAXOAMT ANs NoAbema, OnyckaHus 1 No3uLMoHMpoBaHus niogen maccoit fo 140 kr nubo matepuanoB maccoit Jo 225 kr. 3t obnacTi npUMeHeHUs 1
HecyLume cnocobHocTu cootBeTcTByHOT npektue EC 2006/42/EC «MalunHbl, MexaHn3Mbl 1 MaLMHHOE 060pyaoBaHuMey. Koraa TpeHora Mcnonb3yeTcs kak YacTb CTPaxoBOYHOM
CUCTEMbI, MONMb30BATENN AOMKHbI UMETb CPEACTBA OrPaHUYEHNS MaKCUManbHbIX AWHAMUYECKUX Cur, BO3AENCTBYIOWMX Ha MOMb3oBaTenel BO BpeMs NpeaoTBpalleHms
nafieHnsl, [0 3HaYeHwsl, He npe.blwarolero 6 kH. He ucnonb3yiite TpeHory Workman, 4tobbl nogHUMaTh Uiy onyckaTb Nigel 1 MaTepuansl ogHoBpeMeHHo. Ha puc. 32
1300paxeHbl KOHUrypaLn AONONHUTENbHbBIX PUHAAMEXHOCTEN 1 TUNNYHBIE 0BNACTU NPUMEHEHNS STUX CUCTEM.

2. Wcnonb3oBaHne BcnomoratensHoro obopynosaHus TpeHorn MSA Workman. (1) BokoBble npoylwuHbl BepTntora (puc. 6) npegHasHaueHbl Ans WCMONb3oBaHWs C
VHAMBWAYaNbHLIMW CTPAXOBOYHBIMU CCTEMaMK, Hanpumep ¢ rnbkoit aHkepHon nunmeit (EN 353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), cpeaCTBOM 3alUuThI BTAMMBAIOLLETO
Tuna (C3BT) unu cnacatensHbiM C3BT. Mopsaok MOHTaxa 11 aKkCnyaTaLum Kaxaoro 13 3TUX A0NOMHUTENbHBIX KOMMOHEHTOB OMUCaH B OTAENbHbIX PYKOBOLACTBAX, NpuUnaraeMbix
K AaHHbIM u3genvam. (2) LieHTpanbHas npoyLunHa BepTaiora npegHasHayeHa Ans KpenneHns BcnomoratensHoro 06opynoBaHus, HanpuMep, 6roka nogbeMHOro MexaHuama
MSA (aptukyn 506222) ans nebegkn MSA Workman (puc. 4 v 7). Ecnn ueHTpanbHas npoylnHa BepTmiora He ncnonb3yetcsa ans nebeakn MSA Workman, Ha Helt MOXHO
3aKpenuTb rBKyH aHKepHYH NUHMI0, CPEACTBO 3alLuThl BTAMMBaKOLLEro Tuna unu cnacatensHoe C3BT. (3) CnacatensHoe CpeacTBO 3alluThl BTArMBatoLLero Tuna u nebegka
MSA Workman MoHTUpytoTCS Ha TpeHore BMecTe ¢ 6okamv nogbeMHbIx MexaHnamoB MSA (apTukyn 506222) u kapabuHamu (aptukyn 10129888). (4) CnacatenbHoe cpeacTso
3aLmThl BTSIrMBatoLLero Tuna u nebeaka MSA Workman kpensitcsi K TpeHOre ¢ MOMOLLbH KPEMeXHbIX Ckob Ha Hoxkax. (5) Kaxaas BblABMKHAS HOXKA OCHALLEHa CTOMOPHBIM
wtneptom. Mpu BbIOOPE HEOOXOAMMON ANMHbI HOXKI BCE LUTUTHI BCTABASIOTCS B COOTBETCTBYHOLLME OTBEPCTUS HOXeEK. BCTaBNSS CTONOPHbIA WTUAT B TPEHOTY UK U3BNeKast
€ro, HeobXoANMMO HaxaTb M yaepX1BaTb KHOMKY Ha KoHLe wrudTa (puc. 8). CpeacTBo 3aluuThl BTArMBaloLLero tuna unu cnacatensHoe C3BT npoussoacTtea komnaHun MSA
Takke MOXHO YCTaHaBMMBaTh HEMOCPEACTBEHHO B GOKOBYK MPOYLUWMHY BEPTiOra C NOMOLLbI0 kapabuHa, cooTeTcTBytowero cranaapty EN 362. Hecyuwas cnocobHocTb
cnacaTenbHOro CPeACTBA 3alLuThl BTAMBAOLLETO TUNA NPW YCTAHOBKE HEMOCPELACTBEHHO B 60KOBYIO NpoyLumHy BepTiora TpeHorn MSA Workman cocrasnset 140 kr. (6) Ons
COXPaHEHWS! MONOXEHMS HOXEK TPEHOTW 1 PacnpefeneHust Harpy3ki OCHOBaHWE HOXEK HEOBXOAMMO 3adhnKCMpOBaTh CrieLpanbHbIM peMHeM (puc. 52). HukHUe YacTu Hoxek
TPEHOTW OCHALLIEHbI NETASIMW Y OCHOBaHMS, Yepe3 KOTOpbIE NPOAEBaeTCs peMeHb. [1ns 3aBepLueHis COOpKu TPEHOT He0bX0AMMO NPOAETh KOHEL, PEMHS Yepe3 BCE TP NETNN,
3aCTerHyTb MPSKKY C KyNavkoBbIM 3aXIMOM W HATSHYTb peMeHb. (7) PeMeHb, MAYLLMA OT HOXKW, MOXHO Takke NOACOEANHWTL K rOfOBE TPEHOTU C MOMOLLbI0 KapabuHa v
1cnonb3oBaTh Ans nepeHocku (puc. 9). (8) ns 3awwmThbl TPEHOTM BO BPEMS NEPEHOCKM 1 XpaHEeHWs He0BX0AMMO MCMOMb30BaTh CneLmanbHyH HenoHoBY cymky (puc. 10). (9)
KapabwH (aptukyn 10129888) npenHasHaueH Ans MOHTaxa A0MOMNHUTENbHOro B1oka nogbemHoro mexanuama MSA (apTukyn 506222) k 6G0Kk0BbIM TOUKaM KpenneHus Ha ronose
TpeHoru. (10) brok noabEMHOrO MexaHu3Ma HeobXoAMMO NCNoNb3oBaTh BMeCTe co cnacatensHbiM C3BT unu nebeakoit MSA Workman. Mpu aTom kabenb cnacaTtenbHoro
C3BT nnu nebeakn MSA Workman fomkeH npoxoauTb Yepea 6110k NOAbEMHOT0 MexaHuaMa v cryckaTbest k LeHTpy pabodert obnacty (puc. 3). (12) s nonyyeHus cBeaeHNi
06 ycTaHOBKe AOMOMHUTENbHbIX KOMMOHEHTOB Ha TpeHore obpatutech B komnaHuio MSA unn Kk 0TAenbHOMY PYKOBOACTBY MOMb30BaTeNs, NPeAoCTaBnsSeMOMY C KaXabiM
KOMMOHEHTOM.

3. VHcTpykumm no akcnnyatauuu. Monb3osatens TpeHorn MSA Workman HeceT OTBETCTBEHHOCTb 3@ O3HAKOMIIEHME C AAHHbIMW PYKOBOACTBOM MONb30BATENS U HECET
OTBETCTBEHHOCTb 32 NPOXOXAEHe NOArOTOBKM Y KBanUULMPOBAHHOIO crneuuanucta. Ybeautech, YTo Bbl NPOLINW HEOOX0AMMYI0 NOArOTOBKY NO MCMOMb30BaHWIO TPEHOY
MSA Workman 1 nonHOCTbI0 NOHMMaeTe NpuHLMN ee paboTbl.

4. Tlopsipok akcnnyatauum. He OTKpbIBaTE KPbILLKY, 3aKpbIBAIOLLYIO BXOA B NOMELLIEHME C OrpaHUYeHHbIM MPOCTPaHCTBOM, MOKa He YCTAHOBWTE TPEHOTY W BCE COOTBETCTBYIOLLME
KOMMOHEHTbI. YCTaHoBKa 1 HacTpoika TpeHoru (puc. 13-18). War 1. MocTtaBbTe TpeHory B BEpTUKANbHOE NOMOXeHWe, HoXKamu BHU3. LLiar 2. PasaBuHbTe HOXKM No oyepean
po ynopa. ObpaTtute BHUMaHKe, YTO Npy BOKUPOBKE LLAPHUPOB HOXKW aBTOMATUYECKM (DUKCUPYIOTCS B NPSIMOM NOMOXeHUM. YbeanTech, YTo WwapHupbl 3abnokpoBaHsl. LLar
3. PacnonoxuTte ycTpONCTBO Haz KPbILLKOW Ntoka B COOTBETCTBUM C reOMETpUYECKMMY NapameTpami paboyeii obnactv v kayecTeom noBepxHocTu. Cm. rnasy 6. KoHcTpykums
yCTpoicTBa: pasgen 4, utobbl y3HaTh TpeboBaHms k 3asopy. LLar 4. MpukpenuTe K ronoBe TPEHOM LONOMHUTENBHbIE KOMMOHEHTbI, HANPUMeEp, BOK NOABLEMHOMO MeXaHU3Ma.
[Tpu KpenneHnn KOMNOHEHTOB K TPEHOTe CreayiTe COOTBETCTBYIOLLMM UHCTPYKLMSAM, NpunaraeMbIM K A0MOMHUTENbHbIM KoMnoHeHTaM. LWar 5. MogHumaliTe TpeHory, BbITAr1eas
B NOPSAKE 04Epean U3 HOXEK LUTUTBI (B BEPXHEN YaCTi HOXKM) 1 NOCTENEHHO BbIABUIas HIKHUE YacTu HOXeK. BbiaBuraiiTe HOXKM, NOKa rofiloBa TPEHOTU HE OKAXETCH Ha
Heobxoaumot BeicoTe. Korga ycTaHoBka byaeT 3aBepLueHa, ronoBa TPEHOr AoMmkHa byAeT HaxoanTbCs B NONOXEHUM NapannensHo 3emne. Bo n3bexaHue nageHns TpeHoru
He BbITArMBaITE HOXKM CIIMLIKOM CUMbHO. HOXKI TPEHOTM He AOMKHbI M3BMEKaTLCS 3a Npeaenbl MakcuMansHo oTMeTku, cM. puc. 8. Lar 6. Mpu goctkeHun Heobxoanmon
BbICOTbI yBEAUTECH, YTO TPEHOTa YCTONYMBA W YCTAHOBIEHA NEPMEHAMKYNAPHO 3eMne. MpofeHbTE peMeHb, MAYLINMA OT OCHOBAHIS HOXKI, Yepe3 NETIN BCEX HOXEK TPEHOTU.
[TpoBepbTe BCe WTUdTHI, YTOObI YOEANTBCA B HAAGXKHOCTU YCTAHOBKM TPEHOMN B Pa3foXEHHOM COCTOSIHWW. 3aTsHUTE peMeHb, NOTSHYB ero 3a CBOOOAHbIN KOHeL| Yepes
npskky. Mocne Toro kak Bce 060pyAoBaHNe TpeHOru ByAEeT YCTaHOBMNEHO, BbIMOMHUTE (MHANbHYI MPOBEPKY HA YCTONYNBOCTb 1 NEpMEHANKYNAPHOCTb 3eMne. Beinonkute
OKOHYaTENbHYI PErynnMpoBKy. 3aTeM yaanuTe KpbILLKy ioKa.

YT06bI CIOXUTBL TPEHOTY NSt NEPEBO3KM NN XPAHEHNS!, BbINOMHIUTE JECTBIS, ONMCAHHBIE B MPOLEAYPE YCTaHOBKY, B 06paTHOI NocneaoBaTensHoCTH. Ytobsl pasbnokmposaTh
LUAPHMPbI HOXEK, OMYCTUTE HOXKY 1 NOBEPHUTE €€ BHYTPb. HafeXHO CBSXMTE HOXKI TPEHOTM PEMHEM, Kak Noka3aHo Ha pucyHke (puc. 18).

5. Pekomenpaumn no ocmotpy. Lar 1. O3HakoMbTeCh C 3TMKeTKaMu TpeHorW, YTobbl yOeauThCs B UX HanMMuMK M, 4TO OHWU yaoBountaemsl. [poBepbTe KapTouKy ydyeTa
chopmanbHoi NpoBepky, YToObl YAOCTOBEPUTLCSA, YTO popManbHas NpoBepka BbIMOMHANAck B TeyeHne nocneHux 12 mecsues. Ecnu B kapTouke He ykasaHo (C MOMOLLbIO
knenmay), 4To hopMarnbHas NpoBepka BbINONHSNACh B TeUEHWe NocneaHnx 12 MecsiLEeB, U OTCYTCTBYIOT kakie-nubo Tabnuuki, unn oH1 Hepa3bopymBbl, BbIBEANTE TPEHOTY 13
akennyarauuu n nomeTbTe ee kak «<HEMPUIOOHAA» go Tex nop, noka keanuuumpoBaHHbIM CreLuanicTom He 6yaeT npoBeaeHa dopManbHas nposepka. LLlar 2. Ocmotpute
ronoBy TPEHOM Ha NPeAMET KOPPO3WK, TPELLWH, AechopMaLim, U3NIOMOB, UBMEHEHHBIX UM OTCYTCTBYIOLLMX 3MEMEHTOB, 06ropeBLLIX y4acTKOB U Cre0B BO3AENCTBUS BbICOKUX
TemnepaTtyp unu xummndeckux setyects. War 3. OcmoTpuTe BCe MeTannnyeckie KOMMOHEHTbI (FOMOBY, HOXKW, LUTUATHI W T. N.) HA NpeaMeT AedopMaLiim, U3MOMOB, TPELLUH,
NpW3HaKOB KOPPO3uK 1 ryBOKIMX KOPPO3UIAHBIX PAKOBMH, LLIEPOXOBATOCTEN, OCTPbIX Kpaes, BbIBUTLIX YacTell, rybokux 3apybok, ocnabneHHbIx YacTeil 1 cresos BO3AeNCTaNS
BbICOKVX TEMMepaTyp unn xumnyeckoro Bosaenctsus. LLlar 4. OcmoTpuTe BCe HemeTannnyeckine KOMMOHEHTbI (MPOTMBOCKOMb3ALME MOAKNAAKA MOA HOXKW, 3TUKETKUA W
pemeHb OCHOBaHWS HOXEK) Ha NpeaMeT Nope3oB, CHIOMaHHbIX YacTei, NOTEPTOCTEN, a Takke OTCYTCTBYIOLLMX UMM yTepsHHbIX 3nemeHToB. OCMOTpUTe 13aenue Ha npeameT
06ropeBLUMX Y4acTKOB, Ype3MEPHOro BO3AENCTBIA BbICOKUX TEMNepaTyp 1 Xummieckux BelecTs. LLlar 5. Y6eauntech B paboTocnocobHOCTH HoXeK TpeHOor. HOXKM [OMKHBI
6ecnpensTCTBEHHO BbIABUraTLCS 1 PMKCMPOBATLCS NMPX NOMHOM PaCKPbITUM. HUXHME HOXKM JOMKHbI 6ECTIPEnsSTCTBEHHO BABUIaTLCS B BEPXHUE HOXKM MO BCEW UX ANMHE.
HoxXKn TPEHOrM SOMKHbI C NErkoCTbI0 NOBOPAYMBATLCS U POBHO CTOSATL Ha 3eMrie npy NoaHATUN TpeHory. Lar 6. OcMoTpUTe Kaxablit KOMIOHEHT U COeAMHUTENbHBIN Y3en BCen
CUCTEMbI B COOTBETCTBMM C 3aBOACKOM MHCTPYKLMEN. MogpoBHO onuwmTe pesynbTaThl NPOBEPKM B hopMe TEXHUYECKOro 0cMoTpa. Mocne ocMoTpa caenaiTe MapkpOoBKY Ui
nocTasbTe LTamn Ha Bupke ¢ pedyrnbTatamu NPOBEPKX, YTODbI 3admKepoBaTh hakT NPOBEAEHS TPOBEPKY.

6. KoHcTpykuws ycTpoiictga. (1) MoBepxHOCTb (onopa), Ha KOTOPOiA NNaHMPYEeTCs YCTaHOBUTL TPEHOTY, NOMKHA BbiTh HAKMOHEHa He 6onee, Yem Ha 152 MM Npu paccTosHUN
3 M. Mpu HaknoHe, npeBbiLLatoLem 2,8°, TpeHora MOXeET COCKOMb3HYTb MM NePeBEPHYTHCS.
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(2) TBepaocTb 3eMnn (OCHOBaHWS, Nona) B MECTE YCTaHOBKW TPEHOrM AomkHa ObiTb He MeHee 10 kH. TpeHora npegHasHaveHa Ans UCnonb3oBaHUs OAHUM YenoBekoM. [pyrue
nuua, paboTarolume B 06nacTit pasmeLLEeHns TPEHOTM B Ka4eCTBE KOMaHZb! NOAAEPKKM, JOMKHBI UMETb OTAENbHbIE N HE3aBUCUMbIE CUCTEMBI 0BecneyeHns besonacHocTy B
3aBUCUMOCTI OT Liener W BbINOMHAEMbIX (PYHKLMNA.

(3) HEOBXOAMMO obecneumnTs Tpebyemoe MUHUMANBHOE PacCcTOSHUE ANs NPELOTBPALLEHNS CTONKHOBEHMS C KOHCTPYKLME unv semneit. Heobxoamnmoe paboyee pacctosiHie
3aBICUT OT TUNA UCMOMb3YEMbIX COEANHUTENBHBIX Y3M0B CUCTEMbI 1 MECTOMONOKEHNS KPEMNEXHOrO YCTPONCTBA MK aHKepHOro Kpennenus. Mo3aboTbTech 0 NpeAoTBpaLLEHUN
cOocKanb3blBaHWsi CUCTEMbI 1 OTCYTCTBUM MOCTOPOHHIX OGBEKTOB Ha MyTW MafieHNst i npuneratoLyx Tepputopusx. OcylecTBnsiTe paboTbl HENOCPEACTBEHHO NOZ OMOpoiA/
aHKEPHbIM KPEnmneHueM. B npoTMBHOM Cryyae 310 MOXET NPUBECTH K Cepbe3HbIM TpaBMam Mni CMepTY.

(4) PaccTosiHue Mexay HOXKaMu TPEHOMM B MOHATOM M paboyem NomoXeHUn 1 0TBEPCTUEM, B kKoTopoe ByaeT onyckaTbes paboumii, JOMKHO ObITb TakuM, YTOObI HY OAHA K3
HOXeK TPEHOrM He NoAHMManack Hag OTBEPCTUEM U He Npubnnkanach K ero Kpato, Tak kak 3T0 MOXET NPUBECTM K NafieHto YCTPOCTBa. PaccTosHMe Mexay HOXKaMu TpeHorm
B paboyem NoMoXeHW 1 3a npeaenamm ONopHON CUCTEMbI He OMKHO BbITb MeHbLue 0,9 M 1 AomkHO obecneymnsaTb CBO6OAHOE NEpeMeLLiEHNE YNeHOB KOMaHb! NOAAEPKKM
npy NOLHSATUM U UCTIONb30BaHMK cuctembl (puc. 11-12). ObecneubTe oTcyTCTBME B paboyeirt obnactv nperpag v OnacHOCTEN, KOTOpble MOryT NOBMUSATL Ha 6e3onacHOCTb
paboTbl CUCTEMBI 3aLYNTLI OT NAAEHMS.

(5) Anst nonHoro NogHsATMS TpeHor HeobxoanUMo obecneunTb JOCTaTOMHO CBOBOAHOIO paccTosHWA Haf onopoit. Heobxoaumoe paccTosHue CM. Ha puc. 1. BHYTpeHHss BbicoTa
3@BICUT OT KOMMOHEHTOB CUCTEMbI ([ONONHUTENbHbIE NPUHAANEXHOCTM), KOTOPbIE KPENSTCS K ronose TpeHorn. YTobbl onpefenuts HeobXxoanMoe paccTosHUe Haf ronoBoi
CUCTEMbI, 03HAKOMBTECh C MHCTPYKLMSIMIA, NPUNaraeMbIMi K YCTAHOBMNEHHbBIM KOMMOHEHTaM.

(6) Mcnonb3oBaHue cucTeMbl B KUCMOTHOM, LUEMNOYHON UMK ApYruX cpeaax, Coaepxallmx TBepable BeLjecTBa, MOXeT MPUBECTU K MOBPEXAEHWIO SrIEMEHTOB TpeHorn. Mpu
paboTe B XMMMYECKN arpeccuBHON cpeae obpatutecs B komnanuio MSA, 4Tobbl onpenenuTs, Kakue KOMNOHEHTbI CUCTEMbI MOXHO 1CMONb30BaTh B Takol cpeae. Xumudeckue
BELLECTBA, BbICOKME TeMnepaTypbl U KOPPO3WS MOTyT MPUBECTU K MOBPEXAEHWI0 TpeHoru. IMpn 1cnonb3oBaHun cucTeMbl B NodoBHbIX cpepax Tpebyetca Bonee yacToe
npoBeJeHNe NNaHoBbIX NpoBepok. He ucnonb3yiite cuctemy B cpeaax, rae Temnepatypa npesbiwaet 85 °C. He nogsepraiite cuctemy BO3AENCTBUIO KOPPO3UN B TeYeHMe
AnuTenbHoro nepuoaa. Bo Bpems paboTbl BOAM3M CTOMHIMKOB 3NEKTPO3Heprin cobntogariTe NpeAenbHy 0CTOPOXHOCTL. MoaaepxusaitTe besonacHoe paboyee paccTosHue
(pekomeHayeTca He MeHee 3 M) 0T 06BEKTOB, NPEACTaBASIOLLMX ONACHOCTb MOPAXEHNS INeKTpUYeckuM TokoM. [Mpu paboTe B6NN3M ABUraOLMXCS 3NeMeHTOB 0B0pyAoBaHNS
(koHBeiiep, TOPCHOHHBIN Ban, NPece 1 T. A.) ybeanTech B OTCYTCTBIM OCabNeHHbIX Y4aCTKOB CUCTEMBI.

(7) Y nomnb3oBatens fomkeH ObiTb MMaH CrMaceHust W CPecTBa ANs ero peanusauuu. ATOT MnaH [OMKEH NPeAyCMaTpuBaTh CHApSIKEHWE W creuuansbHoe obydyeHue,
HeobxoauMble Ans ObICTPOrO CnaceHnst B HeNpeaBUAEHHDBIX YCIOBUSIX.

(8) Bce komnoHeHTbI (06Bsi3ka Ans TyNOBWLLA, CAMOBTAMBAIOLLMIACS CMYCKOBOM TPOC, kapabuH, KPHOK C MpesoXpaHuTenem v T. A4.), npukpennsemble k TpeHore MSA Workman,
NOIMKHbI 6biTb coBmMecTUMbIMK. TpeHory Workman npoussogctBa MSA HeobxogMMo MCNonb3oBaTh TONMBKO C KOMMOHEHTAMW W COEAMHUTENbHLIMU Y3MaMu CUCTEMSI,
opnobpeHHbiMu MSA. Vcnonb3osanue TpeHorn MSA Workman coBMECTHO C KOMNOHEHTaMM CTOPOHHUX Mpon3BoauMTENeN, He 0806peHHbIX komnaHuein MSA, MOXeT HeraTMBHO
CcKa3aTbCs Ha (yHKLMOHAMbHBIX BO3MOXHOCTSIX KOMMOHEHTOB CUCTEMbI M HA HAAEXKHOCTb BCEV CUCTEMBI B LIeNoM. [Ins nonyyeHns AONONHUTENbHbIX CBEAEHUA 0bpaTuTech B
komnanmio MSA.

(9) TpeHora MSA Workman paccuuTaHa Ha OfHOTO Monb30BaTens, Yel MakcuMarbHbIii Bec coctapnseT 181 kr, Bknovas oaexay, MHCTPYMEHTbI 1 Apyrie NepeHocHMble
npeameThl. [Ins BbINOMHEHNS BbICOTHbIX PaboT TpebyeTcs rogHOCTb MO COCTOSHMIO 3A0pOBbS. HekoTopble MefuLMHCKie 3abonesaHus MOryT yrpoxatb 6esonacHocTy
nonb3oBaTtens Bo Bpemsi 06bI4HOTO 1cnonb3oBaHus TpeHoru Workman npoussoactsa MSA, a Takke B aBapuitHbIx CUTyaumsx (Mpuem MeankaMeHToB, CepaeqHO-cocyamcTas
HEeA0CTaTOYHOCTb U T. N.). B criyyae COMHEHWIA NPOKOHCYNbTUPYIATECH C BPA4OM nepes UCnoNb3oBaHNeM. bepeMeHHbIM XeHLUHam 1 HecoepLueHHoneTHm 3ATMPELLEHO
ucnosnbs3oath TpeHory MSA Workman.

NMPEAYNPEXAOEHUA

[MonHopa3mepHas cTpaxoBoyHas npues3b cornacHo ctaHgapty EN 361 (TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) siBnsieTcst AMHCTBEHHBIM MPUEMIEMbIM (DUKCUPYHOLLNM
npucnocobneHnem, KOTOpoe MOXHO UCMONb30BaTh B CUCTEMAX 3aLLMTbI OT NafeHus.

CrpaxoBouHas cuctema JOIMKHA npucoeamustoes TOJTbKO k D-06pasHoMy KOMbLy C3aau 1N cnepeam, MMetoLemy MapkvupoBKy «A». OTW aNeMeHTbI KpenneHus Ha rpyau v
Ha CriMHe MOXHO TakKe 1CMonb30BaTh A47151 NPUCOEANHEHNS cnacaTenbHOM cucTeMbl. Hukoraa He nenonb3yiTe HabenperHoe D-06pa3Hoe KonbLO AN 3aLyTbl OT NageHns unm
npu nogbeme Ha BbicoTy. D-06pa3Hoe konbLo Ha yposHe 6enep AOMKHO ucnons3osatbest TONBKO ans npukpennerus cuctems! dvkcalm paboyero nonoxenus (EN 358,
TP TC 019/2011, DSTU EN 358:2001) n HUKOT'JA He [OMKHO 1CMONb30BaTLCS 4151 3aLLMTbl OT NafeH!st UK Npy NOAbEME Ha BbICOTY.

Mepen kaxabiv npumeHernem OBA3ATENBHO ocmotpute TpeHory Workman MSA v y6eautecs B ee 1cnpaBHOCTY. TLiaTenbHO OCMOTPUTE TPEHOTY Ha NPeaMET CUMbHOTO
3HOCA, OTCYTCTBYIOLLMX UMM UCTIOPYEHHBIX 3/IEMEHTOB, KOPPO3UM UMK APYrUX MOBPEXAeHUA. YBeauTech B HanMuuu aTUKETKM 1 ee yuTabenbHocTn. OcMoTpuUTe cuctemy
Ha NpeaMeT NpU3HaKOB HEMPABUIBbHOM PaboThl, OCHACTKM U U3MeHEHUs NioBbIX koMnoHeHToB. Kpome Toro, TpeHory MSA Workman JOJTKEH npoBepsite KOMNETEHTHBIN
CneynanucT Kak MUHUMYM €XErogHo UM Yalle, ecriv Ha Hee BO3AENCTBYIOT HEONaronpusTHbIE YCMOBUS UMM OHA YpE3MEPHO WCMonb3yeTcs. KoMneTeHTHbI cneynanuct
[OMmKeH BbITb YNONHOMOYEH B COOTBETCTBUM C ENCTBYIOLYM 3aKOHOAATENBCTBOM CTPaHbl MCNONb30BaHWs. CM. pekoMeHaaLun no 0CMoTpy.

HE nepenenbigaiite n HE nbiTaiteck peMoHTMpoBaTh TpeHory Workman nponssogctea MSA. PeMOHT uagenus MoryT OCYLLeCTBNSATL TOMbKO COTPYAHMKI komnaHun MSA nnu
Jpyrux Komnaxuit, aBTopuaoBaHHbix MSA. He ncnonb3ayiite cuctemy He no HasHa4YeHMIo Un B LIENsIX, AN KOTOPbIX OHa He NpefHa3HaveHa.

Ecnw TpeHora Obina noaBepeHa BO3LENCTBIK YAAPHO CUMbI UMK HArpy3K1 CUCTEMbI 3aLLMTbI OT NafeHus, ee CneayeT HeMeLNeHHO 0TCOEANHUTL U 0603HAYNTb MAPKUPOBKOI
«HEMPUrOOHO AN1A UCMOJIb3OBAHWA», noka He GyAeT BbINOMHEHa NnaHoBasi NpoBepka.

[ina 6e3onacHocTv nonb3oBaTens BaxHbIM SBASETCS criedytollee ycnosue: ecrv TpeHora MSA Workman nepenpogaetcs 3a npegenamu cTpaHbl HaHaYeHWs, TOproBbli
NOCPeaHVIK JOIMKeH A0MONHUTENBHO NPELOCTABUTH MHCTPYKLIM N MHEOPMALMK, HEOBXOAMMbIE s SKCMyaTaLym, TEXHUYECKOro 06CNYKMBaHMS, NPOBEAEHIS NEPUOANYECKOTO
0CMOTpa W PEMOHTA Ha 3blke TOM CTpaHbI, B KOTOPOW OyAeT MCNoNb30BaTLCA U3AENNE.

HecobniopeHue faHHbIx TpeBoBaHUA UN HENPABUIBHOE UCTONBb30BAHNE MOXKET NPUBECTM K CEPbE3HBIM TPaBMaM Wit CMEepTH.

TEXHUYECKOE OBCINY>XXUBAHUE U XPAHEHME

CTporo npuaepx1BanTeCh MHCTPYKLMIA MO OYMCTKE, KOTOPble COAEpXaThCs B JaHHOM pasaene, Bo u3bexaHne HebnaronpusiTHOro BO3AEACTBIS Ha MaTepuarsl, U3 KOTOPbIX
unrotoereHa TpeHora MSA Workman. BbinomnHsiiATe YMCTKy TPEHOTM C MOMOLLbIO MSITKOTO MOIOLLEro CPefCTBa, PacTBOPEHHOTO B BOAE. BbiTupaiiTe c1noBoe TexHM4eckoe
obecneyeHe C NOMOLLbI0 YUCTON TKaHW. He yckopsiiTe cyLuky Tenniom. YpeamepHoe CKOMMeHme rpsiau, Kpacku uiv ApYrix NOCTOPOHHIX BELLECTB MOXET NOMELLaTh HafexalL el
paboTe KOMMOHEHTOB UNK Aaxe ocnabuTb KX. Mo BONPOcaM OTHOCUTENBHO COCTOSIHMUS KOMMOHEHTOB U WX 04MCTKM 0bpalLLaiiTeCh HEMOCPEACTBEHHO B komnaHMo MSA.
[MoBpEXOEHHOE UMK HYXOAKLWEECs B TEXHUYECKOM 0OCMY)XMBAHMN CTPAXOBOYHOE CHApSKEHNe [OMKHO MapkuposaTtbes kak «HEMPUIOOHO AN1A UCMOIb3OBAHWAY u
CHUMATbCS C SKCnmyaTaLmu. TexHudeckoe 0bCrykvBaHKe C YCTPaHEHUEM HEUCTIPABHOCTEN (KPOME YUCTKI) M PEMOHT, TaKol kak 3aMeHa SMeMEHTOB, AOMKHbI MPOU3BOAMTLCS
Ha 3aBofie MSA. He nbiTaliTech BbIMOMHSATL PEMOHT B MOMEBLIX YCIOBUSIX.

XpaHuTte TpeHory MSA Workman B npoxnagHoM, CyXOM, YUCTOM MECTE, 3alLMLLEHHOM OT nonagaHus NpsiMbIX COMHEYHbIX Nyyeit. V3beraiite 30H C NOBbILIEHHON TEMNEPATYPOA,
a TakxKe Takux B KOTOPbIX XPaHATCS Macna, XMMUKaThbl, MOTYT MPUCYTCTBOBATb WX UCTIAPEHNst Ui Apyrue paspyLunTenbHble dakTopbl. MOBPEXAEHHOE UK HyxaatoLeecs B
TEXHUYECKOM OBCTYXVBaHUN CHapsKEHUE HE CrieflyeT XpaHUTb BMeCTe C UcrpaBHbIM 06opynoBaHueM. Mepes XpaHeHneM crepyeT NpoBECTU Hafnexallee TeXHUYECKoe
obcnykvBaHMe CUMbHO MCMAYkaHHOrO, MPOMOKLLErO UMM WHbIM 06pa3oM 3arpsiBHEHHOTO CHapsHKEHWs! (Hampumep, BbICYLIMTb W 04MCTMTB). [Meped NpuMeHeHWeMm [oMro
XPaHUBLLErOCS CHapSKEHUs MOLBEPrHUTE €ro ouuManbHOM NPOBEpKE NMpeaCcTaBUTENEM KOMMETEHTHOTO opraHa. TpeHora [omkHa ObiTb 3aluuiieHa OT MeXaHU4ecKoi
AedopmaLim UM MexaHUJeckoro AaBneHnst (Unu Bo3aeicTaus). TunuuHas olwmbka: nonb3oBaTeNu OCTABMAIOT TPEHOTY B Pa3NOXEHHOM COCTOSHWUM W BELAOT Ha Hee
TSOKENblE NPeaMeThl.

TpaHcnopTuposky TpeHorn MSA Workman npon3BoauTe B ynakoBKe Ans 3aLyuTbl OT TOPE30B, Bark, XMMUKaToB 1 X NapoB, SKCTPEManbHbIX TeMnepaTyp 1 ynbTpacuoneToBoro
U3nyYeHns. YTUnmaupoBaTb B COOTBETCTBUN C MECTHBIM 3aKOHOLATENCTBOM.
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SLOVENSKY
NAVOD NA POUZITIE

Trojnozka MSA Workman je Cast osobného systému na zachytenie padu, ktory zabrafuje padu z vysky. Je to mobilné kotviace zariadenia na systém osobného
ochranného prostriedku proti padu z vysky. Tento produkt je v stlade s eurdpskym nariadenim (EU) 2016/425. Viyhlasenie o zhode néjdete na nasledujicom odkaze:
https://MSAsafety.com/DoC

1. Funkcia a pouitie: Hlavica trojnozky MSA Workman Tripod je z hlinikovej zliatiny a nohy st z pevnej hlinikovej zliatiny. Tato trojnozka spifia poziadavky normy
EN 795-2012 triedy B a poziadavky Technickej normy colnej unie ,Bezpe&nostné a osobné ochranné prostriedky“ TP TC 019/2011, ukrajinského ,Technického
nariadenia o osobnych ochrannych prostriedkoch” a normy DSTU EN 795:2006. Trojnozka slizi ako do¢asné prenosné kotviace zariadenie osobného systému na
zachytenie padu a zachranného systému. Moze sa pouzivat na zachytenie padu, zachranu, navijanie alebo evakuaciu podla toho, aké pripojitené prislusenstvo
je zahrnuté vo vybave. Trojnozka MSA Workman Tripod je ur€end na pouZitie pre jednu osobu s kombinovanou celkovou hmotnostou 181 kg vratane oblecenia,
nastrojov a inych predmetov, ktoré ma osoba pri sebe. Tato nosnost je v sulade s poziadavkami normy EN795. Ak je k trojnozke MSA Workman Tripod pripojeny
navijak MSA Workman Winch podla popisu v dalSej Casti, je tato konfiguracia vhodna na zdvihanie, spustanie a polohovanie oséb s maximalnou hmotnostou 140 kg
alebo materialov s maximalnou hmotnostou 225 kg. Tieto pouzitia a nosnosti st v stlade so smernicou 2006/42/ES o strojovych zariadeniach. Ak sa trojnozka pouziva
ako sucast' systému na zachytenie padu, musi byt pouzivatel vybaveny prostriedkami na obmedzenie maximalnych dynamickych sil vyvijanych na pouzivatela pocas
zachytenia padu s maximalnou hodnotou 6 kN. Trojnozku Workman Tripod nikdy nepouzivajte na zdvihanie, spustanie alebo polohovanie oséb a materialu sucasne.
Na obréazku 32 st znazornené konfiguracie volitelného prisluSenstva a typického pouZitia tychto systémov.

2. Pouzitie nadstavcov trojnozky MSA Workman Tripod: (1) Na boku upevnené otoéné oké (Obr. 6) sa pouZivaji s osobnymi systémami na zachytenie padu, ako
su napriklad ohybné kotviace vedenie (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (Zachytava¢ padu samonavijacieho typu) alebo zachranny systém
RTFA. Pozrite si samostatny navod na pouZitie k tymto vyrobkom, kde néjdete pokyny na instalaciu a pouZitie kazdého z tychto volitelnych komponentov. (2) Stredné
oto€né oko sluzi na pripojenie prislusenstva, ako je kladka s delenou montéaZou MSA, P/N 506222 pre navijak MSA Workman Winch (obr. 4 a 7). Ak sa s navijakom
MSA Workman Winch nepouZiva stredné oto¢né oko, mdze sa stredné otoéné oko pouzit na pripojenie ohybného kotviaceho vedenia, RTFA alebo zachranného
systému RTFA. (3) Zachranny systém RTFA a navijak Workman Winch od spolo¢nosti MSA sa montuju na trojnozku v spojeni s kladkami s delenou montaZzou MSA,
P/IN 506222 a karabinami P/N 10129888. (4) Zachranny systém RTFA a navijak Workman Winch od spolo¢nosti MSA sa pripéjaju k trojnoZke pomocou montéznych
konzol integrovanych v nohach trojnozky. (5) Kazda prediZovacia noha obsahuje jeden poistny kolik. Kazdy kolik sa vlozZi cez zvoleny otvor do hornej a dolnej nohy,
ked sa dosiahne pozadovana dizka vysunutia nohy. Tlagidlo na konci kolika sa musi stlacit a podrzat stlageng, ked sa poistny kolik vklada alebo vybera z trojnozky
(obr. 8). Systém RTFA alebo z&chranny systém RTFA od spolo¢nosti MSA sa mdZu tieZ namontovat priamo na bo¢né oto&né oko pouzitim karabiny certifikovanej podfa
normy EN 362. Nosnost zachranného systému RTFA pri montaZi priamo na bo&né oto¢né oko trojnozky MSA Workman Tripod je 140 kg. (6) Na zaistenie polohy n6h
trojnozky a rozloZenie zatazenia po€as pouzivania systému je nutné pouzivat popruh na zakladiu néh (obr. 52). Trojnozka je na z&kladni kazdej dolnej nohy vybavena
pripojeniami, cez ktoré sa prevlieka popruh zakladne nh. Montaz je kompletne hotova, ked je koniec popruhu prevleCeny cez vietky tri pripojenia, pripojeny pomocou
pracky a dotiahnuty. (7) Popruh na nohach sa méze pripajit aj k hlavici trojnozky pomocou karabiny a pouZit' ako nosny popruh (obr. 9). (8) Nylonovy nosny vak sluzi
na ochranu trojnozky pocas prepravy a skladovania (obr. 10). (9) Karabina P/N 10129888 slzi na montaz volitelnej kladky s delenou montazou MSA P/N 506222 k
bo€nym montaznym bodom na hlavici trojnozky. (10) Kladka s delenou montéZou je navrhnuté na préacu v spojeni so zdchrannym systémom RTFA alebo navijakom
MSA Workman Winch, pric¢om kabel z&chranného systému RTFA alebo navijaka MSA Workman Winch prechadza cez kladku s delenou montéZou a klesé do stredu
pracovnej oblasti (obr. 3). (12) Informécie o pripojeni volitefnych komponentov k trojnozke ziskate u spolo¢nosti MSA, pripadne si pozrite samostatny navod na pouZitie
ku konkrétnemu komponentu.

3. Prevadzkové pokyny: Pouzivatel je zodpovedny za zaistenie zoznamenia sa pracovnikov s timto navodem k obsluze MSA Workman trojnozky a za vySkolenie
pracovnikov opravnenou osobou. Uistite sa, Ze ste absolvovali $kolenie na pouzivanie tejto trojnozky MSA Workman a Ze ste si plne vedomi toho, ako pracuije.

4. Pracovny postup: Kryt pristupu do stiesneného priestoru neotvarajte pred ukoncenim instalacie trojnozky a vSetkych komponentov systému. Montaz a nastavenie
trojnozky (OBR. 13-18): Krok 1: Trojnozku vyklopte do vzpriamenej polohy nohami dolu. Krok 2: Kazdu nohu st¢asne otoéne upevnite do vonkajSej a zaistenej polohy.
VSimnite si, Ze kazda noha sa automaticky zacvakne nahor, ked sa zaves zaisti. Skontrolujte, aby ste mali istotu, ze zavesy st zablokované. Krok 3: Nohy postavte
okolo padacieho krytu v stlade s geometriou pracovného priestoru a povrchovymi podmienkami. PoZiadavky na odstupy od susednych objektov st uvedené v kapitole
6. Konstrukéné Udaje, Cast 4. Krok 4: Teraz treba k hlave trojnozky primontovat volitelné komponenty, ktoré sa k trojnozke maju pripojit, napr. kladku Split-Mount.
Dodrzujte prisluSné pokyny pouzivatelov pre kazdy volitelny komponent, ktory sa ma k trojnozke pripojit. Krok 5: Vytiahnutim kolika (pripojeného k ¢asti hornej nohy)
zdvihnite naraz jednu nohu trojnozky postupne vysuvajuc €ast dolnej nohy a meniac polohu kolika. Opakujte pre kazdu nohu, az kym hlava trojnozky nebude v
pozadovanej vySke. Po ukonceni inStalacie hlava trojnozky ma byt vodorovna. Davajte pozor, aby ste pri kazdom kroku nenatiahli kazdu nohu prili§ daleko tak, aby
nedoslo k prevrateniu trojnozky. Nohy trojnozky sa nesmu roztiahnut' viac, ako je vyznaCené znackou maxima, vid obrazok 8. Krok 6: Ked bude v spravnej vyske,
skontrolujte, aby ste mali istotu, Ze trojnozka je stabilna a zvisla. PrevleCte zakladny popruh cez otvory v dolnej Casti noh trojnozky. Skontrolujte vSetky koliky noh,
aby ste zaistili bezpecné upevnenie a nastavte nohy do zatlacenej polohy. Popruh utiahnite cez vSetky konektory tahanim volného konca tkaniny cez sponu. Ked je
vSetko vybavenie na mieste na trojnozke, vykonajte poslednu kontrolu odklonu od osi a stability. Vykonajte konecné nastavenia. Potom odstrarite padacie dvierka a
kryt otvoru.

Ked potrebujete mat trojnoZku kompaktnu na prepravu alebo skladovanie, vykonajte postup nastavenia v opaénom poradi. Zatiahnite dolu na nohu a otocte ju smerom
dnu, aby sa uvolnili poistky z&vesov noh. Nohy trojnozku spojte bezpecne dohromady spodnym popruhom podfa obrazku (OBR 18).

5. Navody na kontroly: Krok 1: Skontrolujte oznacenia trojnozky, aby ste mali istotu, Ze st na mieste a Ze su Citatelné. Pozrite si tabulku formalnych kontrol s ciefom
uistit sa, ze za poslednych 12 mesiacov sa vykonali formalne kontroly. Ak sa v tabulke neuvadza, Ze za poslednych 12 mesiacov sa vykonala formélna kontrola
(vyrazenim), alebo ak chybajii akékolvek titky, pripadne sii negitatelné, prestafite trojnozku pouzivat a oznaéte ju ako ,NEPOUZITELNU*, kym kompetentna osoba
nevykona formalnu kontrolu. Krok 2: Skontrolujte hlavu, ¢i nie je hrdzava, poSkrabana, deformovand, zlomena, zmenend, &i nechybaju Casti, ¢i nie je spalena ani
vystavena teplu a chemikaliam. Krok 3: Skontrolujte vSetky kovové Casti (t.j. hlavu, nohy, koliky noh, spojovacie koliky), &i nie st zdeformované, zlomené, poskrabang,
zhrdzavené, nemaju hiboké jamky, drsné okraje, ostré hrany, zarezy, hiboké zuby, chybajuce alebo volné ¢asti, nemaju nespravnu funkciu a dokazy o vystaveni teplu
a chemikaliam. Krok 4: Skontrolujte vSetky nekovové Casti (t,j. protiSmykové podlozky ndh, oznacenia a zakladny nozny popruh), i nie st prerezané, poskodené,
nadmerne opotrebované, ¢i nemaju chybajlice a volné €asti. Skontroluijte, &i nie su stopy spalenin a vystavenia nadmernému teplu a chemikaliam. Krok 5: Skontrolujte
funkciu néh trojnozky. Nohy by sa mali hybat v puzdrach ndh hladko a mali by pevne dosadnut, ked sa posunt do Uplne otvorenej polohy. Spodné nohy by sa mali
hladko mykat vo vndtri, horné nohy pozdiz celej dizky. Nohy trojnozky by sa mali otagat fahko a zostavat rovno na zemi, ked sa trojnozka stavia. Krok 6: Skontrolujte
kaZzdy komponent a podsystém celého systému v sulade s pripojenymi pokynmi vyrobcu. Podrobné kontroly musia byt zaznamenané v kontrolnom zozname kontrol.
Po kontrole oznadte alebo vyrazte znacku kontroly, aby ste oznacili, Ze bola vykonana uplna formalna kontrola.
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6. Vyjadrenia k navrhu: (1) Povrch (ukotvenie), kde sa trojnozka instaluje, by mala byt naklonena nie viac ako 152 mm na vzdialenost 3 m. Sklon vacsi ako 2,8° by
mohol umoznit zoSmyknutie alebo prevratenie trojnozky.
tomto bezprostrednom mieste ako st¢ast podporného timu budl vyzadovat osobitné a nezavislé bezpe¢nostné systémy v zavislosti od ich ucelu a pracovnej funkcie.
(3) Je POTREBNE vziat do vahy minimalnu vzdialenost medzi pouzivatelom a stavbou alebo zemou, aby sa tym prediglo ich kolizii. Verkost potrebného miesta zavisi
od druhu pouZitého spojovacieho podsystému a umiestnenia ukotvenia alebo konektora ukotvenia. Zabrérite otaCavym padom a nérazu predmetmi v drdhe padu alebo
vedla neho. VZdy pracuijte priamo pod ukotvenim/ konektorom ukotvenia. Ak toto upozornenie nedodrzite, moze vzniknut vazne poranenie alebo smrt.
(4) Vzdialenost medzi polohou noh vztyCenej trojnozky, nachadzajlcej sa v pracovnej polohe a pristupovym otvorom, ktorym sa pracovnik bude spustat, musi
byt taka, aby Ziadna z néh trojnozky neprekryvala pristup, alebo aby niektora z néh nebola prili§ blizko okraju otvoru a mohla spadnit do neho. Medzera medzi
pracovnou polohou kazdej z ndh trojnozky a vonkajSou stranou ukotvenia ma byt minimalne 0,9 m a ma umozriovat neobmedzeny pohyb podporného personalu pocas
umiestiiovania aj pouzivania (OBR. 11-12). Pracovny priestor ma byt bez prekazok, nebezpecenstva poSmyknutia a rozliatych latok, ktoré by mohli ohrozit bezpe¢ni
prevadzku pracovného systému zachrany pred padom.
(5) Nad ukotvenim musi byt dostatocny vonkajsi priestor, aby sa trojnozka dala postavit. Tento priestor je uvedeny na obr. 1. Vnatorny volny priestor pre hlavu zavisi
na systémovych komponentoch (volitelné prisluSenstvo), ktoré mozu byt pripojené k hlave trojnozky. Pozri pokyny pre pouzivatelov dodavané s kazdym systémovym
komponentom s uréenim vplyvu miesta nad hlavou pri takej inStalacii.
(6) Kyslé, alkalické alebo iné prostredia s kyslymi latkami moZu poSkodit technické prvky tejto trojnozky. Ak sa pracuje v chemicky agresivnom prostredi, poradte
sa s firmou MSA o ur€eni vhodnych systémovych komponentov pre konkrétne podmienky. Chemické nebezpedenstva, teplo a kordzia mézu trojnozku poSkodit.
V prostredi s chemickymi nebezpecenstvami, teplom a koréziou st potrebné CastejSie forméalne kontroly. Vyrobok nepouzivajte v prostredi s teplotami vy$Simi ako
85 °C. Nevystavuijte Zieravému prostrediu dlhSiu dobu. Budte mimoriadne opatrni pri praci v blizkosti elektrickych zdrojov pod napatim. Udrzujte bezpeén pracovnu
vzdialenost (najlepSie minimalne 3 m) od elektrickych nebezpecenstiev. Pri praci v blizkosti pohyblivych strojnych ¢asti (napr. dopravniky, otacavé hriadele, lisy, atd.)
si overte, Ci v ziadnej Casti systému nie su volné sucasti.
(7) Uzivatel musi mat zachranny plan a dostupné prostriedky na jeho vykonanie, a tento plan musi brat do Uvahy zariadenie a Specialne Skolenia potrebné na
vykonanie rychlej zachrany za vSetkych predvidatelnych podmienok.
(8) Vsetky suciastky (napr. celotelovy postroj, kratke lano timiace pad, karabina, hak (hakova karabina), a pod.) pripojené k tejto trojnozke MSA Workman MUSIA byt
kompatibilné. Trojnozka MSA Workman je urena na poutZitie so schvalenymi suCastami a spojovacimi podsystémami firmy MSA. Ak zostavu trojnozky MSA Workman
pouzivate s vyrobkami vyrobenymi inymi firmami, ktoré firma MSA pisomne neschvalila, moze to neziaducim spdsobom ovplyvnit funkénu kapacitu medzi st¢astami
systému a spolahlivost celého systému. S otazkami alebo Ziadostami o dalSie informacie sa obracajte na firmu MSA.
(9) Trojnozka MSA Workman je uréena na pouzitie jednou osobou s kombinovanou celkovou hmotnostou neprevysujucou 181 kg, vratane odevu, naradia a inych veci
nesenych pouzivatelom. Dobry zdravotnej spdsobilost uZivatela je nevyhnutna k vykonu prace vo vyskach. Niektoré zdravotné tazkosti mozu ohrozit pouzivatelsku
bezpecnost poCas normalneho pouzivania trojnozky MSA Workman a v pripade naliehavych situacii (uzivanie liekov, srdcovocievny problém, atd.). Pred pouzitim sa v
pripade akychkolvek pochybnosti obratte na svojho o$etrujliceho lekara. Tehotné Zeny a maloleté osoby NESMU NIKDY trojnozku MSA Workman pouZivat.
UPOZORNENIA

Celotelovy postroj k EN 361 je jediné prijatelné zariadenie na drzanie tela, ktoré mdze byt pouZité v systéme zachytenia pri pade.
Systém zachytavania padu sa k zadnému alebo k prednému D-krizku MOZE pripojit LEN pomocou ukotvujticej sluéky na zachytavanie padu typu ,A“. Tieto body sa
mézu pouzit aj na zachranny systém. Nikdy nepouzivajte bedrovy D-krizok ako zabezpecenie pri lezeni alebo na zachytavanie padu. Bedrovy D-krizok sa MOZE
POUZIT LEN na pripojenie systému pracovnej polohy (EN 358) a NIKDY na pripojenie systému zachytavania padu alebo ako zabezpecenie pri lezeni.
Trojnozka MSA Workman sa MUSI pred kazdym pouzitim néleZite skontrolovat, & je v pouZitelnom stave. Kazdy centimeter trojnozky skontrolujte, & nie je nadmemne
opotrebend, ¢i nechybaju alebo nie st poSkodené Casti, Ci nie su hrdzavé alebo ina¢ poskodené. Ak existuju dékazy o nespravnej funkcii, nespravnom nasadeni alebo
zmene nejakej sucasti, skontrolujte, ¢i nechyba oznacenie alebo nie je necitatelné. Ak sa pri kontrole zisti nebezpeény stav, trojnozku MSA Workman nepouzivajte, kym
nebudete mat potvrdenie od kompetentnej osoby. Okrem toho MUSI kompetentna osoba skontrolovat trojnozku MSA Workman minimélne raz za rok alebo Gastejsie,
ak je vystavend drsnym podmienkam alebo nadmernému pouZzivaniu. Kompetentnd osoba musi mat opravnenie v stlade s platnou legislativou danej krajiny. Pozri
navody na kontroly.
Trojnozku MSA Workman NEUPRAVUJTE, ani NESKUSAJTE opravovat. Trojnozku MSA Workman mozu opravovat len pracovnici MSA alebo osoby s pisomnym
opravnenim od spolo¢nosti MSA. Systém sa nesmie pouzivat mimo svojich limitov alebo na akykolvek iny Gcel, nez na aky je uréeny.
Kazda trojnozka, ktora bola vystavena silam zachytenia padu, sa musi okamzite vyradit z pouZitia a oznadit ako ,NEPOUZITELNA® az kym nebude prediozena
postupom formalnej inSpekcie a tymito neprejde ako vyhovujlca.
Pre bezpe¢nost pouzivatela je doleZité, aby v pripade opatovného predaja trojnozky MSA Workman mimo pdvodnej krajiny ur€enia, predavajuci poskytol navod
a dalSie dolezité informacie o pouzivani, Udrzbe, pravidelnej kontrole a oprave v jazyku krajiny, v ktorej sa trojnozka MSA Workman bude pouzivat.
V pripade nereSpektovania tohto upozornenia alebo zneuzitia méZe dojst k vaznym zraneniam alebo k smrti.

UDRZBA A USKLADNENIE

Dosledne dodrziavajte pokyny na Cistenie uvedené v tejto Casti, aby ste predisli neziaducim vplyvom na material pouzity v trojnozke MSA Workman. Trojnozku MSA
Cistite roztokom vody a jemného prostriedku na pranie. Techniku osuste Cistou handri¢kou. Neurychlujte suSenie pomocou ohrievania. Nadmerné zhromazdovanie
necCistoty, nateru alebo inej cudzej latky méze branit spravnej funkcii komponentov a v zavaznych pripadoch ich oslabit. S otazkami tykajicimi sa stavu komponentov
a Cistenia sa obracajte na MSA.

Vystroj, ktory je poskodeny alebo potrebuje opravu, sa musi oznagit ako ,NEPOUZITELNY* a neméZe sa dalej pouzivat. Opravy a (drzbu (okrem Gistenia) ako
napriklad vymenu suciastok moze vykonavat len spoloénost MSA. NepokuSajte sa o opravy.

Trojnozku MSA Workman uchovavajte na studenom, suchom a ¢istom mieste, bokom od priameho sIneéného svetla. Neuchovavajte ju na miestach, kde su pritomné
Skodlivé prvky ako teplo, vihkost, svetlo, olej, chemikalie alebo iné Skodliviny. Vystroj, ktory je poSkodeny alebo potrebuje opravu, by nemal byt uchovavany na
rovnakom mieste ako funkény vystroj. Velmi Spinavy, mokry alebo inak znecisteny vystroj musi byt pred uskladnenim nélezite vyCisteny (napr. umyty a ocisteny).
Opréavnena osoba musi pred pouzitim vykonat' oficidlnu kontrolu vystroja, ktory bol dlho uskladneny. Trojnozku je potrebné chranit pred akoukolvek mechanickou
deforméciou alebo mechanickym namahanim (alebo narazom). Typicky pripad - pracovnici ponechaju trojnozku na hfbe materialu a hodia na fiu tazké predmety.
Trojnozku MSA Workman prenaSajte zabalenu, aby ste predisli jej poSkodeniu porezanim, posobenim vihkosti, chemikalii a ich vyparov, extrémnymi teplotami a UV
Ziarenim.
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YKPAIHCBbKA
IHCTPYKLUIA 3 BUKOPUCTAHHSA

TpuHora MSA Workman Tripod € KOMNOHEHTOM iHAMBIAYaNbHOI CUCTEMW 3yNUHEHHS MaAIHHA ANS 3aXMCTy BiA NafiHHs 3 BUCOTW. Lie nepeHOCHWI aHKepHUA NpuUCTpin ans
iHOMBIgYanbHWX CUCTEM 3aXWCTy Big nagiHHs 3 BucoTy. Lien Bupi6 Bignosigae Bumoram Pernamenty €C 2016/425. 3 neknapalieto Npo BianoBigHICTb MOXHaA 03HANOMUTUCS 3@
Takum nocunanHam: https://MSAsafety.com/DoC

1. Mpwn3HayerHs Ta ranysb 3actocyBaHHs. [onieka TpuHorn MSA Workman Tripod BMroToBMnEHa 3 antoMiHIEBOrO CnfaBy, @ HiXku — 3 BUCOKOMILHOTO antoMiHIEBOTO Crnay.
TpwHora BupobneHa 3a ctaHgaptom EN 795-2012, knac B i ignosinae Bumoram TexHiuHoro pernameHty MutHoro cotosy «beaneka 3acobiB iHauBigyansHoro saxucty» TP
TC 019/2011, «TexHiyHoro pernameHTy 3acobiB iHauBiAyanLHOro 3axucTy» Ykpainu, a Takox ctargapty ACTY EN 795:2006. TpuHora € nepeHOCHAM TUMYacoBUM aHKEPHUM
NPUCTPOEM iHAMBIAYaNbHOI CUCTEMM 3yNUHEHHS NAZiHHA Ta PATYBANbHOI CUCTEMM. Y 3anexXHOCTi Big LOAATKOBOrO 0BnagHaHHs NPUCTPI MOXHA TaKOX BWUKOPUCTOBYBATK
ANs 3yNUHEHHS NadiHHs, B aBapiitHuX i psTyBanbHUX onepawisix Ta esakyauji. TpuHora MSA Workman Tripod npuaHayeHa 4nst BUKOPUCTaHHS OAHIEN NMIOAMHOK 3aranbHO
Baroto He Binble 181 kr, BKNtOYaouM OLAr, IHCTPYMEHTM Ta iHWi NpeameTy, siki kopuctyady Mae npu cobi. Lis TpumkicTb Bignosigae craHgapty EN 795. Y pasi sKwo Ha
TpuHory MSA Workman Tripod BcTaHoBntoeTbes nebigka MSA Workman Winch, sik Lie onucaHo B HaCTynHOMY po3gini, Taka KOHCTPYKLiS NigXo4nTb Ans Nigiomy, onyckaHHs i
nepemilieHHs nogeit macoto Ao 140 kr abo BaHTaxiB Macok o 225 kr. Lii ranysi 3acTocyBaHHs Ta 3Ha4eHHs TPUMKOCTI BignosigatTs Qupektusi €C 2006/42/EC «Mawumu,
MexaHi3mu 1 MaLwnHHe obnagHaHHsy. Konm TpHora BUKOPUCTOBYETHLCA K YaCTUHA CUCTEMM 3YMMHEHHS NadiHHS, KOPUCTYBaYi MOBIMHHI MaTH 3aCO61 OBMEXEHHS MaKCUManbHUX
JUHaMIYHNX cnn, sIKi 4il0Tb Ha KOPUCTYBaUIB Mif Yac 3yNMHEHHS NadiHHs, A0 3HAYEHHS, Lo He nepeswwuye 6 kH. He Bukopuctosyiite TpuHory Workman Tripod, 1106 oagHovacHo
niginmatn abo onyckaty noaei i BaHTaxi. Ha puc. 32 306paxeHi koHirypaLii 4oaTkoBoro Npunagas Ta TUNOBI ranysi 3acTOCyBaHHS LMX CUCTEM.

2. BukopuctanHs gogatkosoro obnagHanHs TpuHorn MSA Workman Tripod. (1) Bokosi ByLuka BepTntora (puc. 6) BUKOPUCTOBYIOTLCS 151 CUCTEM 3YMUHEHHS NafiHHA, 30KkpeMa
rHyykoi niii kpinnewHs (EN 353-2, ACTY EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), BINMNC (6nokytoumit npucTpiii 3 nigsicHum ctponom) abo patysansHuin BIMC. IHdopmaito womo
MOHTaXy Ta ekcnnyaTauji Unx LOAaTKOBMX KOMMOHEHTIB MOXHA 3HaNTU B OKPEMMX IHCTPYKLiSIX KOPUCTYBaYa, ki NOCTaYatoTbCs B KOMMMEKTI 3 My Bupobamu. (2) LieHTpansHe
BYLLKO BEpT/IIOra BUKOPUCTOBYETLCS A MPUESHAHHS TAKoro Npurnaaas, ik ponvk po3ginbHoro MoHTaxy MSA (aptukyn 506222) ans ne6igkm MSA Workman Winch (puc. 4
i 7). FKWo LeHTpanbHe BYLUKO BepTiora He BukopuctoByeTsest ans nebigkn MSA Workman Winch, Ha Hilt MOXHa 3aKpinuUTV rHYuKy MiHilo KpinneHHs, Gnokylo4nia npucTpii 3
niaBicHUM cTponom, abo pATyBanbHUiA BIOKYKUMiA NPUCTPIiA 3 NigBICHAM CTponoM. (3) PaTyBanbHuit Bokytoumii npucTpii 3 nigsicHum ctponom MSA ta nebigka MSA Workman
Winch MoHTyloTbCS SO TPUHOMM B MOEAHAHHI 3 ponvkamn po3ginbHOro MoHTaxy MSA (apTukyn 506222) i kapabiHamu (apTukyn 10129888). (4) PsityBanbHuiA Brokyoumii
npucTpiii 3 nigBicHuM ctponom MSA Ta nebigka MSA Workman Winch npueaHytoTbcst 0 TPMHOTM 33 AOMOMOTOl0 BOYAOBAHUX MOHTaXHMX CKOO HixKU. (5) Y KOXHIt BUCYBHIN
HiXLUi € chikcyBanbHUi WTndT. Micns 4ocarHeHHs baxaHoi BUCOTH HIXXOK KOXHMIA LUTUAT BBOAUTLCA Yepe3 0BpaHi 0TBOPY Y BEPXHBOMY 11 HKHBOMY KOMiHi. ig Yac BCTaBNSHHS
chikcyBanbHoro WtudTa B TpUHOry abo MOro BUMAHHS HEOOXIAHO HATWUCKATW M YTPUMYBATU KHOMKY Ha KiHUi WwTudTa (puc. 8). Briokylounit NpucTpiit 3 nigBicHUM CTpONOM
abo psatysanbhuit BMNMC BupobHMLTBA KomnaHii MSA Takox MoxHa BCTaHOBMoBaTK Ge3nocepedHb0 B DOKOBE BYLUKO BEpTiora 3a AOMOMOrok kapabiHa, LWo Bignosigae
Bumoram ctaHgapty EN 362. TpumkicTb psiTyBanbHOro 6nokytoqoro npucTpoto 3 MigsicHUM CTPONOM NpK BCTaHOBNEHHI BeanocepeaHbo B GOKOBE BYLLKO BEpTMiora TPUHOTU
MSA Workman Tripod cknazae 140 «r. (6) PeMiHb OCHOBY Hixkv He0BXigHWA Ans 36epexeHHs NOMOXEHHS HiXOK TPUHOTY 11 PO3NOZiny HAaBAHTAXEHHS NPY BUKOPUCTaHHI CUCTEMM
(puc. 52). TpuHOrM MaKTb NPUCTOCYBAHHS! HA OCHOBI KOXHOTO HIKHBOTO KOSIHA, Yepes siki NPOTSArYETbCS PeMiHb OCHOBW HiXKW. TpUHOra BBaXAETbCA MOBHICTIO 3iBpaHot0, Komnn
peMiHb NPOBEAEHMIA Kpi3b YCi TP NPUCTOCYBAHHS, @ 110r0 KiHLi 3'€4HaHI B NPSHKLi 3 KynaykoBUM 3aTUCKOM i 3aTArHyTi. (7) HOXHUA peMiHb MOXHA TaKOX NPUEHATH [O rONiBKM
TPUHOTY 33 JONOMOTOL0 kapabiHy Ta BIKOPUCTOBYBATH K PeMiHb ANs nepeHeceHHs (puc. 9). (8) HelinoHoBa cymKka-4oXon BUKOPUCTOBYETLCS ANS 3aXMCTY TPUHOMM Mif Yac
TpaHcnopTyBaHHA Ta 36epiraHHst (puc. 10). (9) Kapabit (aptukyn 10129888) BUKOPUCTOBYETLCS ANSt BCTAHOBNEHHS JOAATKOBOMO poruka po3ainbHoro MoHTaxy MSA (apTukyn
506222) y BiuHnx ToUKax kpinneHHs Ha ronisui TpuHoru. (10) Ponvk po3ginbHOro MOHTaxy npuaHaveHnin ans poboTi pasom 3 pATyBanbHUM 6OKYI04MM MPUCTPOEM 3 NiABICHUM
ctponom MSA a6o nebigkoto MSA Workman Winch. Mpu Lsomy Tpoc psTyBanbHOro 6rokyto4oro npuctpoto 3 nigeicHum ctponom MSA abo nebigkn MSA Workman Winch mae
NPOXOANTM Kpi3b POSIMK PO3ZiNbHOTO MOHTAaXY Ta CMyckaTUCh A0 LIeHTPY poboyoi 30HM (puc. 3). (12) IHdopmaLito Npo NpueaHaHHs AOAATKOBUX KOMMOHEHTIB 40 TPUHOTM MOXHA
OTpUMaTH, 3BepHyBLUIMCb A0 komnaHii MSA abo nepernsHyBLUK OKpeMi iHCTPYKLT KopucTyBaya, ski NoCTavarThCst 3 KOXHUM KOMMOHEHTOM.

3. IHcTpykyis 3 ekcnnyatauii: Kopuctysay TpuHorn Workman Bupo6HuyTea komnasii MSA Hece BignoBiganbHiCTb 3a 060B'3k0BE 03HANOMITEHHS 3 Lji€t0 iIHCTPYKLiELD KopUCTyBava
i NPOXOZKEHHS NIArOTOBKY, SIKY NPOBOAUTL KOMNETEHTHUI (haxiBellp. [epekoHanTech B TOMY, LU0 BU NPOMALLAM HEODXiAHY NIArOTOBKY 3 BUKOPUCTAHHS YCTaTKyBaHHS TPUHOTY
Workman komnanii MSA i noBHicTio po3ymieTe npuHLmn ioro po6oTu.

4. Mopsigok ekcnnyatauii: He BigkpyBaiiTe KpULLKY Ntoka 0BOMEXeHOro npocTopy A0 3aBepLUEHHSt MOHTAXY TPUHOM Ta BCiX iHLLIMX KOMNOHEHTIB cucTeMn. MoHTax Ta perynioBaHHs
TpuHorv (MAJN. 13-18): Kpok 1: MocTaBTe TPUHOTY Ha HiXKi B BEPTUKamNbHOMY NMONMOXKeHHI. Kpok 2: MOBEPHITb KOXHY HiXKy N0 Yep3i HAa30BHI Y (hikcOBaHE NOMOXEHHS. 3BEPHITL
yBary Ha Te, LU0 HiXXKI1 aBTOMATMYHO 3acKaKyoTb Y FHI3[0 3ropu, Konu niagicka 3ammukaeTbest. MepekoHanTecs, Lo nigeicka 3adikcoBaHa. Kpok 3: YCTaHOBITh Hixku 6ins kpuwku
TIOKY 3 ypaxyBaHHAM reomeTpii pobo4oi 30HM | ocobnneocTe noBepxHi. Bumory wopo sinctati Ave. y poaaini 4 rnasm 6. «Onmuc koHCTpyKLii». Kpok 4: Tenep 4o ronisku TpuHorm
CNiA NPUKPINUTY Taki SOAATKOBI KOMMOHEHTH, SIK PONVK PO3AiNbHOr0 MOHTaxy. [lOTpUMYITECH BiAMOBIAHWX iHCTPYKLiI KOPUCTYBaYa Ans KOXKHOrO J04ATKOBOTO KOMMOHEHTA, SKWi
HeobxigHo npuegHatu o TpuHorn. Kpok 5: Mo yepai nigHiMaiTe KoXHY HiXKy TPUHOTW, TAFHYYM 3a WTMAT (NPUKPINNEHWiA 4O BEPXHLOI CEKLji HiXK), MOCTYMOBO BUCOBYHYM
HVKHIO CEKLLit0 HiXXKK | 3HOBY chikcytoun. MpogoBxyiiTe, [OKM roniBky TpUHOTM He Byae MigHATO Ha noTpibHy BMCOTY. [Micns 3aBepLUEHHS MOHTaXY roniBKy TPUHOM MOTPIGHO
BUPIBHATW. CnigkyiiTe 3a TWM, W06 He BUCOBYBATM HiXKM HAATO AANEKO MpU KOXHOMY 30inblueHHi, abu TpuHora He nepekuHynacs. 3ab0pOHSETLCS BUCYBATU HiXKW TPUHOIM
3a NO3HaYKy MakcumanbHoi mMexi, ave. Man. 8. Kpok 6: MigHsBLuM ronisky Ha noTpibHY BUCOTY, NEpPEKOHANTEC, L0 TPUHOra CTOITb BEPTUKANbHO i 3adikcoBana. MpoTsrHitb
PEMiHb OCHOBM HiXKW Kpi3b Narnkii B OCHOBI HiXXOK TPUHOTW. MepekoHanTeCh, Lo yci LWTUGTI HKOK HaZiHO 3adikcoBaHi i yTPUMYIOTb HiXKM Tak, o6 BOHM cnvMpanuch Ha
MOBEPXHIO. 3aTArHITb PeMiHb Y BCIX TOUKaX 3'€HAHHS, MPOTArYIOYM BiNbHUA KiHELb PEMEHS Kpidb KynaykoBy CTSHY MydTy. BcTaHoBuMBLUM yce ofnafHaHHS Ha TPUHOTY,
BOCTaHHE NEPEKOHANTECh, L0 BOHA CTOITb BEPTUKANBLHO i CTiliKO. BukoHaliTe 3aBepluanbHe perynioBaHHs. [0TiM 3HIMITb KPULLKY FHOKY.

LLlo6 cknacTu TpuHOry ANs TpaHCNopTyBaHHs abo 36epiraHHs, BUKOHANTE BCi Aii y 3BOPOTHOMY nopsiaKy. [insi po3aMukaHHs ikcaTopiB MigBICKW HiXKM NOTAMHITL HiXKY AOHU3Y i
MOBEpHITh ii BcepeanHy. CKnagiTb HiXK1 TPUHOT pa3oMm i 3adpikCyiTe ix HKHIM peMeHeM, sk nokasaHo Ha MantoHky (MATT. 18).

5. PexomeHgalii wopo nepesipku: Kpok 1: OrnsiHbTe MapkyBaHHS TPUHOTK, W06 NEePEKOHATICS, L0 BOHW MPUCYTHI | ErKo unTaoThbes. MepernsHbTe ciTky hopmanbHOT nepeBsipky,
o6 nepekoHaTHCcs, WO hopMarnbHa nepesipka BUKOHYBanacs NPOTArOM OCTaHHIX 12 MicsuiB. AKLLO B CiTLi He BkadaHO (3a [LOMOMOrOK kneiiMa), Lo dopmasnbHa nepesipka
BMKOHyBaracsi poTsiroM ocTaHHix 12 micsuis, abo BigcyTHi 6yab-siki eTukeTkn, a6o BOHU Hepo36ipnuBsi, BUBEAiT TPUHOTY 3 ekcrnyataji Ta nosHaute ii sk «HEMPUOATHY »,
nokw kBanichikoBaHuM creLianictom He Byne npoeeaeHa (opmanbHa nepesipka. Kpok 2: OrnsiHbTe ronisky Ha npegMeT koposii, TpiLuuH, Aedopmalii, Haanomis, 3MiHeHUX abo
BiACYTHIX enemeHTiB, TennoBux i XiMiuHux BnnmeiB. Kpok 3: OrnsiHbTe yci MeTanesi aeTani (TobTo ronisky, HiXKW, WTUTU HXXOK, 3'€AHYBambHI LUTUGTK, Nankv) Ha NpeameT
pechopmalii, HaANoMIB, TpILWH, Kopo3ii, rMMBOKOI TOYKOBOI KOPOii, 3aAMPOK, FOCTPUX KpaiB, Po3pisiB, rMMBOKUX TPILLWH, BiACYTHIX ab0 po3xuTaHUX AeTanei, HenpaBuUIbHOTO
(DYHKLiOHYBaHHS Ta 03HaK Aii HaaMIpHOro HarpiBaHHs abo ximiyHux pevoBuH. Kpok 4: MepesipTe BCi HemeTanesi YacTuHN (TOBTO NPOTUKOB3KI MOKPUTTS HIXKOK, MApKyBaHHS i
peMiHb OCHOBM HIKOK) Ha NpeaMET MopidaHuX, 3namanux, HagMIpHO 3HOLLEHWX, BiACYTHIX i cnabo 3akpinneHux getanei. MepesipTe Ha HasBHICTL BNAWBY HAAMIpPHOTO Tenna
i XiMiyHUX pevoBuH. Kpok 5: MepesipTe poboTy Hixok TpuHOMW. Hixkv NOBWHHI NNABHO KOB3aTW MO Nasax, a Y MOBHICTIO BUCYHYTOMY NONOXEHHI MakTb CUAITU MiLHO. HubkHi
CeKUii HXXOK MatTb NNABHO KOB3aTW BCepeAHI BEPXHIX CEKLii N0 BCiM JOBXMHI. Jlankv TPUHOTM NOBWUHHI Nerko 06epTaTuch i 3anuwwaTich y ropu3oHTanbHOMY NONOXEHH Ha
3emni, Konu TpUHory po3knagaroTb. Kpok 6: MepeBipTe KoxeH KOMNOHEHT i NiACMCTEMY BCi€i CUCTEMM 3rigHO 3 BIANOBIAHAMM IHCTPYKLisIMM BUPOGHIMKA. Pe3ynbTatn peTenbHoi
nepeB.ipky NOBMHHI ByTH 3aHeceHi Ao Tabnuui KOHTPONbHUX NepeBipok. [icns nepesipkv NocTaBTe No3HauKy abo NpuKpiniTe GUPKy 3 pe3ynbTaTamu Nepesipky, Wob BkasaT Ha
Te, Wo byna nposeaeHa NoBHa NnaHoBa nepe.ipka.

6. TMyHKTY, LLiO CTOCYI0TBCS KOHCTPYKLi: (1) MoBepxHs (onopa), Ha Sikii BCTaHOBMIOETLCS TPUHOTA, MOXe MaTi Haxun He BinbLue 152 MM Ha BiacTaHi 3 M. 3a 6yab-koro Haxuny,
Lo nepebinbLuye 3Ha4eHHs 2.8°, TPUHOra MOXE CKOB3HYTM abo NepekuHyTUCH.
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(2) OnopHa noBepxHs (0cHOBa, NiAnora), Ha kil BCTAHOBMIOETLCS TPUHOTA, NOBUHHA BUTPUMYBATH HaBaHTaxeHHs He MeHLwe 10 KH. TpuHora npuaHayeHa 415 BAKOPUCTAHHS
OfiHieto NoAvHOK. Ans iHLWWX ciBpOBITHUKIB, SIKi NpaLioloTb Ha NpUNerniin TepuTopii B AKOCTI AOMOMiXHOI 6puragn HeoBXiAHO BUKOPUCTOBYBATH OKpeMi, He3anexHi cucTemu
Ge3neku B 3aNeXHOCTI Bif METU Ta BUKOHYBaHUX 060B'A3KIB.

(3) HEOBXIOHO CTEXMUTU 3a Tum, Wwob nig KopucTyBayeM 3anuiaBcs [OCTaTHi MiHIManbHUIA 3a30p NO BUCOTI Ans 3anobiraHHs 3iTKHEHHS 3 PO3TALLOBaHUMU HIKYe
enemMeHTaMmM KOHCTPYKLIi 4n 3emneto. HeobxigHa BenuumHa BigCTaHi 3anexuTb Big TNy 3aCTOCOBaHOI NIACUCTEMU 3'€AHAHHS Ta Bif PO3MILLEHHS aHKEPHOTO KpinneHHs abo
aHKepHoro 3'eaHanHs. Mig yac cnycky 3anobiraiiTe po3kayyBaHHIO i 3iTKHEHHIO 3 NpeameTamu. Crig 3aBxay npautoBaTy Tinbki 6e3nocepeaHso Nifg aHKEPHUM KpinneHHsM/
QHKEPHWUM 3'€AHaHHAM. HeloTpUMaHHS! LibOro NonepeKeHHst MoXe NpKU3BECTU 40 CEPIO3HIX TpaBM abo cMepTi.

(4) BigctaHb MixX HiXkaMu TPUHOTM Y pO3KageHoMy i pobo4OMy NONMOXKEHHI Ta OTBOPOM, Kpi3b kMt Byade cnyckaTuch pPOBITHWK, MOBUHHI OyTh Takumu, OB KOoaHA 3 HiXOK
TPUHOTY He Byna po3TalloBaHa Haj 0TBOPOM abo 3aHaaTo BnMabKo 40 MOro Kpalo | He Morma BnacTy y oTBip. BiacTaHb Mix poboyiM NONOXKEHHSIM Nanky TPUHOTY | 30BHILLHIM
kpaem onopu noBuHHa ByTn He MeHLwe 3a 0.9 M i noBuHHa 3abe3neyyBaTi 6e3nepeLukogHe nepecyBaHHs NepcoHany nig Yac posknagaHHs, BAKOPUCTaHHS | CKnagaHHs TPUHOrM
(MAJ1. 11-12). Y pobouiit 30Hi He NoBMHHO ByTU NepeLukoa, Hebeanek Ans cnycky Ta po3nuBiB, siki MOXYTb BMAMHYTI Ha Be3neyHicTb poboTh cucTEMM 3aXMCTY Bif NALHHS.

(5) HaBkono aHkepHOro KpinneHHst NoBuHeH ByTW AOCTATHIl NpoCTip Ans posknagaHHs TpuHory. Liei npoctip nogaHuii Ha puc.1. HeobxigHa BHYTPILLHS BUCOTa NPUMILLEHHS
3aNeXuUTb Bifl KOMMOHEHTIB CUCTEMW (LOAATKOBOrO NMpunagas), ski MoXHa npueaHaTv Jo ronieku TpuHorn. LLo6 BuU3HauMTV edhekT Ha BMCOTY MPOCBITY B pe3ynbTaTi Takoi
YCTaHOBKM, AVB. iHCTPYKLT KopuCTyBaYa, SiKi NOCTa4atoTbCA 3 KOXKHUM KOMMOHEHTOM CUCTEMM.

(6) KucnoTHe, nyHe Ta iHWi cepefoByLLa 3 arpeCBHUMI PEYOBUHAMM MOXYTb MOLLKOANTM eNneMeHTH TpuHory. Mpu po6oTi B XiMIYHO arpecMBHOMY CEPeaOBULL, 3BEPHITLCS
[0 npefcTaBHNKiB komnaHii «MSA» Ans BU3HAYEHHS MPUIAHATHUX KOMMOHEHTIB cuCTeMM Ans Balwumx KOHKpeTHUX yMOB. XiMiuHi hakTopw, TENNO i KOpo3isi MOXyTb NMPUBECTM A0
MOLUKOLKEHHS TpMHOrK. binbLu yacTi hopmanbHi nepesipkv HeobXiaHi B cepeaoBuLLax 3 Hebe3neko XiMivHOro BNnMBY, Tenna i kopoasii. He BUKOPUCTOBYBaTH B CEpesjoBHLL 3
Temnepatypoto BuLle 85 °C. He nignasatvt BNMBY arpecuBHUX CEpPeOBHLL NPOTAroM TpUBanoro Yacy. byabTe gyxe obepexHi nig yac poboT nobnmay enekTpuiHnX mxepen,
siKi 3Haxo@ATbCA Nig Hanpyroto. 36epiraTn 6eaneyHy BifcTaHb (6axaHo He MeHLe 3 M) Bif [xepen Hebeanekun ypaeHHs eNneKTpUYHIM cTpymMoM. Mpu poboTi no6nny pyxomnx
4aCTMH MalLWH (HanpuKnag, KOHBEEPIB, BaniB, Lo 0bepTalTbCs, NPECiB i T.4.), NepekoHaTecs y BifCYTHOCTI He3aKpinneHUX enemMeHTiB y Oyab-AKiil YaCTUHI cucTemMu.

(7) KopuctyBay noBrHEH MaTW Yy PO3NOPSIKEHHI MaH PSTIBHUX PoBiT Ta 3acobu Ans oro peanisaii; Leit nnaH NoBUHEH BPaxoBYBTH 06nagHaHHs Ta creLlianbHy niAroToBKy
ANS LWBWUAKOTO 3AIICHEHHS PATIBHUX PobiT 3a ycix nepeabadyBaHnX ymMoB.

(8) Yci komnoHeHTH (Hanpuknag, NpuB's3Hi pemeHi 6e3neku, CaMOBUTSIKHUIA CYCKOBWI LUHYP, KapabiH, Kptok 3 3anoBiXHIKOM Ta iHLUe), Siki npueaHyoTbes Ao TpuHorn Workman
MSA, MAKOTb BYTW cymicHumu. Tpurory Workman MSA HeobxigHO BUKOPUCTOBYBATM 3 KOMMOHEHTaMK Ta MigcucTeMamu, siki 3aTepkeHi komnanieto MSA. BukopucTanHs
TpuHorn Workman MSA pa3om 3 eniemeHTamu, L0 BUrOTOBNEHI He koMnaHieto MSA, Ta siki He 3aTBepKeHi HEto Y NMCbMOBI OPMi, MOXe HeraTMBHO BMAIMHYTY HA (hyHKLiOHaMbHI
MOXITMBOCTI KOMMOHEHTIB CUCTEMM | HAZIMHICTb CUCTEMM B LinoMy. Y pasi BUHUKHEHHSI MTaHb abo 3a JOAATKOBO iHdhopMallieto 3BepTanTecs 4o komnaHii MSA.

(9) TpuHora Workman BrpoBHuLTBa komnaHii MSA npusHayeHa ans BUKOPUCTAHHS OAHIEID JIIOAUHOK 3aranbHoto Barot He Oinblie 181 Kr, BKMOYaKUmM ofsr, iHCTPYMEHTM
Ta iHWi npeameTy, ki kopucTyBay Mae npu cobi. [ins npoBeseHHs pobiT Ha BUCOTI HeoBXiaHO, 10D KOPUCTYBaY MaB XOPOLUMI CTaH 340poB's. MeBHI MeauyHi nokasHuku
MOXyTb CTAHOBWTM 3arpo3y Ge3neLi KopUCTyBaYiB 3a 3BMYaANHNX YMOB BUKOpUCTaHHs TpiHorv Workman MSA Ta B eKCTpeHux cuTyauisix (MpuitMaHHs nikie, cepLEeBO-CYanHHI
3aXBOPIOBAHHS TOLLO). B pasi BUHWUKHEHHS CYMHIBIB MPOKOHCYNbTYATECS 3i CBOIM Mikapem. BaritHum xiHkam Ta HenoHoniTHiM 3ABOPOHEHO BuKopuCTOBYBaTM TPUHOTY
Workman MSA.

3ACTEPEXEHHA

PemeHi 6e3nekn y BignosigHocTi 3 EN 361 € eqnHnM NpuitHATHUM iKCYIOUMM NPUCTPOEM, SIKMIA MOXXHA BUKOPUCTOBYBATU B CUCTEMAX 3aXICTY Bif NadiHHs.

Camobnokupatua cuctema TPABBA aa ce cebpasa CAMO kbM 3agHuTe D-06pashu npbeTeHn Ha cepankara unv npefHute D-o6pa3nu npBCTEHM Camo C YXO 3a NpukpenBaHe
Ha camobnokupalya cuctema «A. Lli ToUYkm MoXyTb TakoxX BUKOPUCTOBYBATUCA ANs 3'€AHAHHS 3 pATyBanbHOKW cuctemolo. He BukopucTosyiiTe D-nogibHe KinbLie, Lo KpinuTbes
Ha CTerHax, 4N1s 3'eJHaHHs i3 CUCTEMOI 3aXMCTY Bif nafiHHsg abo obnagHaHHAM, WO 3axuLae Big nagiHHs nig yac niginomy. D-nogibHi Kinbys cuctemn pemeis besneku, Lo
kpinnsTecst Ha cterHax, MOBWHHI sukopuctoysatucs TINIbKW ons 3'eaHanHs i3 cuctemoto dikcallii nonoxenHst ans pobotu (EN 358) i HIKOMNW He BukopuctoByBaTtucs Ans
3'e[JHaHHS 3 CUCTEMOIO 3aXUCTY Bif NadiHHS.

MMepen koxHum BukopuctaHHsM OBOB'A3KOBO ornaHbTe TpuHory Workman MSA Ta nepekoHanTech y cnpaBHOCTI ii cTaHy. OrnsHbTe KOXHWA CAHTUMETP TPUHOTM Ha
NpeaMeT CUMBHOTO 3HOCY, BiACYTHICTb ab0 NOLLKOAKEHHS €NEMEHTIB, KOPO3ito, Y iHLLi NOLLKOAKEHHS. epeBipTe, Yn €TUKETKa He BIACYTHS i 4M BOHa po30ipnuea, Un icHyTb
[0Ka3n HenpaBunbHOi poboTH, HENPaBMIBHOMO YKOMMEKTYBaHHS, abo 3MiHM Byab-AKOro KOMNOHEHTY. AKWO ornsg BusBUTb Hebeaneynuin ctaH TpuHorn Workman MSA, He
BMKOPUCTOBYWTE 110r0 40 OTPUMaHHS [03BOITY KOMNETEHTHOrO (haxiBLs y nucbMoBin opmi. Kpim toro, TpuHory MSA Workman MAE nepeBipsT KOMNETEHTHWIA crieLianicT
NpUHaiMHi Wopoky abo YacTille, SKLLO Ha Hel BNn1BakoTb HeCPUATAMBI YMOBKM ab0 BOHA HaAMIPHO BUKOPUCTOBYETLCS. KOMneTeHTHOro cnelianicta Mae ByTi NpuaHaveHo
BiANOBIAHO 1O YNHHOTO 3aKOHOLABCTBA KpaiHu ekcnnyatalii. [ue. pekomeHaauii Logo nepesipku.

HE nepepobnsitte Ta HE Hamaraittech pemoHTyBaTi TpuHory Workman MSA. PemoHT TpuHoru Workman MSA Moske ByTn BUKOHaHWI Tinbku koMmnaHieto MSA abo opraHisavismu,
SKi MatoTb ii MMCbMOBWI J03BIN. He BUKOPUCTOBYITE CUCTEMY HE 3a MpU3HaYeHHsM abo B Linsx, 40 sIKUX BOHA HE NPUCTOCOBaHA.

Byab-sika TpuHora, WO nigaasanack Aii cun 3axucTy Bif NafiHHS, NOBUHHA HerainHo BUMydYaTuch 3 pobotu i mapkysatuce sk «HEMPUOATHA 1A BUKOPUCTAHHA» go
NPOXOKEHHS NMPOLeAYp NNaHOBOI NEPEBIpKY.

Akwo tprHora Workman MSA nepenpoaaeThcst 3a Mexamn OpuriHanbHOI LiNboBOi Kpaitu, Ans Besnekn kopucTyBada Baxnueo, Wob npoaaselb 3abe3neyumns iHCTPYKLI Ta
iHLLY BiANOBIAHY AOLATKOBY iHCOPMALLitO OO BUKOPUCTaHHS, 06CNYroByBaHHS, NEPIOAUYHOI NEPEBIPKW Ta PEMOHTY MOBOIO KpaiHu, Y SIiil Mae BUKOPUCTOBYBATUCH TPUHOTA
Workman MSA.

HepnoTpumaHHs Lyx BUMor abo HenpasuribHe BUKOPUCTaHHS MOXe NPU3BECTM [0 CEpIo3HNX TpaBM abo cMepTi.

TEXHIYHE OBCJIYTOBYBAHHA TA 3BEPIFAHHA

CTporo LOTpUMYITECH IHCTPYKLM LoAo YuileHHs TpuHor Workman MSA, siki HaBegeHi y LisoMy po3gini, wo6 3anobirt HeraTuBHOMY BNAMBY Ha ii MaTtepiany. [ns ouniLeHHs
TpuHorn MSA BMKOPUCTOBYITE PO3UMH M'SIKOrO MUKOYOTO 3acoby Anst NpaHHs y Bogi. MpoTpiTh 06nagHaHHs YACTOK ranvipkoto. He BukopucToByiTe Tenno, wob npuckoputm
CywWiHHS. HagMipHe HakonuueHHs Bpyay, dhapbu Ym iHWMX CTOPOHHIX PEYOBMH MOXeE NEepeLUKOANTI HaneXHOMY (DYHKLOHYBAHHIO KOMMOHEHTIB MPUCTPOIO | HaBITb Nocnabutk
ix. BCi MUTaHHS LWOA0 CTaHy KOMMOHEHTA Ta 0ro OYULLEHHS CMif HanpaBnsTh 4o komnawii MSA.

YiwKomkeHe cropsimxeHHs abo Take, Lo noTpebye TexHivHoro obcnyroBysanHs, nosuHHo 6yTi nomiveHe sk «<HEMNPUAOATHA [NA BUKOPUCTAHHSA» Ta sHsTe 3 ekcnnyaTallii.
IMpodhinakTnyHe TexHivHe 06CnyroByBaHHS (OKPIM OYMLLEHHS) Ta PEMOHT, HaNpUKNaz, 3aMmiHa eneMeHTIB, NOBUHHI 3AilicHI0BaTMCS Ha 3aBodi MSA. He Hamaraittecs npoBoauTy
PEMOHT Ha Micyi.

36epiraitte TpuHory Workman MSA y npoxonogHoMy, CyxoMy Ta YUCTOMY MICLLi, 3aXMLLEHOMY Bif NPSIMOrO COHSIMHOTO NPOMIHHSI. YHUKaTe NpUMILLEHD, SIKi MOXYTb NiALaBaTUCs
BMMMBY BUCOKMX TEMMEPATYP, BOMOrOCT, CBITNA, MacTuna, XiMikaTiB i iXHiX BUNapiB Ta iHLLMX PyHIBHWX (hakTopiB. YILKOmKEHe CnopsmkeHHs, abo Take, Lo noTpebye TeXHIYHOro
obcnyrosyBaHHs, He cnig 3bepiratit pasom i3 npugatHum. MNepen UM, K nepeaaT CNOPSIKEHHS Ha 306epiraHHs, Cig MPOBECTW HaNEXHe TexHiYHe 06CMyroByBaHHS CUMbHO
3annsMOBaHOr0, MPOMOKIOTO YM iHLLM YUHOM 3aBpySHEHOTO CNOPSIKEHHS (HANPUKNaL, BUCYLUNTY il 04nCTUTI). Mepes BUKOPUCTaHHSIM CNOPSIKEHHS, sike Byno Ha Tpuanomy
36epiranHi, HeobxigHo npoBecTu odiLliiHy nepesipky kBanicikoBaHuM cnevianictom. HeobxigHO 3abe3neuntn 3axucT TpUHOMM Bif OyAb-sKUX MEXaHiYHNX NOLIKOMKEHb YK
necopmaliit (abo yaapHUX HaBaHTaxeHb). TUNOBWIA NpUKNag — NpawiBHKM NPOCTO 3anuULwakoTh ii Ha CKnagi | CKMAaloTb Ha Hel Baxki npeameTy.

TpaHcnopTyBaHHs TpuHorn Workman MSA 3piiicHioitTe B ynakoBLi, o6 3axucTUTM Bif nopisis, BNAWBY BOMOMW, XiMikaTiB i ix BunapiB, ekcTpemarnbHux Temnepatyp i
yNbTPacioneToBoro BUNPOMIHKOBAHHS.
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HRVATSKI
UPUTE ZA UPORABU

MSA Workman tronozac dio je sustava za osobnu zastitu od pada, koji $titi od pada s visine. To je pokretni uredaj za sustave pri¢vr§¢enja opreme za osobnu zastitu od
pada. Proizvod ispunjava zahtjeve europske Uredbe (EU) 2016/425. Izjava o sukladnosti nalazi se na sljede¢oj poveznici: https://MSAsafety.com/DoC

1. Funkcija i primjena: Glava MSA Workman trono$ca napravljena je od aluminijske legure, a nozice od aluminijske legure visoke &vrsto¢e rastezanja. Tronozac
ispunjava standard EN 795-2012 klase B i zahtjeve tehniCke regulative carinske unije “Sigurnost osobne zastitne opreme” TP TC 019/2011, ukrajinske “Tehnicke
regulative za osobnu zastitnu opremu” i standard DSTU EN 795:2006. TronoZac je prijenosni privremeni sidriSni uredaj osobnog sustava za blokadu pada i
spaSavanje. MoZe se koristiti za blokadu pada, spaSavanje, izvlaéenje, evakuaciju, ovisno o sadrzanim priévrsnim elementima. Predvideno je da MSA Workman
tronozac koristi jedna osoba s kombiniranom ukupnom teZinom koja nije ve¢a od 181 kg, ukljuéujuci odje¢u, alate i druge predmete koje nosi korisnik. Ovaj kapacitet
je u skladu s normom EN795. Kada se MSA Workman vitlo sklopi na MSA Workman trono$cu kako je opisano u sliede¢em dijelu, ova konfiguracija je prikladna za
podizanje, spustanje i namjestanje korisnika maksimalne teZine od 140 kg ili materijala maksimalne teZine 225 kg. Te primjene i kapaciteti su u skladu s Direktivom
2006/42/EZ o strojevima. Kada se tronozac koristi kao dio sustava za blokadu pada, korisnik treba biti opremljen sredstvom za ograni¢avanje maksimalnih dinamickih
sila primijenjenih na korisniku tijekom blokade pada na najvise 6 kN. Nikada nemoijte koristiti Workman tronoZac da biste istovremeno podizali, spustali ili namjestali
korisnika i materijal. Slika 32 pokazuje konfiguracije dodatne opreme i standardnih primjena ovih sustava.

2. Uporaba spojnih elemenata MSA Workman tronoSca: (1) Bocne zakretne usice (sl. 6) treba koristiti za osobne sustave blokade pada, poput fleksibilnog pri€vrsnog
uzeta (EN353-2, DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (uvlaéni sustav za blokadu pada) ili RTFA za spaSavanje. Pogledajte zasebne korisnicke upute za
instalaciju i uporabu svake te dodatne komponente, koje su isporu¢ene s ovim proizvodima. (2) Sredi$nja zakretna usica koristi se za spajanje pribora, primjerice MSA
kolotura za tronozac (kat. br. 506222), za MSA Workman vitlo (sl. 4 i 7). Ako se sredi$nja zakretna uSica ne koristi za MSA Workman vitlo, sredi$nja zakretna usica moze
se koristiti za spajanje fleksibilnog pri¢vrsnog uzeta, uvlaénog sustava za blokadu pada ili uvlacni sustav za blokadu pada namijenjenog za spasavanje. (3) MSA uvlacni
sustav za blokadu pada namijenjen za spaSavanje i Workman vitio montirani su na tronoZac u kombinaciji s MSA koloturima za tronoZac (kat. br. 506222) i karabinerima
(kat. br. 10129888). (4) MSA uvlacni sustav za blokadu pada namijenjen za spaSavanje i Workman vitlo spojite na tronoZac koriste¢i nosace za montazu nozice. (5) U
svakoj izvlaénoj noZzici nalazi se zatik za pozitivnu blokadu. Svaki zatik umetnut je kroz odabrane rupe u gornjim i donjim nozicama kada se postigne Zeljeno izvlacenje
nozice. Gumb na kraju zatika mora se pritisnuti i zadrzati dok se umece zatik za pozitivnu blokadu ili uklanja iz tronoSca (sl. 8). MSA uvlaéni sustav za blokadu pada
ili uvlaCni sustav za blokadu pada namijenjen za spaSavanje takoder se izravno moze montirati na bo¢nu zakretnu usicu koriste¢i karabiner certificiran prema normi
EN 362. Kapacitet opterecenja uvlaénog sustava za blokadu pada kada se izravno montira na boénu zakretnu uSicu MSA Workman tronoSca je 140 kg. (6) Traka baze
nozice potrebna je za zadrzavanje poloZaja nozica trono$ca i distribuciju primijenjenih opterecenja tijekom uporabe sustava (sl. 52). TronoSci imaju spojne elemente
na bazi svake donje nozice kroz koju se provlaci traka baze noZice. Potpuno se sklapa kada se kraj provuce kroz sva tri spojna elementa, spoji pregibnom kop&om i
pritegne. (7) Traka noZzice takoder se moze spojiti na glavu tronoSca karabinera te koristiti kao traka za no$enje (sl. 9). (8) Najlonska torba koristi se za zastitu trono$ca
tijekom transporta i skladistenja (sl. 10). (9) Karabiner (kat. br. 10129888) koristi se za montazu dodatnog MSA kolotura za tronozac (kat. br. 506222) na bo¢ne spojne
tocke glave tronoSca. (10) Kolotur za tronoZac predviden je za rad u kombinaciji s uvlatnim sustavom za blokadu pada namijenjen za spaSavanije ili MSA Workman
vitlom, pri éemu ¢e kabel uvlaénog sustava za blokadu pada namijenjen za spasavanije ili MSA Workman vitla proci kroz kolotur za tronozac i spustiti se prema sredini
radne pristupne zone (sl. 3). (12) Kontaktirajte s tvrtkom MSA kako biste saznali informacije o spajanju dodatnih komponenti na trono$cu ili ih potrazite u zasebnim
korisni¢kim uputama isporuéenima uz svaku komponentu.

3. Radne upute: Korisnik MSA Workman tronoSca odgovoran je za dobro upoznavanje s ovim uputama za korisnika te mora proci obuku koju provodi struéna osoba.
Obvezno prodite odgovarajucu obuku za uporabu ovog MSA Workman trono3ca i pobrinite se da potpuno razumijete njegov nacin funkcioniranja.

4. Radni postupci: Nemojte otvarati poklopac za pristup zatvorenom prostoru prije izvodenja instalacije tronoSca i svih ostalih komponenti sustava. Uspravijanje i
prilagodavanje tronosca (sl. 13 do 18): Korak 1: Nagnite tronoZac u uspravan poloZaj sa spustenim noZicama. Korak 2: Zakrenite svaku nozicu, jednu po jednu, u
blokirani poloZaj prema van. Uzmite u obzir to da ¢e se svaka nozica automatski uglaviti prema gore kada se blokira zglob. Provjera sigurne blokade zgloba. Korak
3: Namjestite nozice otprilike u razini poklopca otvora sukladno geometriji radnog podrucja i povrinskim uvjetima. Pogledajte 6. Navodi o izvedbi: dio 4 sa zahtjevom
o razmaku. Korak 4: Dodatne komponente koje se spajaju na glavu tronoSca, npr. kolotur za tronoZac, zatim treba sklopiti na glavu tronoSca. Slijedite odgovarajuce
korisni¢ke upute za svaku dodatnu komponentu koju treba spojiti na tronozac. Korak 5: Podignite jednu po jednu nozicu trono$ca povlacenjem zatika (spojen u gornjem
dijelu nozice), postupnim izvlaenjem donjeg dijela nozice i ponovno umetnite zatik. Ponovite postupak kod svake nozice dok glava tronoSca ne bude na Zeljenoj visini.
Glavu tronoSca treba poravnati kada se zavrsi instalacija. Pazite da ne izvucete svaku noZicu previSe kod svakog koraka kako se tronozac ne bi prevrnuo. NoZice
tronoSca ne smiju se izvladiti preko oznake maksimalnog izvlacenja, pogledajte sl. 8. Korak 6: Na odgovarajucoj visini provjerite kako biste bili sigurni da je tronoZac
ucvrcen i okomit. Provucite traku baze noZice kroz noZicu pri dnu noZica tronoSca. Provijerite sve zatike noZice kako bi se omogucilo sigurno ucvrséenje i postavite
nozice u zavrnuti poloZaj. Pritegnite traku kroz sve spojnike povlatenjem labavog kraja tkanine kroz pregibnu kop¢u. Kada je na tronoScu namjeStena sva oprema,
izvrSite posljednju provjeru okomitog i stabilnog poloZaja. Izvrite konacne prilagodbe. Zatim uklonite vratasca i poklopac okna. Za sklapanje tronoSca radi transporta ili
skladidtenja primijenite obrnuti postupak postavljanja. Za deblokadu brava zgloba povucite nozicu dolje i zakrenite je prema unutra. Spojite nozice tronoSca i uvrstite
ih donjom trakom kako je prikazano (sl. 18).

5. Smjernice za provjeru: Korak 1: Provjerite oznake tronoSca kako biste potvrdili da su na mjestu i €itke. Provjerite mreZu redovne provjere kako biste bili sigurni da je
redovna provjera provedena unutar posljednjih 12 mjeseci. Ako mreZa ne pokaze da je redovna provjera izvedena unutar posljednjih 12 mjeseci (na to ukazuje probuSena
rupa), ili ako nedostaje neka oznaka ili nije Citljiva, prestanite koristiti tronoZac i oznacite ga kao “NEUPOTREBLJIV” dok struéna osoba ne izvrsi redovnu provjeru.
Korak 2: Provjerite ima li na sklopu glave korozije, pukotina, deformacija, lomova, preinaka ili nedostaju elementi, opeklina te je li izlozen toplini i kemikalijama. Korak
3: Provjerite ima li na metalnim dijelovima (odnosno glavi, nozicama, zaticima nozice, spojnim zaticima, stopicama) deformacija, lomova, pukotina, korozije, dubokih
brazdi, izbocina, ostrih bridova, porezotina, dubokih prijeloma, nedostajucih ili labavih dijelova, nepravilnosti te dokaza prekomjerne topline ili izlaganja kemikalijama.
Korak 4: Provjerite sve nemetalne dijelove (odnosno neproklizne podloske nozice, oznake i traka baze nozice) kako biste otkrili izreze, lomove, prekomjerno habanje
te nedostajuce i labave dijelove. Provjerite postoje li dokazi opeklina i prekomjerne topline i izlaganja kemikalijama. Korak 5: Provjerite funkcioniranje nozica tronosca.
NoZice se trebaju pomjerati bez ometanja u utore za noZice te moraju Cvrsto nalijegati kada se pomaknu u potpuno otvoreni poloZaj. Donje noZice treba lagano gurnuti
unutar gornjih noZica cijelom njihovom duZinom. NozZice tronoSca trebaju se lako zakretati u stranu i ostati ravne na tlu kada se tronoZac uspravlja. Korak 6: Provjerite
svaki dio i podsklop cjelokupnog sustava u skladu s odgovarajuéim uputama proizvodaca. Na kontrolnom popisu treba detaljno zabiljeZiti svaku provjeru. Nakon
provjere, oznacite ili probusite kontrolnu oznaku kako biste pokazali da je izvrSena potpuna redovna provjera.

6. Navodi o izvedbi: (1) Povrsina (sidri$na) na kojoj je ugraden tronoZac treba biti nagnut najvise 152 mm na duzini od 3 m. Svaki nagib preko 2,8° mogao bi uzrokovati
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proklizavanje ili prevrtanje tronoSca.
(2) Cvrstoca tla (baza, pod) na koji ée se staviti tronoZac ne smije biti manja od 10 KN. Predvideno je da tronoac koristi jedna osoba. Ostalo osoblje koje radi u ovom
neposrednom podrucju kao dio tima podrske zahtijevat ¢e zasebne i samostalne sigurnosne sustave ovisno o njihovoj namjeni i radnoj funkciji.
(3) MORA se uzeti u obzir potreban minimalni razmak ispod korisnika kako bi se sprijeCilo sudaranje s objektima na tlu. Potreban razmak ovisi o vrsti koritenog
prikljuénog podsustava i mjestu sidrista ili sidriSnog spoja. Sprijecite prevrtanje i sudaranje s drugim predmetima unutar ili uz putanju pada. Uvijek radite izravno ispod
sidrista/sidriSnog spoja. Zanemarivanje ovog upozorenja moze dovesti do ozbiljne ozljede ili smrti.
(4) Razmak izmedu poloZaja nozice uspravljenog tronoSca i u radnom poloZaju te prolaz kroz koji se radnik spusta trebaju biti takvi da nijedna nozica tronoca nece
biti stavljena iznad pristupnog dijela niti preblizu rubu rupe te moze doéi do upadanja u otvor. Razmak izmedu radnog poloZaja svake noZice tronoSca i vanjske strane
sidrista treba biti najmanje 0,9 m te mora omoguciti neograni¢enu kretnju pomo¢nog osoblja iznad njega tijekom uspravljanja, uporabe i sklapanja (sl. 11 i 12). Uklonite
sve prepreke, opasnosti od zapinjanja i prolivene tekucine iz radnog podrucja jer bi oni mogli ugroziti pravilan rad sustava za sprje¢avanje pada na radu.
(5) Mora biti dovoljno vanjskog razmaka iznad sidridta kako bi se tronozac mogao potpuno uspraviti. Ovaj razmak navodi se na slici 1. Unutarnji prostor glave ovisi o
komponentama sustava (dodatna oprema) koje se mogu spojiti na glavu tronoSca. Pogledajte korisniCke upute isporucene uz svaku komponentu sustava kako biste
odredili u¢inak na razmak iznad glave zbog takve instalacije.
(6) Kisela, alkalna ili druga okruzenja s agresivnim tvarima mogu oStetiti elemente sklopovlja ovog tronoSca. Ako se rad obavlja u kemijski agresivnom okruzenju,
kontaktirajte s tvrtkom MSA kako biste ustanovili koje su komponente sustava prikladne za vade specifitne uvjete. Kemikalije, visoka temperatura i korozija mogu
ostetiti tronozac. Cedce redovne provjere potrebne su u okruzenjima s kemijskim opasnostima, visokom toplinom i korozijom. Nemojte koristiti u okruzenjima s
temperaturama viSima od 85 °C. Ne izlaZite dugo korozivnim okruZenjima. Budite posebno oprezni kada radite blizu elektri¢nih izvora pod naponom. Uvijek radite na
sigurnoj udaljenosti (po mogucnosti barem 3 m) od izvora elektri¢nih opasnosti. Kod rada blizu pomicnih dijelova stroja (npr. transportera, rotiraju¢ih osovina, presa,
itd.), pobrinite se da nema labavih instrumenata u bilo kojem dijelu sustava.
(7) Korisnik mora raspolagati planom spaSavanja i sredstvima za njegovo hitno provodenje; taj plan mora sadrzavati opremu i posebnu obuku potrebnu za provodenje
hitnog spaSavanja u svim predvidljivim uvjetima.
(8) Sve komponente (npr. pojasevi za cijelo tijelo, samouvlacni konopac, karabiner, uglavna kuka, itd.) spojene na ovaj MSA Workman tronozac MORAJU biti
kompatibilne. MSA Workman tronozac je predviden za uporabu s komponentama i spojnim podsklopovima koje je odobrila tvrtka MSA. Uporaba podsklopa MSA
Workman tronoSca s komponentama drugih proizvodaca koje nije odobrila tvrtka MSA mogu znatno utjecati na funkcionalnost komponenti sustava i pouzdanost
cjelokupnog sustava. Kontaktirajte tvrtku MSA ako imate pitanja ili vam trebaju dodatne informacije.
(9) Dobra fizicka sprema korisnika potrebna je da bi mogao obavljati radove na visini. Odredena zdravstvena stanja mogu ugroziti sigurnost korisnika tijekom normalne
uporabe MSA Workman trono$ca i u hitnim slu¢ajevima (uzimanje lijekova, kardiovaskularni problem, itd.). U slu€aju bilo koje sumnje, prije uporabe zatrazite savjet
lijeénika. Trudnice i maloljetnici NIKADA NE SMIJU KORISTITI MSA Workman tronoZac.

UPOZORENJA

Kompletan set pojaseva certificiran prema normi EN 361 (TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) jedino je prihvatljivo sredstvo za pridrzavanje tijela koje se smije
upotrijebiti kao sustav zastite od pada.
Sustav blokade pada smije se spojiti SAMO na straznji ili prednji D-prsten pojaseva, i to samo onaj s oznakom za spajanje blokade od pada “A”. Te to¢ke mogu se
koristiti takoder za spajanje sustava za spaSavanje. Nikada nemojte koristiti D-prsten na boku za blokadu pada ili kao zastitu kod uspinjanja. D-prsten pojaseva na
boku smiju se koristiti SAMO za spajanje sustava za namjestanie pri obavljanju radova (EN358, TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001), a NIKADA kao sustav blokade
pada ili kao zastita pri uspinjanju.
MSA Workman tronoZzac MORA se potpuno provijeriti prije svake uporabe kako bi se provjerilo da je u ispravnom stanju. Provjerite svaki dio trono$ca kako biste otkrili
jako istroSena mjesta, nedostajuce ili slomljene dijelove, koroziju ili druga o$tecenja. Provjerite je li oznaka na mjestu i je li Citka; u slu€aju tragova neispravnosti,
pogreSnog nalijeganja ili preinake bilo koje komponente. Nemojte koristiti MSA Workman tronozac dok stru¢na osoba ne izda pisanu potvrdu ako provjera otkrije
nesigurno stanje. Osim toga, MSA Workman tronozac MORA provijeriti struéna osoba barem jednom godisnje ili CeSce ako je bio izloZzen nepovoljnim uvjetima ili
prekomjernom koristenju. Stru¢na osoba mora imati ovlastenje sluzbenog nadleznog tijela u zemlji uporabe. Pogledajte smjernice za uporabu.
NEMOJTE mijenjati ni pokuSavati popraviti MSA Workman tronozac. Samo MSA ili strane s pisanim ovlaStenjem tvrtke MSA smiju popravljati MSA Workman tronozac.
Sustav se ne smije koristiti izvan svojih ograni¢enja niti u neku drugu svrhu za koju nije namijenjen.
Svaki tronozac koji je bio izlozen silama blokade pada mora se odmah prestati koristiti i 0znaciti kao “NEUPOTREBLJIV” dok na njemu ne bude izvrSena redovna
provjera.
Za sigurnost korisnika klju¢no je da kod preprodaje MSA Workman tronoSca izvan prvobitne zemlje odredista preprodavac navede upute i dodatne vazne informacije
za uporabu, odrzavanje, povremenu provjeru i popravak na jeziku zemlje u kojoj se MSA Workman tronozac namjerava upotrebljavati. Zanemarivanje tih upozorenja
ili Zlouporaba moze izazvati ozbiljne osobne ozljede ili smrt.

ODRZAVANJE | CUVANJE

Strogo se pridrzavajte uputa za CiS¢enje u ovom dijelu kako biste sprijecili Stetne utjecaje na materijale koristene kod MSA Workman trono$ca. MSA Workman tronozac
oCistite otopinom vode i blagog deterdZenta za pranje rublja. Osusite sklopovlje istom krpom. Ne ubrzavajte susenje toplinom. Prekomjerno nakupljanje prljavstine,
boje ili druge strane tvari moze sprijeciti pravilan rad komponenti, a u nekim sluc¢ajevima moze ih oslabiti. Pitanja povezana s uvjetima sigurne uporabe i ¢iS¢enja MSA
Workman tronoSca treba uputiti tvrtki MSA.

Oprema koja je oStecena ili zahtijeva odrzavanje mora biti oznaena kao “NEUPOTREBLJIVO” i mora se prestati koristiti. Korektivno odrzavanje (nije CiS¢enje) i
popravak, primjerice zamjenu dijelova, smije izvrsiti tvornica tvrtke MSA. Ne pokuSavaijte vrsiti popravke na terenu.

MSA Workman tronozac drzite na hladnom, suhom i istom mjestu dalje od izravnog suncevog svjetla. Izbjegavajte podrucja u kojima se pojavljuje visoka toplina,
vlaga, svjetlo, ulje i kemikalije ili njihove pare ili drugi elementi koji negativno utjeéu na opremu. Oprema koja je o$te¢ena ili zahtijeva odrzavanje ne smije se drzati u
istom podrucju kao upotrebljiva oprema. Jako zaprljana, mokra ili na neki drugi na¢in kontaminirana oprema prije skladistenja mora se pravilno odrzavati (odn. osusiti
i ocistiti). Prije uporabe opreme koja je uskladiStena na dulje vrijeme, stru¢na osoba treba obaviti formalnu provjeru. TronoZac treba zastititi od svake mehanicke
deformacije ili naprezanja (il udarca). Uobi¢ajena situacija — ljudi ga jednostavno ostave na hrpi materijala i brzo stave teSke predmete na njega. Transportirajte MSA
Workman tronozac u paketu da biste ga zastitili od ogrebotina, vlage, kemikalija i njihovih para, ekstremnih temperatura i ultraljubi¢astih zraka. Zbrinite sukladno
lokalnim propisima.
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SLOVENSCINA
NAVODILA ZA UPORABO

Stativ MSA Workman Tripod je sestavni del sistema za zaustavitev padca, ki varuje pred padci z viSine. Gre za premicno sidriS¢e za sisteme osebne opreme za
varovanje pred padci. Izdelek je skladen z evropsko uredbo (EU) 2016/425. Izjava o skladnosti je na voljo na: https://MSAsafety.com/DoC

1. Delovanja in uporaba: Glava stativa MSA Workman Tripod je iz aluminijeve zlitine in noge stativa so iz visokotrdne aluminijeve zlitine. Stativ je skladen s standardom
EN 795-2012, razred B, tehni¢nim predpisom carinske unije TP TC 019/2011 glede varnosti osebne varovalne opreme, ukrajinskim tehni¢nim predpisom za osebno
varovalno opremo in standardom DSTU EN 795:2006. Stativ je prenosna zaCasna sidrna naprava sistema za zaustavitev padca in reSevalnega sistema. Uporablja
se lahko za zaustavitev padca, reSevanje ali evakuacijo, kar je odvisno od priloZenih prikljuénih elementov. Stativ MSA Workman Tripod je namenjen za eno osebo
s skupno maso 181 kilogramov, ki vkljuCuje oblacila, orodje in druge predmete na uporabniku. Nosilnost je skladna s standardom EN 795. Kadar je na stativu MSA
Workman Tripod name$¢en MSA Workman Winch skladno z opisom v naslednjem poglavju, je konfiguracija primerna za dviganje, spus¢anje in pozicioniranje oseb z
najvecjo maso 140 kilogramov ali materiala z najvecjo maso 225 kilogramov. Ti nacini uporabe in nosilnosti so skladni z Direktivo 2006/42/ES o strojih. Kadar se stativ
uporablja v sklopu sistema za zaustavitev padca, mora biti uporabnik opremljen z opremo, ki dinami¢no silo na uporabnika ob zaustavitvi padca omeji na najve¢ 6
kilonjutnov. S stativom Workman Tripod ne dvigujte, spucajte ali pozicionirajte hkrati osebja in materiala. Na 32. sliki so prikazane konfiguracije opcijskih dodatkov in
obi¢ajnih nacinov uporabe teh sistemov.

2. Uporaba dodatkov za MSA Workman Tripod: (1) Stranska vrtljiva uSesa (6. slika) se uporabljajo za sisteme za zaustavitev padca, denimo gibljivo vodilo (EN 353-2,
DSTU EN 353-2:2006, TP TC 019/2011), RTFA (samonavijalna zaustavitvena naprava) ali reSevalna naprava RTFA. Glejte lo¢ena navodila za uporabo, prilozena tem
izdelkom, za namestitev in uporabo opcijskih delov. (2) Sredinsko vrtljivo uho se uporablja za pritrditev dodatkov, denimo Skripca MSA Split-Mount, kat. §t. 506222, za
MSA Workman Winch (4. in 7. slika). Ce se sredinsko vrtljivo uho ne uporablja za MSA Workman Winch, lahko nanj pritrdite gibljivo vodilo, RTFA ali re$evalno napravo
RTFA. (3) MSA Rescue RTFA in MSA Workman Winch sta name$¢ena na stativ skupaj s Skripci MSA Split-Mount, kat. $t. 506222, in vponkami, kat. §t. 10129888.
(4) Pritrdite MSA Rescue RTFA in MSA Workman Winch na stativ prek nosilcev, vdelanih v noge. (5) V vsakem podalj$ku noge je en blokirni zati¢. Ko doseZete
Zeleno dolZino noge, vstavite vsak zatiC skozi izbrane odprtine v zgornjem in spodnjem delu nog. Med vstavljanjem blokirmega zati¢a v stativ ali odstranjevanjem
zatiCa pridrzite gumb na koncu zatiCa (8. slika). MSA RTFA ali MSA Rescue RTFA lahko z vponko (skladno z EN 362) namestite tudi neposredno na stransko vrtljivo
uho. Nosilnost reSevalne naprave RTFA, ki je nameS$¢ena neposredno na stransko vrtljivo uho stativa MSA Workman Tripod, je 140 kilogramov. (6) Trak, ki povezuje
podnozje, ohrani polozaj nog stativa in porazdeli breme med uporabo sistema (52. slika). Na koncu spodnjega dela nog stativa je pritrdilo, skozi katerega napeljete
trak. Ta je popolnoma names$cen, ko je napeljan skozi vsa tri pritrdila, povezan skozi zaponko in zategnjen. (7) Podnozni trak lahko z vponko pritrdite tudi na glavo
stativa in ga uporabite kot nosilni trak (9. slika). (8) Najlonska nosilna torba $¢iti stativ med transportiranjem in skladi¢enjem (10. slika). (9) Vponka, kat. §t. 10129888,
se uporablja za namestitev opcijskega Skripca MSA Split-Mount, kat. $t. 506222, na stranska sidri¢a na glavi stativa. (10) Lo¢eno namestljivi Skripec deluje skupaj
z reSevalno napravo RTFA ali vitliom MSA Workman Winch, pri ¢emer kabel reSevalne naprave RTFA ali vitla MSA Workman Winch poteka skozi lo¢eno namestljivi
Skripec in se spusti na sredino delovnega dostopa (3. slika). (12) Glede informacij o pritrditvi opcijskih delov na stativ se obrnite na MSA ali glejte lo¢ena navodila za
uporabo, prilozena posameznemu delu.

3. Delovna navodila: Uporabnik stativa MSA Workman Tripod mora zagotoviti, da se je seznanil s temi navodili za uporabo in se je usposobil pri strokovni osebi.
Zagotovite, da ste bilo ustrezno usposobljeni za uporabo tega stativa MSA Workman Tripod in da popolnoma razumete njegovo delovanije.

4. Potek dela: Pokrova za dostop do ozkega prostora nikar ne odprite, dokler ne namestite stativa in vseh drugih sistemskih delov. Postavitev in nastavitev stativa (od
13. do 18. slike): 1. korak: Nagnite stativ v pokoncen polozaj z nogami, obrnjenimi proti tlom. 2. korak: Premaknite vsako nogo posebej navzven in v zaklenjeni polozaj.
Ko se zglob zaklene, se vsaka noga samodejno zasko€i navzgor. Prepri¢ajte se, da se je zglob zaklenil. 3. korak: Namestite noge nad pokrov line skladno z geometrijo
delovnega obmogja in tlemi. Glejte 6. poglavje glede konstrukcije in 4. poglavje glede zahtevane razdalje. 4. korak: V tem koraku na glavo stativa namestite opcijske
dele, denimo lo¢eni namestljivi Skripec (Split-Mount). UpoStevajte ustrezna navodila za uporabo posameznega opcijskega dela, ki ga Zelite pritrditi na stativ. 5. korak:
Dvignite po eno nogo hkrati, tako da povleCete zatiC (pritrjen na zgornji del noge), postopoma povlecete spodnji del noge in ponovno vstavite zati¢. Ponovite za vsako
nogo, dokler glava stativa ni na zeleni visini. Ko koncate namestitev, naj bo glava stativa nivelirana. Pazite, da nog z vsakim izviekom ne podaljSate prevec in s tem
prevrnete stativa. Noge stativa izvlecite samo do oznake za maksimum (8. slika). 6. korak: Ko je stativ na ustrezni visini, se prepricajte, da stoji stabilno in navpiéno.
Napeljite trak, ki povezuje podnoZje, skozi spodnji del nog stativa. Preverite pritrditev vseh zatiCev na nogah in stabilno postavite noge. Zategnite trak skozi vsa
pritrdila, tako da povlecete prosti konec skozi zaponko. Ko je vsa oprema na svojem mestu na stativu, Se zadnji¢ preverite, ali stativ stoji navpi¢no in stabilno. Izvedite
konéne nastavitve. Nato odstranite pokrov line in jaska. Ce Zelite stativ zloZiti, da ga prenesete ali shranite, upo3tevajte nasprotno zaporedje. Ce Zelite odkleniti zglobe,
povlecite nogo in jo zasukajte navznoter. S spodnjim trakom varno poveZite noge stativa (18. slika).

5. Navodila za pregled: 1. korak: Preglejte, ali so oznake na stativu nameScene in berljive. Preverite tabelo pregledov in se prepriCajte, da je bil v zadnjih dvanajstih
mesecih izveden uradni pregled. Ce v tabeli pregledov ni oznateno (preluknjano), da je bil v zadnjih dvanajstih mesecih izveden uradni pregled, ali pa ¢e nekatere
oznake manjkajo ali niso berljive, umaknite stativ iz uporabe in ga oznacite z napisom NEUPORABNO, dokler strokovna oseba ne izvede uradnega pregleda. 2. korak:
Sklop glave preglejte na prisotnost rje, razpok, preoblikovanih ali poéenih mest, spremenjenih ali manjkajo¢ih elementov, ozganin ter sledi izpostavljenosti vrocini
in kemikalijam. 3. korak: Vse kovinske dele, torej glavo, noge, zatiCe, pritrdila in noge, preglejte na prisotnost preoblikovanih, zlomljenih ali razpokanih mest, rje,
poglobitev, zarobkov, ostrih robov, narezanih mest, globokih zarez, manjkajocih ali razrahljanih delov, napaénega delovanja in sledi ¢ezmerne izpostavljenosti vroCini
ali kemikalijam. 4. korak: Vse nekovinske dele, torej nedrsece nozne profile, oznake in trak, ki povezuje podnozje, preglejte na prisotnost zarezanih, polomljenih,
¢ezmerno obrabljenih, manjkajocih in razrahljanih delov. Preglejte na prisotnost ozganin in sledi ¢ezmerne izpostavljenosti vrocini in kemikalijam. 5. korak: Preverite
delovanje nog stativa. Noge se morajo lahkotno umakniti v leZiSCe in biti stabilne v popolnoma odprtem polozaju. Spodnji del noge mora lahkotno zdrsniti v zgornji del
noge po celotni dolzini. Noge stativa se morajo lahkotno zasukati in stati stabilno, ko je stativ postavljen. 6. korak: Vsak del in podsistem celotnega sistema preglejte
skladno s povezanimi navodili proizvajalca. Podroben pregled mora biti dokumentiran na kontrolnem seznamu. Po pregledu naredite zaznamek ali preluknjajte tabelo,
da oznadite izvedbo popolnega rednega pregleda.

6. Konstrukcija: (1) Povrsina (sidri$¢e), na kateri stoji stativ, sme biti nagnjena za najve¢ 152 milimetrov na razdalji 3 metrov. Ce je naklon vegji od 2,8 kotne stopinje,
stativ lahko zdrsne ali se prevrne.

(2) Podlaga (tla), na katero Zelite postaviti stativ, mora zdrzati najmanj 10 kilonjutnov. Predvideno je, da stativ uporablja samo ena oseba. Druge osebe, ki delajo v
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neposredni blizini in so del delovne ekipe, morajo imeti glede na delo, ki ga opravljajo, svoje varovalne sisteme.
(3) TREBA je upostevati najmanjSo razdaljo pod nogami uporabnika, ki prepreci tréenje s strukturo ali tlemi. Razdalja je odvisna od vrste uporabljenega povezovalnega
odsistema in kraja sidri§¢a ali sidrne povezave. Preprecite padec z nihanjem in tréenje ob predmete na ali ob poti padca. Obvezno delajte neposredno pod sidris¢em/
sidrno povezavo. Opustitev tega lahko povzroéi hudo poskodbo ali smrt.
(4) Razdalja med poloZajem noga v postavljenem in delovnem poloZaju ter dostopom, skozi katerega se delavec spusti, mora biti tolikSna, da nobena noga stativa ni
pozicionirana nad dostopom ali preblizu roba in ne more pasti v odprtino. Razdalja med delovnim poloZajem posamezne noge stativa in zunanjostjo sidris¢a mora biti
najmanj 0,9 metra in mora omogociti neomejeno gibanje delovne ekipe zgoraj med postavljanjem, uporabo in zlaganjem (11. in 12. slika). Na delovnem obmocju naj
ne bo ovir, nevarnosti spotikanja ali razlitij, ki bi lahko ogrozili varno delovanje delovnega sistema za zaustavitev padca in reSevanje.
(5) Nad sidris¢em mora biti na voljo zadostna zunanja razdalja, da lahko postavite stativ. Razdalja je navedena na 1. sliki. Notranja prosta viSina nad glavo je odvisna
od sestavnih delov sistema (opcijskih dodatkov), ki so morda pritrjeni na glavo stativa. Glejte navodila za uporabo, ki so prilozena posameznemu sestavnemu delu
sistema, in ugotovite, kako nameScen sestavni del vpliva na prosto vidino nad glavo.
(6) Kislinsko, bazi¢no ali drugo okolie z agresivnimi snovmi lahko poskoduje strojne dele stativa. Ce delate v kemicno agresivnem okolju, se obrnite na MSA in
vpraSajte, kateri sestavni deli sistema so sprejemljivi za dane razmere. Kemicne nevarnosti, vro€ina in rja lahko poSkoduijejo stativ. Okolje z izpostavljenostjo kemicnim
nevarnostim, vro€ini ali rji zahteva pogostejSe uradne preglede. Stativa ne uporabljajte v okolju s temperaturo nad 85 stopinjami Celzija. Stativa ne izpostavite za
dlje ¢asa korozivnim razmeram. Med delom v blizini aktivnih elektri¢nih virov bodite zelo previdni. Ohranite varnostno razdaljo (najmanj 3 metre) do elektriénih virov
nevarnosti. Med delom v blizini gibljivih strojnih delov, denimo teko€ih trakov, vrtljivih gredi, stiskalnic in podobnih delov, se prepri€ajte, da sistem nima razrahljanih ali
nepritrjenih delov.
(7) Uporabnik mora imeti pripravljen reevalni nacrt in sredstva za reSevanje; v nacrtu morata biti upoStevana oprema in posebno usposabljanje, potrebno za izvedbo
takojSnjega reSevanja v vseh predvidljivih razmerah.
(8) Vsi deli, denimo varovalni pas za celotno telo, samozatezni ovratni trak, vponka, kavelj in drugi deli, prikljuceni na a MSA Workman Tripod, MORAJO biti zdruZljivi.
MSA Workman Tripod je predviden za uporabo s sestavnimi deli in povezovalnimi podsistemi, ki jih potrdi MSA. Uporaba podsklopa MSA Workman Tripod z izdelki
drugih proizvajalcev, ki jih MSA ne potrdi pisno, lahko neZeleno vpliva na delovno zdruZljivost sistemskih delov z zanesljivostjo celotnega sistema. Ce imate vpra$anja
ali zelite ve€ informacij, se obrite na MSA.
(9) Uporabnik mora biti v dobrem zdravstvenem stanju za delo na visini. Nekatera zdravstvena stanja lahko ogrozijo uporabnikovo varnost med obi¢ajno uporabo
stativa MSA Workman Tripod in v nujnem primeru (uzivanje zdravil, bolezni srca in oZilja in druga). Ce niste prepridani, se pred uporabo posvetujte z zdravnikom.
Nosecnice in mladoletne osebe NE SMEJO NIKOLI uporabljati stativa MSA Workman Tripod.

OPOZORILA

Za zaustavitev padca je edini sprejemljiv varovalni pas za celotno telo, ki je skladen s standardom EN 361 (TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001).
Sistem za zaustavitev padca se SME pritrditi SAMO na zadnii ali sprednji obrogek D varovalnega pasu oznako A za pritrditev sistema za zaustavitev padca. Na te tocke
se tudi lahko pritrdi reSevalni sistem. Obrocka D na boku nikoli ne uporabite za zaustavitev padca ali varovanje med plezanjem. Obrocek D na boku za varovalni pas
se SME uporabiti SAMO za pritrditev delovnega pozicijskega sistema (EN 358, TP TC 019/2011, DSTU EN 361:2001) in NIKOLI za pritrditev sistema za zaustavitev
padca ali varovanja med plezanjem.
MSA Workman Tripod MORA biti popolnoma pregledan pred vsako uporabo, da se zagotovi primernost za uporabo. Preglejte vsak centimeter stativa in se prepriCajte,
da ni hude obrabe, manjkajocih ali poSkodovanih elementov, rje ali drugih poskodb. Preverite, ali je nalepka name$éena in berljiva; preverite, ali kateri del ne deluje
pravilno, je neustrezno names$éen ali je spremenjen. Stativa MSA Workman Tripod, za katerega je bilo med pregledom ugotovljeno, da ni varen za uporabo, ne
uporabite, dokler strokovna oseba pisno ne potrdi, da je stativ varen za uporabo. Poleg tega mora strokovna oseba pregledati MSA Workman Tripod najmanj enkrat
na leto ali pogosteje, Ce je bil stativ izpostavljen agresivnim razmeram ali ¢ezmerni uporabi. Strokovna oseba mora biti pooblad¢ena po trenutni zakonodaji v drZavi
uporabe. Glejte tabelo pregledov.
Stativa MSA Workman Tripod NE spremenite ali poskusite popraviti. Stativ MSA Workman Tripod smejo popraviti samo podjetje MSA ali osebe, ki imajo pisno
pooblastilo podjetja MSA. Sistema ni dovolieno uporabiti zunaj njegovih omejitev ali za namen, ki je drugacen od predvidenega.
Stativ, ki je bil izpostavljen silam zaustavitve padca, je treba nemudoma umakniti iz uporabe in oznaciti z napisom NEUPORABNO, dokler ni bil uradno pregledan.
Zaradi varnosti uporabnika je pomembno to: ¢e se MSA Workman Tripod preproda zunaj prvotne drzave, mora prodajalec zagotoviti navodila in dodatne pomembne
informacije za uporabo, vzdrzevanje, redne preglede in popravila v jeziku drzave novega uporabnika stativa MSA Workman Tripod. NeupoStevanje teh opozoril ali
napacna uporaba utegne povzrociti hude telesne poskodbe ali smrt.

VZDRZEVANJE IN SKLADISCENJE

Strogo upostevajte navodila za CiSCenje iz tega poglavja, da prepredite nezelen ucinek na materiale, uporabliene v stativu MSA Workman Tripod. Stativ Cistite z
raztopino vode in blagega Gistila. Strojno opremo osusite s isto krpo. Sugenja ne pospesujte z vrogim zrakom. Cezmerna koli¢ina umazanije, barve ali drugih tujkov
lahko prepreci pravilno delovanje delov in v zelo hudih primerih lahko oslabi njihovo delovanje. Ce imate vprasanje glede stanja in ¢iscenja sestavnih delov, se obrnite
neposredno na MSA.

Oprema, ki je poSkodovana ali zahteva vzdrzevanje, mora biti oznacena z napisom NEUPORABNO in umaknjena iz uporabe. Vzdrzevanje (ki ni ¢iS¢enje) in popravilo,
denimo zamenjava elementov, se morata izvesti v podjetju MSA. Ne izvajajte popravil na mestu uporabe.

MSA Workman Tripod skladi$¢ite na hladnem, suhem in Cistem mestu pro¢ od neposredne soncne svetlobe. Izogibajte se obmocjem, na katerih so lahko prisotni
vro€ina, vlaga, svetloba, olje, kemikalije, hlapi kemikalij ali druge snovi, ki bi utegnile poSkodovati izdelek. Oprema, ki je poSkodovana ali zahteva vzdrZevanje, se ne
sme skladisciti na istem obmodju kot uporabna oprema. Mo¢no umazano, mokro ali drugace kontaminirano opremo je treba pred skladi$¢enjem ustrezno vzdrzevati,
denimo posusiti in odistiti. Pred uporabo opreme, ki je bila skladiS¢ena dlje ¢asa, mora strokovna oseba izvesti uradni pregled. Stativ mora biti zadCiten pred mehanskim
preoblikovanjem ali vplivom. Znacilen primer, ki ga je treba prepreiti: stativ se skladiSci kar skupaj z drugo opremo in nanj se odvrzejo tezki predmeti. MSA Workman
Tripod transportirajte v embalazi, da ga zascitite pred poskodbami, vlago, kemikalijami in hlapi kemikalij, skrajnimi temperaturami in ultravijoliéno svetlobo. Odpadke
zavrzite skladno z lokalnimi predpisi.
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INDIVIDUAL PROTECTIVE EQUIPMENT RECORD CARD

KISISEL KORUYUCU TEGHIZAT KAYIT KARTI ® KONTROLLKARTE FUR PERSONLICHE SCHUTZAUSRUSTUNG = INDIVVIDUELT REGISTRERINGSKORT
FOR BESKYTTELSESUDSTYR m TARJETA DE REGISTRO DEL EQUIPO DE PROTECCION INDIVIDUAL m HENKILOKOHTAISTEN TURVALAITTEIDEN TARK-
KAILUKORTTI m FICHE D’IDENTIFICATION DE LEQUIPEMENT DE PROTECTION INDIVIDUELLE m KAPTA KATAXQPHZEQN EZOMAIZMOY ATOMIKHZ
MPOZTAZIAZ m SCHEDA INDIVIDUALE DI REGISTRAZIONE DEGLI EQUIPAGGIAMENTI DI PROTEZIONE m PERSOONLIJKE BESCHERMINGSMIDDELEN
NOTITIEKAART ® REGISTRERINGSKORT FOR INDIVIDUELT BESKYTTELSESUTSTYR m CARTAO DE REGISTRO DO EQUIPAMENTO DE PROTEGAO INDI-
VIDUAL ® PERSONLIGT REGISTRERINGSKORT FOR SKYDDSUTRUSTNING ® KOHTPOJIEH KAPTOH 3A IMYHO MPEQMA3HO OBOPY[BAHE m ZAZNAM-
OVA KARTA PRO OSOBNi OCHRANNE PROSTREDKY ® EGYENI VEDOBERENDEZES NYILVANTARTO KARTYA m KEKE XEKE TIPKEY KOPFAHbIC K¥PAJI
KAPTOYKACHI. m INDYWIDUALNA KARTA REJESTRU SPRZETU OCHRONNEGO ® CARTELA DE EVIDENTA A ECHIPAMENTULUI INDIVIDUAL DE PROTECTIE
= IHAVBUOYATNbHASA PEMCTPALIMOHHASA KAPTA NS 3ALLMTHOMO CHAPSDKEHWSA m OSOBNE ZAZNAMY O OCHRANNOM VYSTROJI @ PEECTPALIMHA
KAPTKA 3ACOBY IHOVBIOYATTbHOMO 3AX/CTY m KARTICA OSOBNE ZASTITNE OPREME ® KONTROLNA KARTICA OSEBNE VAROVALNE OPREME
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akcnnyataymoeDatum prvého pouzitiaeJata nepiuoro BukopuctaHHs*Datum prve uporabesDatum prve uporabe
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Serial Number:

Date of Purchase: | |

Satinalmatarihi-Kaufdatum+Kgbsdato-Fechadecompra+-OstopaivasDated’achat-HuepopunviaayopageDatadiacquisto.Aankoopdatum<Kjgpsdato-Datadeaquisi¢ao
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Anchor Devices Class B
In conformity with standard EN 795:2012

Anschlageinrichtungen Klasse B

In Ubereinstimmung mit der Norm EN 795:2012

Dispositivos de anclaje Clase B
Conforme a la norma EN 795:2012
Dispositifs d’ancrage Classe B
Conforme a la norme EN 795:2012
Dispositivi di ancoraggio Classe B
Conforme alla standard EN 795:2012
Forankringsenheter Klasse B
| samsvar med EN 795:2012-standarden
Forankringsanordningar klass B
| enlighet med standarden EN 795:2012
Zachycovaci zafizeni Tfida B
V souladu se standardem EN 795:2012
Tipey KypbinfFbinapbl B knaccbl
EN 795:2012 ctaHgapTbliHa cenkec
Dispozitive de ancorare Clasa B
in conformitate cu standardul EN 795:2012

Ankraj cihazlari B Sinifi
EN 795: 2012 standardina uygundur

Forankringsenheder Klasse B

| overensstemmelse med standard EN 795:2012

Ankkurilaitteet Luokka B
Tayttaa standardin EN 795:2012
Aiatageig aykipwong Karnyopia B
SUpwva pe 1o TpoTutro EN 795:2012
Ankermiddelen Klasse B
Conform de norm EN 795:2012
Dispositivos de ancoragem Classe B
Em conformidade com a norma EN 795:2012
OnopHu cbopbxeHusa Knac B
B cvotBeTcTBUE cbC cTaHgapT EN 795:2012
Rogzitdeszk6zok B. osztaly
Megfelel az EN 795: 2012 szabvanynak
Urzadzenia kotwiczace Klasa B
W zgodnosci ze standardem EN 795:2012
KpenexHble ycTporicTBa Knacc B
B cootBeTcTBUM co cTaHaapTom EN 795:2012

Kotviace zariadenia Trieda B
V sulade s normou EN 795:2012

SidriSne naprave klase B
U skladu sa standardom EN 795:2012

KpinunbHi npuctpoi Knac b
Binnosigae ctanpgapty EN 795:2012
OCTY EN 795:2017

Sidrne naprave razreda B
Skladno s standardom EN 795:2012

Notified body responsible for production monitoring and inspection.

Onayli kurulus Griinuin takibi ve denetlenmesinden sorumludur.

Benannte Stelle, die fur die Produktiiberwachung und -lberprifung verantwortlich ist.

Bemyndiget organ ansvarlig for produktionsoversyn og inspektion.

Organismo notificado responsable de la inspeccién y supervision de la produccion.

limoitettu tarkastuslaitos, joka on tarkastanut tuotteen ja vastaa tuotannon valvonnasta ja tarkastuksesta.
Organisme notifié responsable de la surveillance de la production et de I'inspection.
Koivotroinpévog opyaviopdg utreUBuvog yia To cUoTnua TTapakoAoubnong TTpooTaadiag Kai TNV mBswpnon.
Ente notificato responsabile per produzione, monitoraggio e ispezione.

Aangemelde instantie verantwoordelijk voor productiebewaking en -inspectie.

Teknisk kontrollorgan ansvarlig for overvaking og inspeksjon av produksjon.

Orgao certificador responsavel pelo, monitoramento de produgéo e inspecgao.

Anmalt organ som ar ansvarigt fér produktionsévervakning och -kontroll.

HotudwmumpaH opraH, oTroBopeH 3a HabnoaeHEeTo Ha NPOM3BOACTBOTO M NPOBEpPKA.

Povéfena osoba odpovédna za monitorovani a kontrolu produktd.

A gyartas figyelemmel kiséréséért és ellenbrzéséért felels tanusito testilet.

OHaipicTik 6akplnay MeH bavikay >Xyprisy YLUiH XayanTbl YaKineTTi opraH.

Jednostka notyfikowana odpowiedzialna za monitorowanie produkgiji i inspekcje.

Autoritatea notificata responsabila cu monitorizarea si inspectia productiei.

YNONHOMOYEHHbIV OpraH, OTBETCTBEHHbIV 3@ NPOU3BOACTBEHHbIV KOHTPOSb U BbINOMHEHWE NPOBEPOK.
Autorizovany organ zodpovedny za monitorovanie a kontrolu vyroby.

YnoBHOBaXeHUIN OpraH, BiANOBiAANbHUI 38 KOHTPOMb BUPOBHULITBA Ta BUKOHAHHS NEPEBipOK.
Nadlezno tijelo odgovorno za nadzor i provjeru proizvodnije.

Priglaseni organ, odgovoren za pregledovanje in nadziranje proizvodnje
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Notified body that has carried out the examination * Denetlemeyi gerceklestiren onayli kurulug « Benannte Stelle, die die Prifung durchgefiihrt hat « Bemyndiget organ
som har udfert undersggelsen + Organismo notificado que ha efectuado el examen « Tarkastuksen suorittanut ilmoitettu tarkastuslaitos « Organisme notifié ayant réalisé
'examen « Koivotroinuévog opyaviopog trou €xel diegayel Tnv e¢étaon « Ente notificato che ha eseguito 'esame « Aangemelde instantie heeft het onderzoek uitgevoerd
« Teknisk kontrollorgan som har utfgrt inspeksjonen » Orgéo certificador que realizou o exame « Anmalt organ som har utfért provningen « HotudmumpaH opraH, KoTo e
npoBen nscneasaHeTo * Povérena osoba, ktera provedla zkousku « Az ellendrzést végzd tanusito testilet « Tekcepyai opbiHaaraH yakinetTi opraH « Jednostka notyfikowana
przeprowadzajgca kontrole « Autoritatea notificata care a realizat examinarea ¢ YnonHoMo4eHHbI opraH cepTudukaLmm, BbINOMHUBLUMI NPOBEpPKY * Autorizovany organ,
ktory vykonal preskusanie « YnoBHoBaxeHwWIn opraH cepTtudikadii, skuii BukoHas nepesipky * Nadlezno tijelo koje je izvrsilo provjeru « Priglaseni organ, ki je izvedel pregled
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